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OPPMERKSOMHET

Maélet med denne hurtigstartveiledningen er & fa co-botic 45™ i gang s& raskt som
mulig. Oppretting av kart og ruter som beskrevet i dette dokumentet er ikke
ngdvendigvis den mest effektive maten. Det kreves oppleering for a lage optimale
kart, ruter og oppgaver.
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Lad opp og sett inn batteriet

OPPMERKSOMHET

Lad batteriet til bade co-botic 45 og
fiernkontrollen helt opp for ferste gangs
bruk.

1. Settinn batteriet [1] i batterirommet.

2. Trykk pd av/pa-knappen for & slé pa co-botic
45,

1. Trykk pd lasen for a l3se opp 2. Trykk pa innsiden av hdndtakene
rentvannstanken [1]. [2] og trekk for a fjerne
rentvannstanken [3].

3. Fyll rentvannstanken med rent 4. Settinn rentvannstanken [1]. En
vann ved hjelp av den klikkelyd indikerer at den er riktig
innvendige slangen [1]. installert.
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Koble co-botic 45 til nettverket via Wi-Fi.

iding) () 5| 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. Skriv inn det firesifrede passordet pa 2. Velg [Mer].
displayet for & lase opp co-botic 45.
Dette er 1234 som standard.

& Settings N (lding ) (@ ) |l 08:58

Lock screen >
WLAN @

Language

: Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Blatil hayre og velg [Innstillinger]. 5. Velg [Tilkoblet til nettverk].
4. Bla nedover og velg [Nettverk]. 6. Velg nettverk.

7. Skriv inn nettverkspassordet og velg
[bekreft].

Koble co-botic 45 til nettverket via SIM-kortet
1. ,&pne gummiklaffen [1].

2. Fjern unbrakoskruen og plastdekselet [2].

3. Settinn SIM-kortet i sporet [3]. Det
Chip-siden av SIM-kortet skal vende opp
nar du setter det inn.
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Opprett kart og utfer oppgaver ved hjelp av co-botic-appen.

W] ]

EOME

1.
F ]
Ok
GETITON
P Google Play

Register

Password Login

Account

Password

»

g
1. Lastned co-botic-appen 2. Logg inn med 3. Velg [Alle enheter].
fra Google Play-butikken paloggingsinformasjonen
eller skann QR-koden. din.
Appen er
forhandsinstallert pa
Android-telefonen.
< Al Devices All Devices >
S .e 202310NLC012D0004 + 0111
Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon ¥ Cleaning Robot >
Remote

- 202310NLC012D0004

Cleaning robot
Le_=)

- 202310NLCO12D0007

Cleaning robot

202310NLC012D0001

n

Cleaning robot
| RS |

202310NLCO12D0002
Remote
Cleaning robot

L
= |
- 202310NLC012D0003
iR

Cleaning robot

)

U

Cleaning Record More

4. Finndin co-botic 45 og

velg [tre prikker], og velg
deretter [Bruk].

5. Sla pa fiernkontrollen [1]
og koble den til co-botic
45 [2].

6. Velg [Kart] i
hovedmenyen.
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Impart map

[Nytt kart].

< New map

* Map type

* Mame

Format: XX park/community/hotel, XX building. For
example: Block A, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floor

»

<

Push:51

R

Finish recording

7. Velg [+], og velg deretter

8. Gidet nye kartet et navn

og en etasje, og velg
[Neste].

9. Bruk styrespaken til a

flytte co-botic 45 rundt i
rommet for 3 kartlegge
det. Velg [Fullfor opptak]
nar du er ferdig med
kartleggingen.
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¢ Maps select
] Meeting room 1/1F

;_ ® 2023/04/18 13:11:02

P93 Workspace 1/1F

il © 2023/04118 131425

< Edit Map

© Meeting room 1/1F £

o @

Point Position Task manange

N
Areas b

Incremental Mapping

Switch map

N
Set aabmng Map

< Task manange

© Meeting room 1

6—3+

Planning001 =
Area Draw Start
2023/05/04 14:45:27 N,

10. Finn det nye kartet |

kartmenyen. Velg det nye

kartet.

11. Velg [Bytt kart] for &
bruke det nye kartet.

12.Velg

[Oppgaveadministrasjon

1.

13. Velg [+] for 3 opprette en

ny rengjeringsplan. Co-
botic 45 oppretter en
rengjeringsrute basert pa
denne planen.
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< Create plan

* Plan name
Planning001

* Planning type

Area Draw
b

e ™
[ Next |

< Create plan v < Create plan v

© Meeting room 1

&) b ] (o [i]

Add point Delete

Area Virtual Wall

planen, og velg deretter
[Area Draw].

15. Velg [Neste].

14. Angi et navn pd den nye  16. Velg det bla omradet.

18. Velg punkter for & flytte
dem. Nar et punkt er valgt,

17.Dra og knip for @ zoome i blir det oransje.

kartet for & redigere det
bld omradet.

< Create plan v

) 1]

Add point & Delete

< Create plan

‘—3‘

)

Creating cleaning
plan...

(o (1]

Add point Delete

19. [Legg til punkter] i
omradet for & endre

formen. Nye punkter vises

pa det [bla merket].

20. Dra i kartet for & plassere  Den nye planen blir nd

det bld merket. generert og lagret i menyen
for oppgavehandtering, se
trinn 13. Planen kan startes
fra appen. Fortsett med trinn
22 for & kunne starte fra
displayet.

21. Lagre [V] endringene nar
du er ferdig.



All Devices >
202310NLC0O12D0004 ~ i
Cleaning Robot >
Remote
Maps Tasks ﬂl

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

* Task Mame
Task001

* Executing time
1730 = 19:00

* Mumber of executions

1

“ Schedule
Legal Workday

“ Cleaning made

Serubbing/Standard

22.Velg [Oppgaver] i

23. Velg [Ny oppgavel].

24. Skrivinn

hovedmenyen. oppgavedetaljene, og velg
deretter [Neste].
& Task Planning < Task Planning < Task Planning
® Meeting room 1 - ® Meeting room 1 - ® Meeting room 1 v
9
Add Plan Queus order Add Plan Queue order(1) Add Plan Queuveorder(1)  Delete
Planning001 Planning001 . Planning001

Area Draw Area Draw - ' © Area Draw !

&0

25. Konfigurer oppgaven ved 26. Velg hvor mange ganger
de(n) ekstra planen(e) skal

a legge til [+]
rengjeringsplan(er).

Added to queue

utfores.

=4l

27.Hvis du har flere planer,

velger du [Kerekkefalge]
for & endre rekkefolgen
planene skal utfgres i.



< Task Planning < Tasks select

® Meeting room 1 -

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskD01

o
»

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm
Add Plan Queue order(1) Delete

1T+ =

Planning001
® o

Area Draw

28. Velg [Fullfer] nar 29. 1 popup-vinduet velger du 30. Den nye oppgaven lagres i
ferdig med & konfigurere [Bekreft] for a starte Oppgaver-menyen og kan
oppgaven. oppgaven na, eller startes manuelt eller

[Avbryt] for a lagre automatisk.
oppgaven.

Nar du starter en oppgave, Ma | anpevices >
du kontrollere at:

202310NLC0O12D0004 * i
Cleaning Robot >
e Riktig kart er valgt, se trinn Remets
11.

e (Co-botic 45 befinner seg i

sin utgangsposisjon pa Maps Tasks

kartet.

Hvis co-botic 45 befinner .-

seg et annet sted | e %

rommet, kan du enten Cleaning Record More (~y More X
flytte den til h ’
startposisjonen (ved hjelp b % A o(’ o
av fjernkontrollen) eller fa G D G B
co-botic 45 til & lokalisere | ®

sin posisjon i rommetved 37 Velg [Mer] i 32.Velg [Initiering av
a fortsette med trinn 31. hovedmenyen. lokalisering].

33. Velg [Bekreft].
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