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Przygotowanie CO-DOtIC 45 A0 UZYCI .ttt nans
Podtacz urzadzenie co-botic 45 do sieci za posrednictWwem Wi-Fi......o e
Podtacz urzadzenie co-botic 45 do sieci za POMOCE Karty SIM ...

Tworzenie map i wykonywanie zadan za pomocg aplikacji CO-DOTIC ...

UWAGA

Celem niniejszej skréconej instrukcji obstugi jest jak najszybsze uruchomienie
urzgdzenia co-botic 45™ . Tworzenie map i tras w sposdb opisany w tym
dokumencie niekoniecznie musi by¢ najbardziej wydajnym sposobem. Do
tworzenia optymalnych map, tras i zadan wymagane jest szkolenie.
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Nataduj i wt6z akumulator

UWAGA

Przed pierwszym uzyciem nalezy w petni
natadowac zaréwno baterie co-botic 45,
jak i baterie pilota zdalnego sterowania.

1. Wiz baterie [1] do komory baterii.

2. Nacisnij przycisk zasilania, aby wtaczy¢

urzgdzenie co-botic 45.

1. Nacisnij zatrzask, aby
odblokowad zbiornik czystej
wody [1].

3. Za pomoca wewnetrznego weza
[1] napetnij zbiornik czystej
wody czystg woda.

2. Nacisnij wewnetrzna strone
uchwytow [2] i pociggnij, aby
wyjg¢ zbiornik czystej wody [3].

4. Wbz zbiornik czystej wody [1].
Prawidtowa instalacja zostanie
zasygnalizowana kliknieciem.
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Podtacz urzadzenie co-botic 45 do sieci przez Wi-Fi

iding) () 5| 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. Na wysdwietlaczu wprowadz 4- 2. Wybierz [Wiecej].
cyfrowe hasto, aby odblokowac co-
botic 45. Domyslnie jest to 1234.

& Settings N (lding ) (@ ) |l 08:58

Lock screen >
WLAN @

Language

: Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Przewin w prawo i wybierz 5. Wybierz opcje [Potaczono z siecig].

[Ustawienia]. . L,
6. Wybierz sieé.

4. Przewin w déti wybierz [Network]. , o ) )
7. Wprowadz hasto sieciowe i wybierz

[potwierdz].

Podtacz urzadzenie co-botic 45 do sieci za pomoca karty SIM

1. Otwodrz gumowa klapke [1].

2. Odkrec srube imbusowag i zdejmij
plastikowa ostone [2].

3. Wiéz karte SIM do gniazda [3]. The
Podczas wktadania karta SIM powinna
by¢ skierowana chipem do gory.
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Tworzenie map i wykonywanie zadan za pomoca aplikacji co-botic

Register

Password Login

SeE | |

. > L=
[} el Password
-I'@l .
L

OEE, -

GETITON
P Google Play

1. Pobierz aplikacje co-botic 2. Zaloguj sie przy uzyciu 3. Wybierz opcje
ze sklepu Google Play lub swoich danych logowania. [Wszystkie urzadzenia].
zeskanuj kod QR. Aplikacja
jest preinstalowana na
telefonie z systemem

Android.
< AllDevices All Devices >
SN number or Device name
Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon ¥

202310NLC012D0004 -0
Cleaning Robot >
Remote

- 202310NLC012D0004

Cleaning robot
Le_=)

- 202310NLCO12D0007

Cleaning robot

Maps () Tasks
\ﬁb Q »

202310NLC01200001
o i
Cleaning robot s < \:’/
= ] e
B 202370NLCO1200002 Cleening Record L
- Remote
Cleaning robot .
(= :
B 202310NLCO1200003
- ) 2
—_— . :

n

4. Znajdz co-botic 45 i 5. Whtacz pilota zdalnego 6. W menu gtéwnym
wybierz [trzy kropki], a sterowania [1] i podtgcz wybierz pozycje [Mapy].

nastepnie wybierz [Uzyj]. go do co-botic 45 [2].
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Impart map

wybierz [Nowa mapal.

< New map

* Map type

* Mame

Format: XX park/community/hotel, XX building. For
example: Block A, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floor

»

< New map

Push:51

.
( Finish recording C )

7. Woybierz [+], a nastepnie

nowej mapy i wybierz
[Dalej].

8. Przypisz nazwe i pietrodo 9. Za pomocg joysticka

przesun co-botic 45 po
pomieszczeniu, aby je
zmapowacd. Po
zakonczeniu mapowania
wybierz opcje [Zakoncz
nagrywanie].



©

< Maps select
u Meeting room 1/1F
u Workspace 1/1F

< Edit Map < Task manange

© Meeting room 1/1F £ © Meeting room 1

6_3+

Planning001 r
Area Draw Start
9 [-i 2023/05/04 14:45:27 S —
A

Point Position Task manange

N
Areas “

Incremental Mapping

Switch map

N
Set aa\bmﬂg Map

10. ZnajdZz nowa mape w

menu map. Wybierz nowa

mape.

11. VT/ybierz opcje [Przetacz  13. Wybierz [+], aby utworzy¢
mape], aby uzyé nowej nowy plan czyszczenia.
mapy. Urzadzenie co-botic 45

utworzy trase czyszczenia

12. Wybierz opcje na podstawie tego planu.

[Zarzadzanie zadaniami].
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< Create plan

* Plan name
Planning001

* Planning type

Area Draw
b

e ™
[ Next |

< Create plan v

© Meeting room 1

&) iy

Area Virtual Wall

< Create plan v/

) L]

Add point Delete

14. Wprowadz nazwe
nowego planu, a
nastepnie wybierz opcje
[Rysunek obszarul].

15. Wybierz [Dalej].

16. Wybierz niebieski obszar.

17. Przeciagnij i zsun mape,
aby powiekszy¢jg i

edytowacd niebieski obszar.

Create plan

(o [

Add point ‘ Delete

A

Create plan

i_gﬁ

(o [i1]

Add point Delete

19. [Dodaj punkty] do
obszaru, aby zmienié
ksztatt. Nowe punkty
pojawig sie na

[niebieskim znacznikul].

20. Przeciggnij mape, aby

18. Wybierz punkty, aby je
przeniesc. Po wybraniu
punktu zmieni on kolor na
pomaranczowy.

)

Creating cleaning
plan...

Nowy plan zostanie teraz

ustawic niebieski znacznik. wygenerowany i zapisany w

21. Po zakonczeniu zapisz
zmiany [V].

menu zarzgdzania zadaniami,
patrz krok 13. Plan mozna
uruchomic z poziomu aplikacji.
Przejdz do kroku 22, aby méc



rozpoczgd z poziomu
wyswietlacza.

All Devices >
202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks \(B

e @

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

“ Task Mame
Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions

1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

22. W menu gtéwnym

wybierz opcje [Zadania].

23. Wybierz opcje [-Nowe
zadanie].

24. Wprowadz szczegdty
zadania, a nastepnie
wybierz [Dalej].
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< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan

Queue order

Planning001
. Area Draw

25. Skonfiguruj zadanie,
dodajac [+] swoje plany
czyszczenia.

< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order(1)
Planning001
Area Draw ! !
\nb
Added to queue

26. Wybierz, ile razy dodane

plany zostang wykonane.

10

< Task Planning

® Meeting room 1 -

2

Queuveorder(l)  Delete

Add Plan

— Planning001
() T+

Area Draw

=1

27. W przypadku wielu
planow wybierz opcje
[Kolejnosé w kolejce],
aby zmienic kolejnos¢, w
jakiej plany beda
wykonywane.



< Task Planning < Tasks select

® Meeting room 1 -

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskD01

o
»

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm
Add Plan Queue order(1) Delete

- Planning001

@

Area Draw

1T+ =

New Task

28. Wybierz [Zakoncz], gdy  29. W wyskakujgcym okienku 30. Nowe zadanie zostanie

zakonczono konfiguracje wybierz [Potwierdz], aby zapisane w menu Zadania
zadania. rozpoczac zadanie teraz, i moze zostad
lub [Anuluj], aby zapisad uruchomione recznie lub
zadanie. automatycznie.

Podczas uruchamiania zadania | ajpevices >
upewnij sie, ze

202310NLC0O12D0004 * i
Cleaning Robot >
. R it
e Wybrano prawidtowg —

mape, patrz krok 11.

e Co-botic 45 znajduje sie w E @

pozycji poczatkowej na Maps Tasks

mapie.

Jesli urzadzenie co-botic .-

45 znajduje sie w innym e %

miejscu w pomieszczeniu, Cleaning Record More (~y More x

nalezy przesungc je do \b ’

pozycji poczatkowej (za *x B 00 o

pomocy pilota zdalnego D K G G

sterowania) lub zlecic¢ . B e

urzgdzeniu co-botic 45 31. W menu gtéwnym 32. Wybierz opcje

zlokalizowanie swojej wybierz opcje [Wiecej]. [Inicjowanie lokalizacji].

pozycji w pomieszczeniu,

kontynuujac krok 31. 33. Wybierz opcje
[Potwierdz].
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