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Maélet med denne quick start-guide er at fa co-botic 45™ op at kere sa hurtigt som
muligt. Oprettelse af kort og ruter som beskrevet i dette dokument er ikke
negdvendigvis den mest effektive made. Der kraeves traening for at skabe optimale
kort, ruter og opgaver.
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Oplad og szt batteriet i

OBS

Oplad bade batteriet i co-botic 45 og
batteriet i fjernbetjeningen helt for forste
brug.

1.

2. Tryk pa taeend/sluk-knappen for at teende for co-

Indsaet batteriet [1] i batterirummet.

botic 45.

Klarger co-botic 45 til brug

1. Tryk pd l&sen for at ldse 2. Tryk paindersiden af

rentvandstanken op [1]. handtagene [2], og traek for at
fjerne rentvandstanken [3].

3.

Brug den indvendige slange [1] 4. Indseet rentvandstanken [1]. En
til at fylde rentvandstanken med kliklyd indikerer, at den er korrekt
rent vand. installeret.
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Forbind co-botic 45 til netvaerket via Wi-Fi

iding) () 5| 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. Indtast den 4-cifrede adgangskode 2. Veelg [Mere].
pa displayet for at lase co-botic 45
op. Dette er 1234 som standard.

& Settings N (lding ) (@ ) |l 08:58

Lock screen >
WLAN @

Language

: Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Rultil hgjre, og veelg [Indstillinger]. 5. Veelg [Tilsluttet til netvaerk].
4. Rul ned, og veelg [Netvaerk]. 6. Veelg dit netveerk.

7. Indtast netveerksadgangskoden, og
veelg [bekraeft].

Forbind co-botic 45 til netvaerket via SIM-kortet
1. Abn gummiklappen [1].

2. Fjern unbrakoskruen og plastikdeekslet
[2].

3. Indsaet SIM-kortet i abningen [3]. Den
SIM-kortets chipside skal vende opad, nar
du saetter det i.
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Opret kort og udfer opgaver ved hjeelp af co-botic-appen

Register

Password Login

SeE | |

- I: L=
[} el Password
-I'@l .
L

OEE, -

GETITON
P Google Play

1. Download co-botic-appen 2. Logind med dine login- 3. Veelg [Alle enheder].
fra Google Play-butikken, oplysninger.
eller scan QR-koden.
Appen er forudinstalleret
pa& Android-telefonen.

< All Devices All Devices >

202310NLC0O12D0004 * 1
Cleaning Robot >
Remote

SN number or Device name

Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon~

- 202310NLC0O12D0004
Cleaning robot
Le_ =)

- 202370NLC012D0007

Cleaning robot
—

=

‘(B
- 202310NLCO12D0001

Cleaning robot

——

B 202310NLC0T200002 Cleaning Record More
- Remote
Cleaning robot
(B
B 202310NLCO1200003

Cleaning robot

4. Find din co-botic 45, og 5. Teend for fjernbetjeningen 6. Veelg [Kort] i
veelg [tre prikker], og [1], og tilslut den til co- hovedmenuen.
veelg derefter [Brug]. botic 45 [2].
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Import map

Mew map B

7. Veelg [+], og veelg
derefter [Nyt kort].

< New map

* Map type

* Name

Farmat: XX park/community/hotel, ¥X building. Far
example: Block 4, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floar

“\nb

< New map

Push:51

c S
\ Finish recording C )

8. Tildel et navn og en etage 9.

til det nye kort, og veelg
[Naeste].

Brug joysticket til at flytte
co-botic 45 rundt i rummet
for at kortleegge det. Veaelg
[Afslut optagelse], nar
du er feerdig med at

° @

Point Position Task manange

()
Areas b

Incremental Mapping

Switch map

N
Set mbning Map

kortleegge.
< Maps select < Edit Map < Task manange -+-
n
m Meeting room 1/1F © Meeting room 1/1F 2" © Meeting room 1 h
NIl © 2023/04/18 1311:02 ==
u Workspace 1/1F
__ ® 2023/04/18 13:14:25

Planning001 =
Area Draw Start
2023/05/04 14:45:27

10. Find det nye kort i
kortmenuen. Veelg dit nye
kort.

11. Veelg [Skift kort] for at

bruge det nye kort.

12.Veelg
[Opgavehandtering].

13.Vaelg [+] for at oprette en
ny rengegringsplan. Co-
botic 45 vil oprette en
rengeringsrute baseret pa
denne plan.
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b

¢ ™y
| Mext ]
.

< Create plan < Create plan v < Create plan v
© Meeting room 1

* Plan name

Planning001

* Planning type

Area Draw

& " (o ]

Area Virtual Wall

Add point Delete

14. Indtast et navn til den nye 16. Vaelg det bld omrade.
plan, og veelg derefter

[Area Draw].

15. Veelg [Nzeste].

18. Veelg punkter for at flytte
dem. Nar et punkt er valgt,

17.Traek og knib for at zoome bliver det orange.

kortet for at redigere det
bla omrade.

A

Create plan

(o i}

Add point ‘ Delete

A

Create plan

‘—DQ

)

Creating cleaning

(o i}

Add point Delete

19. [Tilfej punkter] til
omradet for at aendre

formen. Nye punkter vises

pa det [bla maerke].

20. Traek i kortet for at placere Den nye plan vil nu blive

det bla meerke. genereret og gemt i

opgavestyringsmenuen, se
trin 13. Planen kan startes fra
appen. Fortsaet med trin 22

21. Gem [V] eendringerne, nar
du er feerdig.



for at kunne starte fra
skaermen.

All Devices >
202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks oh

e @

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

“ Task Mame
Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions

1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

22.Veelg [Opgaver] i
hovedmenuen.

23. Veelg [Ny opga-\-/e].

24. Indtast opgavedetaljerne,
og veelg derefter [Nzeste].




©

< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan
Planning001
. Area Draw

&0

< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order(1)
Planning001
Area Draw

f’b'

Added to queue

25. Konfigurer opgaven ved at 26. Veelg, hvor mange gange

tilfoje [+] din(e)
rengeringsplan(er).

< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order(1)  Delete

Planning001
@

Area Draw

N =

28.Veelg [Udfer], nar

feerdig med at konfigurere

opgaven.

den/de tilfejede plan(er)
skal udfgres.

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm

29. | pop op-vinduet skal du
veelge [Bekraeft] for at
starte opgaven nu eller
[Annuller] for at gemme
opgaven.

< Task Planning

® Meeting room 1 -

?

Queuveorder(l)  Delete

Add Plan

o Planning001
AL

Area Draw

- 1+

=1

27. | tilfeelde af flere planer
skal du veelge [Queue
order] for at eendre den
raekkefglge, planerne skal
udferes i.

< Tasks select

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskDD1

o
»

30. Den nye opgave gemmes i
menuen Opgaver og kan
startes manuelt eller
automatisk.
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Nar du starter en opgave, skal | aupevices >
du serge for, at:

202310NLC012D0004 - i
Cleaning Robot >
R i
e Det korrekte kort er valgt, _—

setrin 11.

e Den co-botiske 45 er pa -

sin startposition pa kortet. Maps Tasks

Hvis co-botic 45 befinder

sig et andet sted i rummet, 7

skal du enten flytte den til e g

startpositionen (ved hjzaelp Cleaning Record More () More X

af fjernbetjeningen) eller ,

fa co-botic 45 til at ¥ B 00 @

lokalisere sin position i T i e —

rummet ved at fortsaette 3 R .

med trin 31. 31.Veelg [Mere] i 32.Valg [Lokalisering
hovedmenuen. pabegyndes].

33.Veelg [Bekraeft].
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