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MAS RAPIDO
Soy mas rédpido porque trabajo sin parar durante 270 minutos. Después de
recargar estaré listo y funcionando nuevamente para la préxima sesion de limpieza.

MAS LIMPIO
Continto de la forma programada y puedo programarme para lograr la mayor
limpieza posible. O puedo seguir tus instrucciones.

MAS ECOLOGICO

Estoy programado para aspirador de la manera mas precisa y eficiente posible.
Cada porcién de mienergia se utiliza para limpiar ... nada se desperdicia. Mientras
uso 50 W en una hora, otras alternativas utilizan 1000 W.

MAS SEGURO
Sin cables para eliminar riesgos de caidas. Incluso puede utilizarse por la noche en
zonas oscuras sin ninglin problema.

MEJOR PARATODOS
Mientras tanto, puedes realizar otras tareas. Mantienes el ojo humano entrenado
para alcanzar la perfeccién. Puedes centrarte en los detalles.



Prefacio

Gracias por elegir co-botic™ 1700, el dispositivo disefiado para la limpieza rapida y auténoma
de espacios pequenos.

El co-botic 1700 es facil de usar si se siguen las instrucciones. Lee el manual de usuario con
atencidn. Familiarizate con los procedimientos correctos de funcionamiento y mantenimiento.
Guarda el manual en un lugar seguro. El manual es parte integrante del co-botic 1700y se
debe entregar al nuevo propietario en caso de revenderlo o cambiarlo. Cada co-botic 1700
dispone de un ndmero de serie Unico que se encuentra en la parte inferior del cuerpo principal.
Eli-partner necesita ese nimero cuando hagas un pedido de piezas.

Cuando en este manual se menciona al "fabricante", se refiere a: Future Cleaning
Technologies B.V., una empresa afiliada de i-team Professional de Eindhoven, Paises Bajos.
Cuando en este manual se menciona "el socio", se refiere a tu distribuidor y servicio de
asistencia local de i-team.

Propodsito del manual de usuario

El propdsito del manual de usuario es proporcionar informacién al usuario de forma que el
co-botic 1700 se use de manera correcta, eficiente y segura a lo largo de toda la vida (til del
co-botic 1700, incluso en caso de uso indebido razonablemente previsible.

El manual de usuario contiene instrucciones sobre:

e Seguridad personal del usuario.

e Uso previstoy no previsto del co-botic 1700.
e Instrucciones para el uso diario.

e Instrucciones de mantenimiento.

e Condiciones de almacenamiento.

e Eliminacion del co-botic 1700.

Estas instrucciones deben seguirse para evitar riesgos que puedan causar dafios fisicos
0 materiales.

Publico objetivo

Este manual del usuario va dirigido a los usuarios del co-botic 1700y a sus supervisores,
asi como a los distribuidores e importadores.

Usuarios del co-botic 1700

El co-botic 1700 se ha disefiado para uso exclusivo de cualquier persona que haya lefdo
y comprendido correctamente las instrucciones de este manual, o que haya sido instruido por un
usuario experimentado que a su vez haya leidoy comprendido las instrucciones de este manual.
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Los siguientes simbolos y términos se utilizan en este manual para advertir al lector acerca
de problemas de seguridad e informacién importante:

Simbolo Término

Explicacién

ADVERTENCIA

Indica una situacidn peligrosa que, sino se siguen
las instrucciones de seguridad, puede provocar
lesiones al usuario 0 a personas cercanas y dafos
leves o moderados al producto o al medio ambiente.

PRECAUCION

Indica una situacidn peligrosa que, si no se siguen
las instrucciones de seguridad, puede provocar
dafos leves o moderados al producto o al medio
ambiente.

BATERIAS

Indica una mdaquina que funciona con baterias, las
baterfas deben cargarse de acuerdo con las
instrucciones del manual de usuario del cargador
d baterfa de clase | independiente. Las baterfas
deben desecharse de acuerdo con las leyes

y normas locales.

ATENCION

Indica una situacién ante la que el fabricante

o sus socios y afiliados quedardnindemnes de
responsabilidad por los dafios causados en
caso de incumplimiento.
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1 Introduccion

El co-botic™ 1700 es un dispositivo facil y seguro de usar. Este manual te ayuda en los
primeros pasos y explica su funcionamiento y el proceso de mantenimiento.

La bateria deberfa estar completamente cargada antes de su uso. Puede hacerlo colocando
el dispositivo en su estacion de carga. Consulta a tu i-partner para obtener mas informacion
sobre los cargadores.

Este manual va dirigido a quienes trabajan con el co-botic 1700 y realizan el mantenimiento
diario. Elmanual debe leerse en su totalidad antes de realizar cualquier accién. En este manual se
describen el método de uso correcto, las medidas de seguridad, el mantenimiento y el transporte.

i-team mejora continuamente todos sus productos en funcién de la experiencia de los
usuarios y sus comentarios. Por lo tanto, cualquier discrepancia entre los textos o las
imagenes del manualy tu producto puede deberse a la diferencia de modelo o a posibles
cambios derivados del constante progreso en desarrollo e innovacién.

1.1 Uso previsto del producto

El co-botic 1700 se ha desarrollado especialmente para aspirar pequefos espacios en
entornos comerciales. Por ejemplo: en hoteles, centros educativos, hospitales, fabricas,
tiendas y oficinas. Estd disefiada Unicamente para usarse en interiores y en ambientes secos.

1.2 Uso no previsto del producto

ADVERTENCIA
A Eluso no previsto puede tener repercusiones en la seguridad de los usuarios

y otras personas cercanasy anula la garantia del producto.

1.3 Vida util

Para una vida util mas larga del co-botic 1700, limpialo y verifica que no esté dafiado después
de cada uso.

1.4 Modificaciones

No estd permitido realizar modificaciones en el disefio del co-botic 1700 sin consultar
al fabricante y obtener su permiso. Esto afecta a la garantia, consulta la seccién 1.6.
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1.5 Especificaciones

Modelo:

Tamafo del cuerpo

(L. x An. x Al)

Peso (sin baterfa):

Peso (baterfa incluida):
Fuente de alimentacion:

Especificaciones de |a
baterfa i-power x:

Autonomia de la baterfa:

Tipo de cargador:
Tiempo de carga
USB-C 5V 2A):
Tiempo dei-charge b:
Tiempo dei-charge 7:

1.6 Garantia

Co-botic 1700™
(bdsico)
350x 350 x 98 mm

No aplicable

3,4 kg
Estaciénde
acoplamiento de
220V

No aplicable

270 minutos

Acoplamiento
= 240 minutos

No aplicable
No aplicable

El co-botic 1700 solo debe usarse segun lo previsto v lo descrito en este manual. El uso del co-botic
1700 de cualquier otra forma anulard la garantia del fabricante. El periodo de garantia es de 1 afo.

1.7 |dentificacion

Cada co-botic 1700 dispone de un niimero de serie Unico que se encuentra en la parte inferior del
cuerpo principal. El distribuidor de i-team necesita ese nimero cuando hagas un pedido de piezas.

Placa de caracteristicas explicativa:

/é i-Eeam

Nombre del producto: co-betic Th 1700
Modelo del producto: LVACT7A

ANTES DE USAR

Importador: i-team Professional
Direceién: Hoppenkuil 27 b, 5626 DD Eindhoven, NL

Entrada: 24 V=12 A

Bateria: 14,4  iones de litio 5200 mAh Potencia nominal: 50 W
Modelo base de carga: IVACL7CB 0 IVACL7C N.° de serier soexxxxxsx
PRECAUCION: NO SUMERGIR EN AGUA. LEER TODAS LAS INSTRUCCIONES

Tipo de producto: co-botic 1700
Modelo del producto: Especifico para
la versién del co-botic 1700
Numero de serie: Necesario para
reclamaciones de garantfa

Modelo base de carga: Qué bases
funcionan para el modelo

Importador:

i-team Professional
Hoppenkuil 27 b
5626 DD Eindhoven
Paises Bajos



2 Descripcion

El co-botic™ 1700 consta de:
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Huvuddel

Kantsensor
Sidoborste

Drivhjul
Rullborste

Dockningselektrodskiva
far dammuppsamling

Fast dammladan
*Rengdringsverktyq
Dammlada

(E===F==yDammladans dvre faste
M— Dammiadans filterskarm
e ———

Dammlédams undre faste

Dammiadans lock

Dammladans lucka

Dockningselektrodski
va far laddning
Universalhjul

Lista Gver valfria tillbehdr
(Anvandare kan vlja en av de tvi uppsétiningarna enligt faktiska krav-—Laddningsbas +
Laddnir eller O +Laddningskabel for dammuppsarnlare.)

1.Laddningsbas

Laddningsbasindikator
._r Signalutslippszon
Laddande kontakestift
=
Strémport

Framsidan av laddningsbasen Baksidan av laddningsbasen

Laddningsbasadapter

2. Dammuppsamlare (tva-i-ett fér dammuppsamling och laddning)

| P
i | siarsaa pluson dr i s

| e
| ’

Infrarsd lins Luftuttag
Cammsamlande inlopp )
Laddning/dammuppsamlingskismma

Baksidan av dammuppsamlaren

Framsidan av laddningshasen

Figura 2

1. Mdéquina
principal
2. Colector
de polvo
3. Filtro de polvo
4. Herramienta
delimpieza
5. Cepillos laterale
adicionales
6. Mando
a distancia
7. Baterfas
8. Basedecarga
9. Cablede
alimentacidn
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2.1 Botonesy sensores

£y Laddningsknapp

Huvuddel x 1 * Kart tryck fdr att aktivera
laddningsfunktionen.

) Rengéring/strémknapp
» Kert tryck for att akuivera stédfunktienen
* Lingt tryek for att s pi eller stanga av
* Startaipausa rengring

Natverkskonfiguration

« Medan strémmen ar pd, wryck och hall
ned tangenterna "o ach " " samiidigt
i fem sekunder

Tvingad avstangningsknapp

+ Kort tryck for att stanga av.

Huvuddel

Laser

Hogralare Infrarad laddarsensor/infrarad

anti-kollisionssensor
TOF-sensor fir

vagg-finfrarod extra
laddaresensor

Kollisionssensor

Laserhuvudskydd

Laserhuvudets
trycksensor

Infraréd
extraladdaresenso

Dammladans Sppningsknapp
Dammildda

Ventilationsutlopp

Figura3

3 Seguridad

La seguridad es lo primero. Por lo tanto, dedica el tiempo necesario a leer y entender estas
instrucciones de seguridad. El uso incorrecto puede causar dafos o anular la garantia del
fabricante.

ADVERTENCIA

DEJADE USAR LA MAQUINA INMEDIATAMENTE si el co-botic™ 1700 no
funciona correctamente o emite un ruido inusual. Revisa el co-botic™ 1700 antes
de reanudar el funcionamiento.

ADVERTENCIA

NO uses el co-botic 1700 en superficies himedas o mojadas. Causa dafos al co-
botic™ 1700y es peligroso para el usuario. Los danos derivados del uso en
superficies himedas no estan cubiertos por la garantia.
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3.1 Bateria

Precauciones generales

PRECAUCION

e Nolo uses en entornos con una temperatura superior a 40 °C o inferiora 0 °C

e Nolo uses en entornos con sustancias liquidas o viscosas.

e No permitas que los ninos o personas no cualificadas usen el dispositivo

e Mantén las partes del cuerpo alejadas de la entrada de succidn de la maquina
cuando esté funcionando.

e Nolo uses para limpiar objetos en combustidn (como cigarrillos encendidos)

e Nolo utilices para aspirar objetos duros o afilados (como vidrio, acero, clavos,
etc)

e Notransportes ni muevas el cobot usando la cubierta del Lidar, la cubierta de la
maquina o el parachoques de impacto como el asa.

e Apagalamdquina antes de limpiar o mantener la mdquina y la base de carga

e Nolimpies ninguna parte del producto con un pafio demasiado himedo
o liquido

e Utiliza el producto de acuerdo con el manual de instrucciones. Cualquier pérdida
o dafo causado por un uso inadecuado es responsabilidad del usuario.

e Noincineres el producto aunque haya sufrido dafios graves, la bateria
del interior puede explotar.

Peligros para la salud

ADVERTENCIA

En caso de exposicidn a cualquiera de las sustancias quimicas de la unidad de
bateria, se deben seguir los procedimientos que se indican a continuacion:

Ojos: enjuagar los ojos con abundante agua durante al menos 15 minutos,
manteniendo los parpados superior e inferior abiertos cada cierto tiempo.

Inhalacién: abandonar deinmediato el drea donde se ha producido el contacto
y buscar aire fresco. Usar oxigeno si se dispone de él.

Ingestién: dar a la persona al menos dos vasos de leche o agua. Si el paciente estd
consciente, inducir el vémito. Acudir a un médico.

e No utilices baterias, cargadores ni bases de carga de terceros.

e Nodesmontes, repares ni modifiques la baterfa nila base de carga.

e No coloques la base de carga cerca de una fuente de calor (como un
radiador)

e Nodeseches las baterfas inactivas, deséchalas en instalaciones de reciclaje
profesionales.

12
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e Siel cable de alimentacién estd roto, deja de usar la mdquina
inmediatamente.
e Paraeltransporte/devolucidon, apaga la maquina y utiliza el embalaje original

4 Transporte y almacenamiento

e Noalmacenes el co-botic™ 1700 al aire libre;
e Guarda el co-botic 1700 solo en un lugar seco;
e Siprocede, carga completamente la bateria antes de volver a usar el co-botic 1700

5 Montaje e instalacion

El co-botic 1700 no requiere montaje. El co-botic 1700 se puede usar con una estacién de
acoplamiento estandar (incluida) o con el sistema de eliminacidn automatica de suciedad (no
incluido). La estacion de acoplamiento estandar requerird que el usuario vacie el contenedor
de recogida de suciedad en el cobot con regularidad. Al usar el sistema de eliminacién
automatica de suciedad, el cobot vaciara su contenedor en la bolsa de eliminacién mds
grande. La frecuencia para hacerlo se puede cambiar en la aplicacion.

5.1 Instalacion

El co-botic 1700 viene empaquetado en 1 caja junto con un cable USBy un enchufe de pared.
Primero debes retirar las piezas de transporte de espuma entre el protector delantero v la
unidad principal.

5.2 Instalar la base del cargador (estédndar)

1. Coloca la base del cargador plana contra
una pared, no dejar ningun espacio.

Mot vdggen Inte mot vaggen
- E—— =
f Y % X
/ v ,é,
Z Z
Z
Z Z|
Z Z
Z
~ _
Z e
Z _—
Z //—///W
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2. Asegurate de que haya masde 1,2 metros
de espacio vacio delante del cargador
y mas de 0,5 metros de espacio vacio
alos lados.

6 Funcionamiento

1. Coloca el co-botic™ 1700 en el suelo
frente a la base del cargador

2. Mantén presionado el botdn de
encendido®

3. Elcobotencontrara su base de carga
y comenzara a cargar.

—— = Fargen pa stromknappen
indikerar batteriets strém.

*Vitt ljus: effekt>15 %
andningsljus: effekt<15 %

Observera: Nar strommen ar otillrdcklig kanske den inte kan slas pa. Docka maskinen med
laddningsklamman pa laddningsbasen. Den orange lampan pa strémknappen lyser alltid
under laddning.

ATENCION
0 Carga completamente la bateria la primera vez que uses el co-botic 1700.

14
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6.1 Uso del co-botic™ 1700 sin aplicacidn

1. Presionarapidamente el boténde
encendido.

2. Elco-botic 1700 comenzara a limpiar
el espacio en el gue se encuentre.

3. Mientras limpia, también creara un mapa
del espacio que se puede usar mas tarde
con la aplicacion.

4. Despuésde lalimpieza, el cobot volverd
a su base de carga.

5. NOTA:Si esta instalado en el dispositivo
la versién para hotel del software, el cobot :
NO volverd a su base, sino que volvera L ACcoBOTIC 700
a la posicion donde se inicié por "
primera vez.

6. Presiona el botdn de inicio para decirle
manualmente al cobot que regrese
a su base.

6.2 Uso del co-botic 1700 con aplicacion

Usar el co-botic 1700 con una aplicacidon te permitira:
e Crearun mapay una ruta para tu espacio

e Crearestanciasy zonas restringidas

e Verlos resultados de tu limpieza

e Consultar las estadisticas generales de limpieza
e Anadir multiples espacios y cobots

e Anadirotros usuarios a los cobots

e Comprobar los niveles de consumibles

e Vermensajes de error

6.3 Registroe inicio de sesion

1. Descarga la aplicacion "Co-botic" de Apple Store o Google Play Store realizando una
busqueda en la tienda o escaneando el cddigo QR que se incluye a continuacion:

e

I-"ﬁ-'-. 1‘5:
E a "

2. Registrate con tu direccidn de correo electrénico para crear una nueva cuenta (omite los
pasos 2y 3 siya tienes una cuenta)

3. Selecciona tu pais.

Inicia sesidn con tu nueva cuenta en la aplicacion.
5. Esta seratu"Perfil" para conectarte a varias maquinas mas adelante.

15
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6.4 Conexidon del co-botic™ 1700 a la red vy a la aplicacion

10.
11.

Enciende el dispositivo.

Si el boton de "ENCENDIDO" parpadea en azul, la maquina esta lista para conectarse.
Si no parpadea, presiona los botones "INICIO" y "ENCENDIDO" juntos durante

3 segundos. El cobot luego indicara "Restablecimiento de la conexion WiFi".
AsegUrate de que tu dispositivo movil esté conectado a una red inaldmbrica de

2.4 Ghz. (Actualmente no se admite redes inaldmbricas de 5 Ghz.)

En la aplicacidn, selecciona "Afadir dispositivo"

Elige el dispositivo "co-botic 1700".

@ 0 < ARadir manualmente Auto Scan

Cobotic 1700

No hay dispositivo

Afadir dispositivo

ol 4

Selecciona tu propia red inaldambrica en la lista e introduce la contrasefia.
Asegurate una vez mas de que la luz de "ENCENDIDQ" parpadee en azulen el
dispositivo co-botic 1700, luego marca la casilla "Confirmar encendido con tecla
azuly parpadeo lento"

Conecta a la red inaldmbrica del co-botic 1700 seleccionando la red "
Smartlife-xxxxxxx".

La aplicacion comenzara a conectar el cobot a tu red.

Cuando se complete, haz clicen "Listo" vy la conexion se ha habra realizado
correctamente.

16
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Cancelar

Seleccione Red Wi-Fi de
2,4 GHz e introduzca la
contrasena.

Si su Wi-Fi es GHz, configlrelo en 2,4 Ghz.

Método comin de configuracién del
enrutador

© WiFI- 24Ghz

.)))

=)

Cancelar

Reinicie primero el dispositivo.

Al mismo tiempo, mantenga presionada la tecla
de limpieza de manchas y la tecla de recarga
durante mds de 3 segundos hasta que la tecla
de encendido parpadee lentamente en azul

/;\/

Restablecimiento de dispositivos
Confirmar encendido con tecla
azul y parpadeo lento

Cancelar

Conecte su teléfono maévil al
punto de acceso del dispositivo

1 Conecte su teléfono al punto de acceso que
se muestra a continuacién

< SmartLife-XXXX @

2 Vuelva a esta aplicacion y contintie
afadiendo dispositivos

Ir a conectar

Cancelar

Afiadiendo dispositive

AsEguerese oe gues L senal oe Wi-Fi sea buena

01264

O.uzar
depasitresas

-

hieaea-
& nube.

I=idaz a= drl
dhpoakvn

Agregade correctamente

O cobosic 1700
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6.5 Configuracién de la organizacion

El co-botic™ 1700 se puede incluir en una organizacidn con varios edificios, estancias y cobots.
La forma de configurar la organizaciéon es fundamental para identificar dénde se encuentran los
cobots y qué rendimiento ofrecen.

1. Enla pantalla de inicio, presiona el menu desplegable de la esquina superior izquierda para
abrir la estructura existente.

2. Selecciona "Administracion de casas".

3. Desde esta pantalla, puedes ver las diferentes casas o edificios que ya estan agregados,
o seleccionar "Crear nueva casa" para anadir una nueva ubicacidn. Tu ubicacion debe ser
una ubicacion fisica con una direccién postal estandar.

4. Introduce el nombre vy la direccion de la ubicacion.

5. A continuacion, vera las estancias que ya son estandar en la ubicacién, puedes desmarcarias
si no se ajustan at estructura organizativa y, en su lugar, elegir "Anadir estancia".

6. Asigna un nombre ala estancia dentro de la ubicacidn y repite esto por cada habitacidn
que limpiara el co-botic 1700.

7. Cuando afadas un nuevo dispositivo a tu organizacidn, asegurate de agregar el dispositivo
en la ubicacion correcta Y en la estancia asignada.

433 B oda - v4B 4:33 B & - v40 434 Ba - v40

Mi casa
o—’ < Administracién de casas cancelar Crear casa Guardar

Todos los dispositivos Qoo Lage Zijde 3
- Mi casa Home Name *
Arena04 ~/  Hoppenkuil
Lage Zijde 3 Home Location
= Home Management
Estancia

Hoppenkuil
udea

Sala de estar
Crear casa

lerhand return Dormitorio principal

Unirse a una casa
Segundo dormitario

Aula
Gomedor

Cocina

0 00000

Exposicion en aula
Funciones comunes
Sala de estudio
Inspirationroom 04 Afiadir estancia
Funciones comunes:

Configuracién dela organizacién

6.6 Compartir el co-botic 1700 con multiples usuarios

Al configurar varios usuarios, es importante tener en cuenta que los usuarios se crean

en sus teléfonos individuales y luego pueden compartir el acceso a las maquinas. Las
cuentas de usuario no se almacenan en la maquina ni en la aplicacion. Los datos del
usuario se almacenan en la nube y luego cada usuario puede compartir una sola estancia
o toda la organizacion.

1. Cada usuario debe configurar su propia cuenta en su propia aplicacion (consulta la
Seccién 6.2-6.3 de este manual de usuario).
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2. Paracompartirtodas las maquinas en una ubicacion/edificio, debes comenzar desde
la cuenta original que ya tiene acceso a la organizacion.
3. Desde la pantalla de inicio, selecciona el menu desplegable de ubicacién en la esquina

superior izquierda de la pantalla.
Selecciona "Administracidn de casas".

Presiona "Anadir miembro".

N o oA

de tu organizacion.

Selecciona la ubicacion o el edificio que desees compartir.

Se abrira un cuadro de didlogo que te permitira compartir un cédigo con otras personas

8. Este cddigo se puede compartir de varias maneras a través de diferentes aplicaciones
de mensajeria o se puede copiar el cddigo vy enviarlo a la persona correcta.
9. Cuando el usuario reciba el codigo, debe iniciar sesidn en su aplicacidény luego volver

a la pantalla "Administracion del hogar" (consulta los pasos del 3 al 5).

10. Enla pantalla "Administracién de casas", selecciona "Unirse a una casa".

11. Introduce el cédigo del paso 7.

6./ Mapasy rutas

El co-botic™ 1700 creara su propio mapa a medida
que se desplaza por un espacio. Creard el mapa
cuando presiones el botdon en modo manual o
cuando lo inicies desde la aplicacion. Los mapas

se almacenan en el cobot y luego la aplicacion
accede desde el cobot cuando sea necesario.

1. Presiona el botdn verde de inicio y cambiara
a un botdn de pausa. Esto hara que el cobot
comience a generar el mapa.

2. Elcobotcomenzara a limpiar mientras genera
el mapay también comenzara a construir la
l6gica de cdmo limpiara en el futuro.

3. Trasfinalizar, continuard limpiando siempre
utilizando este método.

4. Sitienes un patron de limpieza preferido,

también puedes very ejecutar el patron

utilizando la funcidn "Registro" para ver
limpiezas y mapas anteriores.

Para usar la funcidn Registro, presiona "Mas".

Selecciona "Registro".

Selecciona la fecha y hora que prefieras.

Presiona "Restaurar elmapa".

El cobot cargara este mapay la ruta y ejecutara

este mismo procedimiento de limpieza.

© ©® N o U
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< Configuracién

iste de func

Temparizador
- Herramientas manuales
Buscar robot
Restablecer mapa
Potencia automatica
[ Funcien de recogida de polvo

Q Voz y volumen
Modo No molestar

Consumibles y mantenimiento

@ Mas informacion

< Registros

54213 1607~ 35483

Zona total de limpieza  Tiempos totales de limpieza  Tiempos totales

03:05 pm

Tiempo 2 min Zona 2m2

>

Tiempos 29 min Zona 43 m2

03:54 pm 5

Tiempo 17 min Zona 20 m2

04:21 pm y

<

o l\ (8 | \
y : p
. & U L
2
{ .E\ ; >
___ha | gl {

2022-01-07 09:47 AM

Zona Hora

6.8 Creacionde estancias,zonas restringidasy modos de limpieza

Para usar zonas es importante entender los tres modos
de funcionamiento: Marcary listo, Zona y Automatico

1. Paracrearuna zona restringida:
a. Abre el mapa que quieras usar.
b. Selecciona el botén"Zona" en el lado derecho

dela pantalla

c. Elige"Anadirzona".

d. Arrastra el cuadrado alrededor dela zona
que no deseas que limpie el cobot. Esto es
especialmente Util para puertas o salidas
porlas que no deseas que pase el cobot.

e. Desde esta pantalla, puedes cambiar
el tamano, rotar y eliminar la zona.
f.  Guarda tu zona.
2. Paracrear estancias para sulimpieza
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Abre el mapa que quieras usar. NOTA: Para
configurar varias estancias, asegurate de
crear el mapa de todo el espacio, incluidas
todas las estancias y los pasillos que
conducen a las mismas.

Selecciona el botdn "Zona" debajo del mapa.
Selecciona el botén "Crear zona" a la
derecha.

Arrastra la forma de la estancia como
prefieras.

Asigna un nombre a la estancia usando

el icono de |apiz de la esquina inferior
izquierda de la forma.

Presiona "Iniciar" para guardar la estancia.
NOTA: Seleccionar el boton "Zona" en esta
pantalla funciona igual que crear una zona
de exclusion, pero si creas una zona de
exclusidon aqui, también la usaras para la
limpieza de zonas.

NOTA: Debido a la latencia de la red,

es posible que no veas de inmediato las
estanciasy las zonas prohibidas Espera
hasta 30 segundos al cargar el mapa para
verlas zonas.

3. Cdmo funciona la limpieza en los diferentes modos:

a.

Automatico: el cobot limpiara todo el mapa
partiendo de la estacion de carga.

Zona: el cobot limpiara solo las zonas que se
hayan creado. Comenzara limpiando la zona
mas cercana al cargadory terminara
limpiando en la estancia en que se encuentre
el cargador. También puedes seleccionar una
zona, luego presionar Iniciar e ira
directamente a esa zona.

Marcary listo: el cobot limpiard una ubicacién
directa que elija en el mapa. Ird a ese lugar

y luego limpiara en un radio de 1,5 metros
alrededor del lugar.
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6.9 Uso de los botones de limpieza

1. A continuacidn se explican los botones
en la parte inferior de la pantalla:
a. Estacion: enviara el cobot de
regreso a su base de carga.
Puede pausar el proceso
presionando este botdn
nuevamente
b. Iniciar: iniciara el proceso de
limpieza segun el modo
seleccionado (Marcar vy listo,
Zona o Automatico).
c.  Succion: controla la potencia
del motor de la aspiradora.
Esta configuracion se ajustara
automaticamente segun el tipo de
suelo para una limpieza dptima.
d. Mas: accede a otras funciones
descritas en este manual.

6.10 Otras caracteristicas
Estas funciones se encuentranen el
botdn "Mas".

1. Programacionde limpieza

a. Selecciona "Temporizador".

b. Establece lasfechasy horasen
las que te gustaria programar
la limpiezay siquieres que se
te notifique.

2. Control manual

a. Estopermite mover el cobot
manualmente.

b. NOTA:Debido alalatencia de

la red, puede haber una demora
significativa entre presionar el
botdn de movimientoy el
movimiento real del cobot.
Se recomienda usar el control
remoto de infrarrojos incluido
con el cobot sideseas controlarlo
manualmente.

3. Buscarrobot

a. Estafuncion permite encontrar
la ubicacion del cobot.

b. Anunciard "jOyel jEstoy por aqui!"

IN

< Aula

y luego presiona Iniciar

v Zona

Crear
zona

43" 40~ 85"

Zona Hora Electricidad

Marcary listo Zona Automéico

I Estacion Iniciar Succion Mas ]

Botones de limpieza

repetir
Observaciones

Avisa de ejecucion

Programaciény control manual
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4. Restablecer mapa

a. Eliminara el contenido del mapa

para comenzar de nuevo.
5. Potencia automatica

a. Estaopcidon permitira que la
aspiradora se ajuste
automaticamente segun el tipo
de suelo. Apagalo para controlar
el nivel de succién manualmente.

6. Funcidon de recogida de polvo

a. Estaopcidonrequiere que tengas
la unidad de eliminacién
automatica de suciedad.

b. Esta opcion selecciona la
frecuencia con la que el cobot
vaciara su contenido en la unidad
de eliminacién automatica de
suciedad (opcional).

7. Registro

a. Estaopcidn mostrara el registro
de limpieza del cobot, incluida
la autonomiay la cobertura en
metros cuadrados.

8. Vozyvolumen

a. Estaopcidn ajusta los niveles

de sonido.
9. Modo No molestar

a. Estaopcidn establece las horas
gue el cobot NO funcionara para
que no moleste a las personas
en la estancia.

10. Consumibles y mantenimiento

a. Estaopcidn permite verificar
los niveles delfiltro, el colector
de polvoy el cepillo giratorio.

©
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Configuracién

Temporizador

Herramientas manuales

Buscar robot

Restablecer mapa

Potencia automatica

Funcidén de recogida de polvo

Registro

Voz y volumen

Modo No molestar

Consumibles y mantenimiento

Mas informacion

Menud Mds
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7 Mantenimiento

ADVERTENCIA

A Antes de comenzar con el mantenimiento o la sustitucion de piezas, apaga el co-
botic™ 1700 vy retirala baterfa (si procede).

El co-botic 1700 no requiere mucho mantenimiento. Sin embargo, se recomienda que limpies
la maquina después de usarla y antes de guardarla. Para limpiarlo, simplemente pdsale un
pano de microfibra seco. No mojes el pafno.

Para disfrutar de un funcionamiento adecuado vy una larga vida Util del co-botic 1700, es
importante seguir los intervalos de mantenimiento recomendados que se mencionan en este
manual.

Las tareas de mantenimiento que no se describen en este manual deben ser realizadas por

tu distribuidor del co-botic 1700. Asegurate de tener a mano el modelo y el nimero de serie
del co-botic 1700 cuando llames a un distribuidor. Para obtener mas informacidn, rellena el

formulario de contacto en www.i-teamglobal.com.

/.1 Limpieza

Limpia el exterior de la maquina con un pafio de microfibra seco.

/.2 Piezas danadas o desgastadas
Las piezas danadas o desgastadas deben reemplazarse de inmediato. Ponte en contacto con
tu socio local de i-team Global o visita www.i-teamglobal.com para obtener mas informacion.

/.3 Frecuencia de mantenimiento

Para garantizar un funcionamiento adecuado y seguro durante toda la vida util del co-botic
1700, se recomienda que un socio autorizado de i-team revise la maquina después delas
primeras 50 horas de uso y luego cada 125 horas.

/.4 Almacenamiento
Consulta la seccion 4.
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8 Solucion de problemas

Lista de cédigos de error:

dp_robot_fault_1

Baterfa baja, iniciar recarga

dp_robot_fault_2

Baterfa baja, apagar

dp_robot_fault_3

Rueda motriz andmala/rueda principal/universal

dp_robot_fault_4

No cumple con las condiciones de actualizacidn, cargar

dp_robot_fault_b

Sensor de colisidn andmalo

dp_robot_fault_6

No se puede llegar a la zona designada/indicada

dp_robot_fault_7

Mdaquina inclinada

dp_robot_fault_8

La cubierta del radar estd atascada/La cubierta del cabezal del
|dser estd atascada

dp_robot_fault_9

Velocidad de radar anémala/Velocidad de sensor de distancia
l[dser andmala

dp_robot_fault_10

Los datos del radar son anédmalos/Datos del sensor registrados
anémalos

dp_robot_fault_11

Sensor de inspeccién de pared sucio/Sensor TOF de la pared
sucio

dp_robot_fault_12

Sensor sucio a lo largo de la pared/El sensor de infrarrojos
anticolision estd sucio

dp_robot_fault_13

Cepillo central anémalo/cepillo giratorio o principal anémalo

dp_robot_fault_14

Cepillo lateral andmalo

dp_robot_fault_15

Ventilador andmalo/Salida de ventilacién anémala

dp_robot_fault_16

Recolector de polvo retirado/extraido

dp_robot_fault_17

Contenedor de polvo lleno

dp_robot_fault_18

No funciona con el colector de polvo extraido/No funciona con el
colector de polvo retirado

dp_robot_fault_19

El colector de polvo debe extraerse una vez lleno/El colector de
polvo estd lleno, retirarlo

dp_robot_fault_20

La mdaquina estd atrapada, se recomienda establecer un zona
restringida sila mdquina se atasca facilmente/zona restringida
donde la maquina se atascd

dp_robot_fault_21

Levantada en funcionamiento/La maquina se ha levantada
mientras funcionaba

dp_robot_fault_22

Falta el depdsito de agua

dp_robot_fault_23

La cantidad de agua es insuficiente, afada agua

dp_robot_fault_24

Sal de la zona restringida y empieza de nuevo

dp_robot_fault_25

El propietario debe limpiar el sensor de desnivel e iniciar el
dispositivo lejos del desnivel.

dp_robot_fault_26

Recarga fallida

dp_robot_fault_27

Carga fallida

dp_robot_fault_28

Rueda principal/rueda motriz anémala

dp_robot_fault_29

Anomalia en radar/Sensor de distancia de radar/ldser andmalo

dp_robot_fault_30

Anomalfa en la bomba/bomba de aguaandmala
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9 Desmantelamiento y eliminacion

ATENCION
0 Esresponsabilidad del propietario del co-botic™ 1700 desechar el producto de

forma adecuaday segura.

Al final de su vida Util, el co-botic 1700 todavia contiene recursos valiosos y debe desecharse
de acuerdo con las leyes y normas locales sobre reciclaje de equipos eléctricos.

1. Siprocede, retira la baterfa para desecharla por separado (consulta la seccién 5.4).

2. Retiratodos los componentes sueltos.
3. Desechatodos los elementos de acuerdo con las leyes y normas locales.

CONSEHIO:
Ponte en contacto con tu socio local de i-team para averiguar todas las posibilidades de
devolucién de componentes al final de la vida dtil del co-botic 1700.

10 Especificaciones y CE

Modelo: Co-botic™ 1700 (basico
Tamanodelcuerpo (L.x 350x350x 98 mm

An. x Al)

Peso (sin baterfa): No aplicable

Peso (baterfaincluida): 3,4 kg

Fuente de alimentacion: Estacion de
acoplamientode 220V

Especificaciones de |a No aplicable

baterfa i-power x:

Autonomfa de la baterfa: 270 minutos

Tipo de cargador: Acoplamiento
Tiempo de carga = 240 minutos
USB-C 5V 2A):

Tiempo dei-charge b: No aplicable
Tiempo dei-charge 7: No aplicable
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EG/EC
DECLARACION DE CONFORMIDAD

Nosotros: Future Clegning Techpologies BV, Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Paises Bajos

Declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad que el producto: Aspirador

Co-botic

(Tipo de maquina)

Co-botic 1700, IVAC17.FCT.0230A, IVAC17.FCT.0230C, IVAC17.FCT.0240A, IVAC17.FCT.0240C, IVAC17A
y siguientes

(Modelo - nimero de serie, afio de produccidn)

a lo que se refiere esta declaracidn estd en conformidad con las siguientes normas.,

ICE 60335-2-2:2019; IEC 60335-1:2010+A1+A2 COR1:2010, COR2:2010, AMD1:2013, COR1:2014,
AMD2:2016, COR1:2016

(Titulo y/o nimero y datos de emisién de la(s) norma(s) u otro(s) documento(s) normativo(s)

Siguen las disposiciones de las directivas:

EMC 2014/30/EU, Maquinaria 2006/42/EU, ROHS 2011/65/EU, EU 2015/836/ Anexo Il

Eindhoven, 15.02.2022

Frank van de Ven
Director

(Lugar y fecha de emisidn) (nombre y firma o marca equivalente

o persona autorizada)

Future Cleaning Technulggy B.V.l Hoppenkull 27 B| 5626 DD Eindhoven | Paises Bajos | T +31 (0)40 266 2450 KvK 17170863 | N.* IVA NL813934023B01 Rabobank
| Swift: RABONL2U | Eur no. 1089.72.984 | IBAN NLO4RAB0O0108972984 | USD no. 1089.72.984 | IBAN NLO4RABO0108972984

Este documento forma parte del archivo técnico del co-botic 1700 y estd disponible si se solicita.
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La i-Story

No se trata solo de maquinas de limpieza.
Se trata del bienestar de las personas y del planeta.

Estamos entusiasmados con la limpieza, entusiasmados con la sostenibilidad
y dedicados de todo corazén a seguir innovando.

Creemos que la limpieza efectiva es algo mas que "solo" la eliminacion de la suciedad. Significa
garantizarla salud y seguridad de las personas y, al mismo tiempo, facilitar, simplificar, lograr
que el trabajo sea mas eficiente e incluso divertido. Significa obtener resultados uniformes en
todo el mundo protegiéndolo. Y significa crear asociaciones para hacer crecer nuestra fuerza
global para una mejor limpieza. Después de todo, se necesita un equipo.

El equipo i-team.

Made Blue

Al utilizar las i-mops, tus socios, clientes y usuarios reducen la huella hidrica y contribuyen
positivamente a la disponibilidad de agua en el mundo. Todos los dias que se enciende un
i-mop, Made Blue simultdneamente garantiza que otra persona en el planeta tenga acceso
a agua limpia. Por cada litro que usa i-mop en su operacion, i-team y Made Blue aportan
igual cantidad de agua potable en un pais en desarrollo. El planeta es un lugar hermoso
con mas de 7 mil millones de personas. Los seres humanos necesitan agua para vivir,
respirary disfrutar de sus vidas. En todo el mundo, 2,7 mil millones de personas sufren
escasez de agua potable. Para 780 millones de personas esta situacion es permanente:
cada ano, 3,5 millones de personas mueren por este motivo. Es por eso que Made Blue
invierte en proyectos en paises en desarrollo. Somos un orgulloso socio de Made Blue.
Made Blue aporta unaigual cantidad de agua a la utilizada pori-team para generar agua
limpia en paises en desarrollo. 1 litro por 1 litro.

. L]
MADE BLUE Elﬂr'ﬂ"

Acceso a agualimpia para todos.
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Pagina en blanco intencionadamente
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i-team Professional B.V.

Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Paises Bajos
Teléfono: +31402662400

Correo electrénico: hello@i-teamglobal.com
Internet: www.i-teamglobal.com
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