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ATTENTIE

Het doel van deze snelstartgids is om de co-botic 45™ zo snel mogelijk aan de
praat te krijgen. Het maken van kaarten en routes zoals beschreven in dit
document is niet noodzakelijkerwijs de meest efficiénte manier. Er is training nodig
om optimale kaarten, routes en taken te maken.
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De batterij opladen en plaatsen

ATTENTIE

Laad zowel de batterij van de co-botic 45
als die van de afstandsbediening volledig
op voor het eerste gebruik.

1. Plaats de batterij [1] in het batterijvak.

2. Druk op de aan/uit-knop om de co-botic 45 in te
schakelen.

1. Druk op de vergrendeling om de
schoonwatertank te
ontgrendelen [1].

3. Vul de schoonwatertank met
schoon water via de interne
slang [1].

2. Druk op de binnenkant van de
handgrepen [2] en trek eraan
om de schoonwatertank [3] te
verwijderen.

4. Plaats de schoonwatertank [1].
Een klikkend geluid geeft aan
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dat de tank correct geinstalleerd
is.

Verbind de co-botic 45 met het netwerk via Wi-Fi

™ (iding ) (@ » il 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

@ One-click rer@
% ,

Cleaning task

Sewage More

1. Voer op het scherm het 4-cijferige 2. Selecteer [Meer].
wachtwoord in om de co-botic 45 te
ontgrendelen. Dit is standaard 1234.

& Settings N (iding) (8 ) 4| 08:58

Lock screen WLAN ®

Language

2 Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Scroll naar rechts en selecteer 5. Selecteer [Verbonden met
[Instellingen]. netwerk].

4. Blader omlaag en selecteer 6. Selecteer je netwerk.
[Netwerk].

7. Voer het netwerkwachtwoord in en
selecteer [bevestigen].



. Verwijder de inbusbout en de plastic
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Verbind de co-botic 45 met het netwerk via een SIM-kaart
Open de rubberen flap [1].

afdekking [2].

Plaats de SIM-kaart in de sleuf [3]. De
De chipzijde van de SIM-kaart moet bij het
plaatsen naar boven wijzen.
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Kaarten maken en taken uitvoeren met de co-botic app

Register

Password Login

menE | |

v
(O

T=x
LIk -

GETITON
P Google Play

»

1. Download de co-botic app 2. Login metje
van de Google Play store inloggegevens.
of scan de QR-code. De
app is vooraf geinstalleerd
op de Android-telefoon.

3. Selecteer [Alle
apparaten].

< All Devices
SN number or Device name

Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon~

- 202310NLC012D0004

Cleaning robot

—_—

|

- 202370NLC012D0007

Cleaning robot
—

2. (o)

202310NLC012D0001

Cleaning robot
(]

202310NLC012D0002

Remote

Cleaning robot .

202310NLC012D0003

Cleaning robot

n
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All Devices >

202310NLC012D0004 -
Cleaning Robot
Remote

Cleaning Record More

selecteer de [drie [1] aan en sluit deze aan
stippen], selecteer op de co-botic 45 [2].
vervolgens [Gebruiken].

4. Zoek je co-botic 45 en 5. Zet de afstandsbediening 6. Selecteer [Kaarten] in het

hoofdmenu.




< New map < New map

* Map type Push:51

* Mame

Format: XX park/community/hotel, XX building. For
example: Block A, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floor

»

()

Impart map

.
( Finish recording C )

7. Selecteer [+] en 8. Wijs een naam en 9. Beweeg de co-botic 45
vervolgens [Nieuwe verdieping toe aan de met de joystick door de
kaart]. nieuwe kaart en selecteer kamer om deze in kaart te

[Volgende]. brengen. Selecteer

[Opname beéindigen]
wanneer u klaar bent met
het in kaart brengen.
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< Maps select < Edit Map < Task manange 4=

N
n Meeting room 1/1F © Meeting room 1/1F £ © Meeting room 1 \b
Nl © 2023/04/18 1311:02 nll o
u Workspace 1/1F
_‘_ ® 2023/04/18 13:14

Planning001 r
Area Draw Start
° [-i 2023/05/04 14:45:27 S —
A

Point Position Task manange

N
Areas “

Incremental Mapping

Switch map
N
Set a¢ ning Map

10. Zoek de nieuwe kaart in 11. S_electeer [Wissel kaart] 13.Selecteer [+] om een
het menu Kaarten. om deze nieuwe kaart te nieuw schoonmaakplan te
Selecteer je nieuwe kaart. gebruiken. maken. De co-botic 45

maakt een reinigingsroute

12. Selecteer [Taak beheren]. aan op basis van dit plan

< Create plan < Create plan v < Create plan v
© Meeting room 1

* Flan name

Planning001

* Flanning type

Area Draw

b

X v
&) oy (e o
[:.7 Mext 7\| Area Virtual Wall Add point Delete
14.Voer een naam in voor het 16. Selecteer het blauwe 18. Selecteer punten om ze te
nieuwe plan en selecteer gebied. verplaatsen. Wanneer een
vervolgens [Gebied 17 g i it punt is geselecteerd,
tekenen]. - =1eep en knijp om Inte wordt het oranje.

zoomen op de kaart om
15. Selecteer [Volgende].
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het blauwe gebied te
bewerken.

< Create plan v Create plan

i_gﬁ

)

Creating cleaning
plan...

X v X v
(o ] ] (o ]
Add point & Delete Add point Delete
19. [Voeg punten toe] aan  20. Sleep de kaart om de Het nieuwe plan wordt nu
het gebied om de vorm te blauwe markering te gegenereerd en opgeslagen in
veranderen. Nieuwe positioneren. het menu Taakbeheer, zie stap
punten verschijnen op de 13. Het plan kan worden

21.Sla [V] de wijzigingen op

[blauwe markering].
wanneer u klaar bent.

gestart vanuit de app. Ga
verder met stap 22 om te



kunnen starten vanaf het
scherm.

All Devices >
202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote
Maps Tasks ol

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

“ Task Mame
Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions

1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

23. Selecteer [Nieu-\-/ve taak]. 24.Voer de taakdetails in en
selecteer [Volgende].

22. Selecteer [Taken] in het
hoofdmenu.

10
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< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order
Planning001
2! Area Draw

[+] uw

schoonmaakplan(nen) toe

te voegen.

< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order(1)

Planning001

Area Draw

Added to queue

25. Configureer de taak door

26. Selecteer hoe vaak de
toegevoegde plannen
worden uitgevoerd.

11

< Task Planning

® Meeting room 1 -

2

Add Plan Queveorder(1)  Delete

Planning001

e

J -1 t
~ Area Draw

=1

27.1n het geval van meerdere

plannen, selecteert u
[Volgorde wachtrij] om
de volgorde te wijzigen
waarin de plannen
worden uitgevoerd.



< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order(1) Delete
Planning001 —
o) = ro=
~ Area Draw ! o
Finish ({s

28. Selecteer [Finish]
wanneer
klaar met het configureren
van de taak.

Zorg er bij het starten van een
taak voor dat:

e Dejuiste kaartis
geselecteerd, zie stap 11.

e De co-botic 45 staat op

zijn startpositie in de kaart.

Als de co-botic 45 zich op
een andere plek in de
kamer bevindt, verplaats
hem dan naar de
uitgangspositie (met de
afstandsbediening) of laat
de co-botic 45 zijn positie
in de kamer lokaliseren

door verder te gaan met 31 Selecteer [Meer] in het

stap 31.

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm

29. Selecteer in het pop-

upvenster [Bevestigen]
om de taak nu te starten of
[Annuleren] om de taak
op te slaan.

All Devices >

202310NLCO12D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

® e

Maps Tasks
Cleaning Record More

b

< Tasks select

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskD01

o
»

30. De nieuwe taak wordt
opgeslagen in het menu
Taken en kan handmatig
of automatisch worden
gestart.

More X

b
© O

Settings

*x B8

Device
Maintenance

My Device Localization
Initiating

hoofdmenu.
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32. Selecteer [Lokalisatie
starten].

33. Selecteer [Bevestigen].
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