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ATENCION

El objetivo de esta guia de inicio rapido es poner en marcha el co-botic 45™ lo mas
rapidamente posible. La creacién de mapas y rutas tal y como se describe en este
documento puede no ser necesariamente la forma mas eficiente. Se requiere
formacion para crear mapas, rutas y tareas éptimos.
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Carga e inserta la bateria

ATENCION

Cargue completamente tanto la bateria
del co-botic 45 como la del mando a
distancia antes de utilizarlo por primera
vez.

1. Inserte la bateria [1] en el compartimento de la
bateria.

2. Pulse el botdn de encendido para encender el
co-botic 45.

Preparar el co-botic 45 para su uso

==
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1. Presione el pestillo para 2. Presione el interior de las asas
desbloquear el depdsito de agua [2] y tire para extraer el depdsito
limpia [1]. de agua limpia [3].

3. Utilizando la manguera interna 4. Introduzca el depdsito de agua
[1], llene el depdsito de agua limpia [1]. Un chasquido indicara
limpia con agua limpia.
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que esta correctamente
instalado.

Conecta el co-botic 45 a la red via Wi-Fi

Forgot password?

1. Enla pantalla, introduzca la
contrasena de 4 digitos para
desbloquear el co-botic 45. Por
defecto es 1234.

Eb

Cleaning report

My device

3. Desplacese hacia la derechay
seleccione [Configuracion].

4. Desplacese hacia abajo y seleccione
[Red].

Enter password Delete

™ (iding ) (@ » il 08:53

®

@ One-click return
B
Cleaning task
Cleany Sewage More

2. Selecciona [Mas].

& Settings A\ (iding; (@8 » 5| 08:58

Lock screen
WLAN @

Language

Z Connected to network >3
Temperature > %

Time zone

System restart >

System setting >

Network >

5. Seleccione [Conectado a la red].
6. Selecciona tu red.

7. Introduzca la contrasefia dered y
seleccione [confirmar].
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Conecta el co-botic 45 a la red a través de la tarjeta SIM
1. Abra la tapa de goma [1].

2. Retire el tornillo Allen y la cubierta de
plastico [2].

3. Introduzca la tarjeta SIM en la ranura [3].
Aparece la pagina
El lado con el chip de la tarjeta SIM debe
quedar hacia arriba al insertarla.
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Crear mapas y ejecutar tareas con la aplicacién co-botic

W] ]

o 2

F
Ok
GETITON
P Google Play

Register

Password Login

Account

Password

»

1. Descarga la aplicacion co- 2.
botic desde Google Play
store o escanea el codigo

QR. La aplicacion esta

preinstalada en el teléfono

Inicie sesion con sus
credenciales de acceso.

3. Seleccione [Todos los
dispositivos].

Android.
< AllDevices All Devices >
SN number or Device name Search
Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon ¥

- 202310NLC012D0004

Cleaning robot
Le_=)

- 202310NLCO12D0007

Cleaning robot
=%

\ﬁb
- 202310NLC012D0001

Cleaning robot

- 202310NLCO12D0002
- Remote
Cleaning robot

- 202310NLCO12D0003

Cleaning robot

—_—

)

U

202310NLC012D0004 -0
Cleaning Robot >
Remote

Maps hl Tasks

«

Cleaning Record More

4. Busque su cobotic 45y
seleccione los [tres

5. Encienda el mando a
distancia [1] y conéctelo
al cobotic 45 [2].

6. En el menu principal,
seleccione [Mapas].




puntos], a continuacion
seleccione [Utilizar].

< New map < New map

* Map type Push:51

* Name

Format: XX park/community/hotel, XX building. For
example: Block 4, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Flaor

“\r\b

(4]

Import map

( D

{ Finish recording

7. Selecciona [+] v, a 8. Asigne un nombreyuna 9. Utilizando el joystick,
continuacion, [Nuevo planta al nuevo mapay mueva el co-botic 45 por
mapal. seleccione [Siguiente]. la habitacion para

mapearla. Seleccione
[Finalizar grabacion]
cuando haya terminado de
mapear.
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< Maps select < Edit Map
u Meeting room 1/1F © Meeting room 1/1F £
N © 2023/04/18 13:11:02 Tl o

u Workspace 1/1F

Ml © 2023/04/18 13:1425

o @

Point Position Task manange

N
Areas b

Incremental Mapping

Switch map
N
Set a: ning Map

< Task manange

© Meeting room 1

6—3+

> Planning001 =
Area Draw Start
2023/05/04 14:45:27 S

10. Busca el nuevo mapa en el 11. Seleccione [Cambiar
menu de mapas. mapa] para utilizar este
Selecciona tu nuevo mapa. nuevo mapa.

12. Seleccione [Gestion de
tareas].

13. Seleccione [+] para crear
un nuevo plan de limpieza.
El co-botic 45 creara una
ruta de limpieza basada en
este plan.
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< Create plan

* Plan name
Planning001

* Planning type

Area Draw

b

e ™
[ Next |
N

< Create plan v

© Meeting room 1

&) i

Area Virtual Wall

Create plan v

) i

Add point Delete

14. Introduzca un nombre para 16. Seleccione la zona azul.

el nuevo plany, a
continuacion, seleccione
[Area Draw].

15. Seleccione [Siguiente].

17. Arrastre y pellizque para

ampliar el mapa y editar la

zona azul.

< Create plan v
ting room 1
-

P
— s
-
»
e
+

-
T A (‘b

{

(o [

Add point ‘ Delete

Create plan

‘—3‘

(o [i1]

Add point Delete

19. [Afhade puntos] al drea

para cambiar la forma. Los
nuevos puntos apareceran

en la [marca azul].

20. Arrastre el mapa para
colocar la marca azul.

21. Guarde [V] los cambios
cuando haya terminado.

18. Seleccione puntos para

moverlos. Cuando se
selecciona un punto, éste
se vuelve naranja.

)

Creating cleaning
plan...

El nuevo plan se generaray se
guardara en el menu de
gestidn de tareas, véase el
paso 13. El plan puede
iniciarse desde la aplicacion.
Continue con el paso 22 para



poder iniciarlo desde la
pantalla.

All Devices >

202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks oh

e @

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

“ Task Mame

Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions
1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

22.En el menu principal,
seleccione [Tareas].

23. Seleccione [Nueva
tareal].

10

24. Introduzca los detalles de

la tarea y seleccione
[Siguiente].
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< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order
Planning001
2! Area Draw o
\nb

25. Configure la tarea
afadiendo [+] su(s)
plan(es) de limpieza.

< Task Planning

® Meeting room 1 -
\

Add Plan Queue order(1)  Delete

Planning001 -
@ 9 -y =

Area Draw

28. Seleccione [Finalizar]
cuando

terminado de configurar la

tarea.

< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order(1)
Planning001
- t
Area Draw !
\nb
Added to queue

26. Seleccione cuantas veces
se ejecutaran los planes
anadidos.

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm

29. En la ventana emergente,
seleccione [Confirmar]
para iniciar la tarea ahora,
o [Cancelar] para
guardarla.

11

Task Planning

® Meeting room 1 -

27

1) e - 1+
- Area Draw

?

Queue order(1)

Add Plan Delete

Planning001

=1

. En caso de multiples
planes, seleccione [Orden
de cola] para cambiar el
orden en el que se
ejecutaran los planes.

<

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskDD1

Tasks

select

o
»

30. La nueva tarea se

guardara en el menu
Tareas y podra iniciarse
manual o
automaticamente.
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Aliniciar una tarea, asegurate | apevices>
de que:

202310NLC0O12D0004 ~ e
Cleaning Robot >
. R it
e Se ha seleccionado el —

mapa correcto, véase el

paso 11. e @

e El cobotic 45 estd en su Maps Tasks
posicién inicial en el mapa.
Si el co-botic 45 se 7
encuentra en otro lugar de e g
la habitacion, desplacelo a Cleaning Record More More x
su posicion inicial (con ,
ayuda del mando a *x B 00 @
distancia) o haga que el st
co-botic 45 localice su - . Ty
posicion en la habitacién 31 En el mend principal, 32. Seleccione [Iniciando
continuando con el paso seleccione [Mas]. localizacién].
31.

33. Seleccione [Confirmar].
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