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FASTER:

Co-botic™ 45 czysci nawet przez 180 minut. Gdy bateria jest prawie wyczerpana,
urzadzenie moze powrdcic¢ do punktu poczatkowego, zanim sie wyczerpie. Przy
pracy na 2 bateriach urzadzenie moze dziatac¢ 24/7. Bonus: moze by¢ nawet
uzywany w nocy w ciemnych miejscach bez zadnych problemdw.

CLEANER:

Osoba sprzatajgca moze tworzy¢ wtasne trasy czyszczenia dla co-botic 45 za
posrednictwem aplikacji co-botic. Alternatywnie, co-botic 45 moze
zaprogramowac sie tak, aby wykonac najbardziej wydajne zadanie czyszczenia dla
zgdanego obszaru. Mozna go uzywac we wszystkich rodzajach podtdg twardych,
btyszczgcych lub szorstkich. Ponadto, jesli $ciezka co-botic 45 zostanie
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GREENER:

Co-botic 45 jest zaprogramowany tak, aby czysci¢ tak doktadnie i wydajnie, jak to
tylko mozliwe. Kazda czesé energii jest wykorzystywana do czyszczenia - nic sie
nie marnuje. Podczas gdy co-botic 45 zuzywa tylko 240 W w ciggu godziny,
alternatywne roboty mogg zuzywac do 1000 W na godzine. Co wiecej, oszczedza
jak najwiecej wody, zachowujgc przy tym znang i sprawdzong wydajnosé
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SAFER:

Poniewaz co-botic 45 jest zasilany bateryjnie, nie wymaga zadnych kabli. Nie ma
rowniez potrzeby stosowania stacji tadujacej lub uzupetniajgcej. Natychmiast
zmniejsza to ryzyko potkniecia sie i upadku. Co wiecej, co-botic 45 pozostawia
czyszczong podtoge natychmiast suchg, aby zmniejszyc¢ ryzyko poslizgniecia.
Ustawiajgc wirtualne granice w aplikacji, sprzatajgcy moze polegac na tym, ze co-
botic 45 pozostanie w wyznaczonych obszarach. Dodatkowo, funkcja
automatycznego wykrywania kliféw zapobiega spadnieciu robota ze schoddw lub
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i lepiej dla wszystkich!

taczac wydajnosc i-team co-botic z wyszkolonym ludzkim okiem, co-botic 45
pozwala w petni wykorzystaé mozliwosci i potrzeby zwigzane z czyszczeniem.
Sprzatacz i co-bot tworzg doskonaty zespét i nigdy nie przegapia zadnego miejsca.
Kazdy z nich wykonuje czyszczenie, ktdre potrafi najlepiej, jednoczesnie i obok
siebie.

Oryginalna instrukcja obstugi napisana w jezyku angielskim

Future Cleaning Technologies B.V.
Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Holandia

Telefon: +31402662400 E-mail: hello@i-teamglobal.com
Internet: www.i-teamglobal.com

Model: co-botic 45 Data: 05/2023

Kod produktu: Wersja: v.02

Rok modelowy: 2023
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Przedmowa

Dziekujemy za wybranie co-botic™ 45, wytrzymatej automatycznej szorowarki, ktéra czysci
szybciej, czysciej, bezpieczniej, bardziej ekologicznie i jest lepsza dla wszystkich. Kompaktowa
konstrukcja co-botic 45 umozliwia czyszczenie do samej krawedzi, minimalizujac reczne
szorowanie. Zasilana bateryjnie

co-botic 45 jest wyposazony w szczotke, ktéra zapewnia gtebokie szorowanie i doskonate
rezultaty czyszczenia. Co-botic 45 znacznie zmniejsza ilo$é potrzebnych $rodkdw
chemicznych, co prowadzi do bardziej ekologicznych rezultatow. Zmniejsza réwniez ryzyko
$liskich podtdg . Co-botic 45 posiada powtoke odporng na Scierne $rodki chemiczne. Oznacza
to, ze moze byc¢ uzywany w obiektach takich jak baseny.

i-link®

Mozesz podtaczyc swdj sprzet czyszczacy do i-link, opartego na chmurze systemu
zarzadzania. Co-botic 45 ma maty zintegrowany nadajnik, ktéry jest juz podtaczony do
chmury i-link. Nadajnik ten bedzie codziennie wysytat do chmury i-link informacje o
uzytkowaniu, poziomie natadowania baterii, a nawet lokalizacji urzgdzenia. Mozliwe jest
rowniez ustawienie regut powiadomien (np. przypomnienia o konserwacji po X godzinach
uzytkowania) i rozwiazywanie problemow z maszyng za posrednictwem i-partnera.

Przed rozpoczeciem korzystania z urzgdzenia co-botic 45 nalezy uwaznie przeczytac niniejsza

instrukcje, aby zapoznad sie z waznymi informacjami i instrukcjami obstugi. Instrukcje nalezy

zachowac na przysztosc. Urzadzenie co-botic 45 zapewnia doskonatg wydajnosc. Najlepsze

wyniki uzyskuje sie, gdy co-botic 45 jest:

e Regularna konserwacja zgodnie z instrukcjami konserwacji zapobiegawczej co-botic 45
zawartymi w niniejszej instrukcji.

e Obstugiwany z nalezyta starannoscig i ostroznoscia.

e Konserwacja przy uzyciu czesci dostarczanych przez producenta.

Gdy w niniejszej instrukgcji jest mowa o "producencie", oznacza to Future Cleaning
Technologies B.V., spdtke stowarzyszong i-team z siedzibg w Eindhoven w Holandii. Gdy w
niniejszej instrukgji jest mowa o "partnerze", oznacza to lokalnego partnera i-team
zajmujgcego sie odsprzedazg i wsparciem technicznym.

Cel podrecznika uzytkownika

Celem instrukcji obstugi jest dostarczenie uzytkownikowi informacji w taki sposdb, aby w
okresie eksploatacji urzadzenia co-botic 45 byto ono uzywane prawidtowo, wydajnie i
bezpiecznie, nawet w przypadku mozliwego do przewidzenia niewtasciwego uzycia, jak
opisano w sekgji 1.2 niniejszej instrukcji.

Podrecznik uzytkownika zawiera instrukcje dotyczace:

e o0sobiste bezpieczeristwo operatora;

e zamierzone i niezamierzone uzycie co-botic 45;
e instrukcje dotyczace codziennego uzytkowania;
e instrukcje konserwacji;
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e warunki przechowywania;
e usuwanie co-botic 4b.

Instrukcje te musza byd brane pod uwage w celu unikniecia ryzyka, ktére moze prowadzi¢ do
szkod fizycznych i/lub materialnych.

Docelowi odbiorcy

Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona dla operatoréw urzadzenia co-botic™ 45 iich
przetozonych, a takze partnerdw i importerdw.

Operatorzy co-botic 45

Urzadzenie co-botic 45 moze by¢ obstugiwane wytgcznie przez osobe, ktdra prawidtowo
przeczytata i zrozumiata instrukcje zawarte w niniejszym podreczniku lub zostata
przeszkolona przez doswiadczonego operatora, ktéry przeczytat i zrozumiat instrukcje zawarte
W niniejszym podreczniku.

Przewodnik do czytania

Ponizsze symbole i terminy sg uzywane w niniejszej instrukgji, aby zwrdci¢ uwage czytelnika
na
kwestie bezpieczenstwa i wazne informacje:

Symbol Termin Wyjasnienie

OSTRZEZENIE Wskazuje na niebezpieczna sytuacje, ktéra w
przypadku nieprzestrzegania instrukgji
bezpieczenstwa moze prowadzi¢ do obrazen
operatora lub 0sdb postronnych, lekkich i/lub
umiarkowanych uszkodzen produktu lub
srodowiska.

UWAGA Wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktéra w
przypadku nieprzestrzegania instrukcji
bezpieczenstwa moze prowadzic¢ do lekkich i/lub
umiarkowanych uszkodzen produktu lub
$rodowiska.

UWAGA Oznacza sytuacje odpowiedzialnosci, w ktorej
producent lub jego partnerzy i podmioty
stowarzyszone nie mogg zostacé pociggnieci do
odpowiedzialnosci za szkody spowodowane
niezgodnoscia.

BATERIE Oznacza urzadzenie zasilane bateryjnie, baterie
muszg byc tadowane zgodnie z instrukcjami
zawartymi w oddzielnej instrukgji obstugi tadowarki
klasy I.
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Baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi
przepisami i regulacjami.

SLISKA
POWIERZCHNIA

Wskazuje, ze maszyna moze powodowac $liskosc
podtogi. W miejscu pracy zaleca sie umieszczenie
znakow Sliskiej powierzchni w tych obszarach.
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1 Wprowadzenie

Co-botic™ 45 to bezpieczna i przyjazna dla uzytkownika maszyna. Niniejsza instrukcja
pomaga w rozpoczeciu pracy i wyjasnia procedure obstugi i konserwacji. Bedziesz mile
zaskoczony szybkim i efektywnym uzytkowaniem zasilanego bateryjnie urzadzenia co-botic
45. Bateria uzywana w

co-botic 45 pochodzi z tej samej rodziny, co baterie uzywane w réznych urzadzeniach
zasilanych bateryjnie.

Produkty i-team. Przed uzyciem akumulator musi by¢ w petni natadowany. Prawidtowa
procedura znajduje sie w instrukgcji obstugi tadowarki klasy I.

Ninigjsza instrukcja jest przeznaczona dla 0séb pracujacych z urzadzeniem co-botic 45 i/lub
wykonujacych jego codzienng konserwacje. Instrukcje nalezy przeczytaé w catosci przed
rozpoczeciem pracy z maszyna. Niniejsza instrukcja opisuje prawidtowa metode uzytkowania,
srodki bezpieczenstwa, konserwacje i transport.

Producent stale ulepsza wszystkie swoje produkty w oparciu o doswiadczenia i opinie
uzytkownikéw. Wszelkie rozbieznosci miedzy tekstem i/lub ilustracjami w instrukgji obstugi a
posiadanym urzadzeniem

co-botic 45 moga zatem wynikac z réznicy w modelu lub z mozliwych zmian wynikajacych z
ciggtego rozwoju i innowacji.

1.1 Przeznaczenie produktu

Co-botic 45 to specjalistyczna maszyna do
szorowania twardych powierzchni
podtogowych. Potrzebuje tylko wody jako
$rodka czyszczacego, nie potrzebuje
detergentu do szorowania na bazie wody.

Co-botic 45 oferuje dwa rozwigzania

Czyszczace:

1. Do zwyktych pomieszczen, takich jak biuro
lub sklep.

2. Do obszardw, w ktérych podtoga moze sie
zattuscic, takich jak podtoga w kuchni lub
podtoga w warsztacie.

Przejscie z jednego rozwigzania na drugie to
kwestia kilku sekund.

Rysunek 1

Roztwdr moze powodowac $liskosé podtogi; zaleca sie oznaczenie podtogi w miejscu pracy w
celu ostrzezenia ludzi. (Uwaga: znak mokrej podtogi nie jest czescig dostawy systemu co-
botic 45).
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1.2 Niezamierzone uzycie produktu

OSTRZEZENIE

Uzycie niezgodne z przeznaczeniem moze miec¢ konsekwencje dla
bezpieczenstwa operatordw i osdb postronnych oraz spowoduje uniewaznienie
gwarangji na produkt.

NIE WOLNO uzywac urzadzenia co-botic™ 45 na obszarach potozonych powyzej 2000 m
n.p.m.
NIE uzywaj ani nie parkuj tego produktu w miejscu o czystym nachyleniu i kacie nachylenia
wiekszym niz 10°.
NIE uzywaj tego produktu w $rodowisku o temperaturze wyzszej niz 40 °C i nizszej niz O
°C.
NIE my¢ ani nie spryskiwac urzadzenia co-botic 45 woda.
NIE WOLNOQO umieszczad zadnych przedmiotéw (w tym dzieci i zwierzat domowych) na
nieruchomym lub ruchomym korpusie co-botic 45.
NIE uzywaj tego produktu do czyszczenia

o zadnych ptongcych przedmiotdw (takich jak ptongce niedopatki papierosow),

o zadnych twardych przedmiotéw,

o zadnych ostrych przedmiotow (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwozdzie).
NIE uzywaj tego produktu na

o powierzchnie gleby,

o trawy,

o sztuczne murawy,

o podtogi wytozone wyktadzina.
NIE uzywaj tego produktu w przypadku nieréwnej powierzchni, takiej jak nieréwne podtoze
lub podtoze z duzymi wybojami. Podczas planowania sciezki nalezy omijac te niebezpieczne
obszary.
NIE rozmieszczaj i nie uzywaj tego produktu w ciemnym i wilgotnym otoczeniu. Nadmierna
wilgotnosé moze spowodowad uszkodzenie obwoddw elektronicznych lub elementow
elektronicznych tego produktu.
NIE zbliza¢ sie gwattownie do urzgdzenia co-botic 45 ani nie blokowad go. Aby unikngd
kolizji i uszkodzen, nalezy uniemozliwi¢ wykonywanie tych czynnosci zaréwno ludziom, jak
i zwierzetom domowym.

1.3 Dtugosc zycia

Gwarantujemy, ze kazda szczotka co-botic 45 bedzie dziatac przez co najmniej 2000 godzin.
Zuzycie szczotek i ssaw w duzym stopniu zalezy od chropowatos$ci powierzchni. Czesci te
nalezy regularnie sprawdzac.

UWAGA

A Aby zapewnic prawidtowe i bezpieczne dziatanie przez caty okres eksploatagji
urzadzenia

10
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co-botic 45, maszyna musi by¢ sprawdzana i serwisowana przez
autoryzowanego partnera i-team co 500 godzin.

1.4 Modyfikacje

Niedozwolone jest wprowadzanie zmian w konstrukcji urzadzenia co-botic™ 45 bez
konsultacji i zgody producenta. Ma to wptyw na gwarancje, patrz sekcja 1.6 niniejszej

instrukcji.

1.5 Specyfikacje

629

Rysunek 2

Wydajnos¢ czyszczenia:

Szorowarka walcowa/suszarka ~ 1500 -
2500 m?2

(Pojedynczy cykl pracy)
Cisnienie czyszczenia: 2-6 kg
Pojemnos¢ zbiornika czystej wody: 10L
Zbiornik rekuperacyjny: 10L

Zywotnoé¢ baterii:

~ 2 - 3 godziny (1x i-power 20)

Czas tadowania:

~ 2 godziny (i-charge 9¢)

Czujniki:

3D LiDAR (x1)

LIDAR 2D (x1)

Czujnik wykrywania klifow (x1)
Czujniki ultradzwiekowe (x4)

Ekran wyswietlacza: 7 cali
Szybkosdé dziatania: 0,8 m/s (regulowany)
Poziom hatasu: 68/72/75 dB(A)

11
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Waga: 35 kg
Wymiary (dt. X szer. x wys.): 500 x 504 x 629 mm
Predkos¢ szczotki: 300 - 900 OBR.

Inne:

Pilot zdalnego sterowania

Automatyczny planer trasy

Pulpit nawigacyjny zarzadzania Co-botic
Raporty z czyszczenia do pobrania (plik pdf)
Modutowa konstrukcja wszystkich czesci

1.6 Gwarancja

Urzadzenie co-botic 45™ powinno by¢ uzywane zgodnie z przeznaczeniem i opisem w

niniejszej instrukgji. Korzystanie z

Co-botic 45 na zewnatrz spowoduje utrate gwarancji na produkt.

1.7 ldentyfikacja

Kazdy co-botic 45 ma unikalny numer
seryjny:

o Numer seryjny (rysunek 3, poz. 1).

e Rok produkgji (rysunek 3, poz. 2).

e Miesigc produkcyjny (rysunek 3, poz. 3).
e Dzien produkcji (Rysunek 3, poz. 4).

Twdj partner i-team potrzebuje tego numeru
podczas zamawiania czesci.

Numer seryjny znajduje sie na wewnetrznej
stronie pokrywy komory baterii
(Rysunek 4, poz. 1).

e
sn. 202317NLC
012D0003

Prod. 250423

i
XX

Rysunek 3
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Rysunek 4
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2 Opis
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Co-botic™ 45 sktada sie z nastepujgcych czesci:

Rysunek 5

Legenda

Wyswietlacz

Gtosnik

Radar fal ultradzwiekowych
Komora baterii

korpus gtowny co-botic 45
Pilot zdalnego sterowania
Zbiornik czystej wody
Gniazdo karty SIM

Komora zbiornika odzysku

© 0N A~AWNE

10. Zatrzymanie awaryjne

11. Uchwyt

12. Uchwyt do przenoszenia
13.Squeegee

14.Szczotka walcowa

15. Radar laserowy 2D

16. Czujnik wykrywania urwisk
17.Czujnik lidarowy 3D

14



2.1 Pilot zdalnego sterowania
Pilot zdalnego sterowania sktada sie z:

1. Antena

2. Joystick

3. Przycisk zasilania

4. Przycisk Potacz

5. Wskaznik wtgczenia/wytaczenia

5
O

Rysunek 6

2.2 Menu gtéwne wyswietlacza
Menu gtéwne wyswietlacza pokazuje nastepujgce funkgje:

1. Zadanie czyszczenia.
Rozpocznij sprzatanie.

2. Zdalne czyszczenie.
Umozliwia rozpoczecie zdalnego
czyszczenia.

3. Zwrot jednym kliknieciem.

®

One-click return

Przywraca co-botic™ 45 do pozydji @
poczatkowej na wybranej mapie.

Cleaning task

4. WIQCGJ Clean Sewage

Zapewnia dostep do innych menu, takich
jak ustawienia i mapy.

5. Wskaznik brudnej wodly.

Wskaznik czystej wody.

o

Rysunek 7
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2.3 Menu gtéwne aplikacji co-botic 45

Objasnienie menu gtéwnego aplikadji co-botic™ 45.

Wysdwietla status wybranego

co-botic 45.

Wysdwietlanie, uruchamianie i tworzenie
zadan.

Daje dostep do dodatkowych opgji, w tym
ustawien.

Wskazywanie komunikatdw, ostrzezen i
powiadomien.

Przeglad konta.

Menu gtéwne.

Miejsce do przegladania/wyciggania
raportow czyszczenia z maszyn.
Tworzenie i edytowanie map.
Przetaczanie lub wyswietlanie innych
urzgdzen.

T 99

“® All Devices >

202310NLCO12D0004 -
— Cleaning Robot

Remote

-

Tasks

Maps

Cleaning Record

o B

16

Rysunek 8




©

3 Bezpieczenstwo

Bezpieczenstwo jest najwazniejsze. Dlatego nalezy poswiecic¢ czas na przeczytanie i
zrozumienie niniejszych instrukcji bezpieczenstwa. Niewtasdciwe uzytkowanie moze
spowodowac szkody lub uniewaznienie gwarancji producenta.

3.1 Ogodlne instrukcje bezpieczenstwa

3.1.1 Zamiatanie przed szorowaniem
Usun z podtogi przedmioty, ktére moga zostac przesuniete przez obracajgca sie szczotke.

3.1.2 Stan szczotki
Przed uzyciem nalezy sprawdzic stan szczotki. Szczotke nalezy wymieniac tylko wtedy, gdy
urzadzenie jest wytgczone.

3.1.3 Orientacja maszyny
Podczas wlewania wody lub wktadania baterii gtdwny korpus urzgdzenia co-botic™ 45
nalezy zawsze utrzymywac w pozycji pionowej.

3.1.4 Baterie
Zawsze uzywaj automatycznej tadowarki dostarczonej przez producenta.

UWAGA

Podczas normalnej pracy akumulatory 25V same w sobie nie stanowig
zagrozenia dla bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac ponizszych instrukgji
bezpieczenstwa dotyczacych akumulatorow:

e Nie wolno zgniatad, przebijac ani uszkadzac baterii w jakikolwiek sposdb.

e Nie podgrzewac ani nie spalac baterii.
L e Nie zwierac akumulatorow.
e Nie nalezy demontowad baterii.
e \Wszystkie baterie nalezy przechowywac w suchym miejscu.

e tadowad tylko w temperaturze 5°C~40°C / 41°F~104°F.
e Uzywacd tylko w temperaturze 5°C~45°C / 41°F~113°F.

3.2 Ryzyko podczas pracy

3.2.1 Zaktdcenia radiowe

Co-botic 45 to produkt klasy A, ktdry moze powodowacd zaktdcenia radiowe. W takim
przypadku operator moze by¢ zmuszony do podjecia praktycznych krokéw zapobiegajgcych
zaktdceniom, takich jak zaplanowanie innej Sciezki lub wytgczenie sprzetu.

17
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3.2.2 Przezroczyste materiaty
Mimo zainstalowania dodatkowych czujnikdw i podjecia odpowiednich $rodkdw, szklane
dciany lub inne wysoce przezroczyste materiaty moga wptywad na dziatanie czujnika co-botic
45. Dlatego zaleca sie trzymanie czujnika co-botic 45 z dala od takich materiatéw.

3.2.3 Oznaczenie miejsca pracy
Co-botic™ 45 zostat zaprojektowany tak, aby pozostawié suchg podtoge bez $liskich plam,
bez koniecznosci dodatkowego suszenia.

OSTRZEZENIE

W razie wypadku nalezy nacisnac przycisk awaryjny na gorze urzadzenia
co-botic 45. Zapobiegnie to uszkodzeniu urzadzenia co-botic 45.

3.3 Ryzyko po operacji
3.3.1 Wyjmij baterie

UWAGA

Przed wyjeciem baterii nalezy wytgczy¢ urzadzenie co-botic 45 za pomoca
przycisku zasilania znajdujacego sie w komorze baterii (zob. Rysunek 11, poz. 3).
Wyjecie akumulatora bez wytgczenia urzadzenia co-botic 45 moze spowodowac
iskrzenie akumulatora i problemy ze ztgczami.

Najlepsza praktyka jest wyjecie akumulatora po wykonaniu jakichkolwiek czynnosci
zwigzanych z czyszczeniem lub konserwacja. Nalezy pamietaé o wyjeciu baterii w przypadku
dtugotrwatego przechowywania.

3.3.2 Ostroznosé podczas przechowywania
Nie nalezy przechowywac urzgdzenia co-botic 45 na rampach lub pochytosciach. Urzadzenie
co-botic 45 nalezy zawsze przechowywad na réwnej, twardej powierzchni.

18
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4 Transporti przechowywanie
4.1 Ogodlne

UWAGA

Gtéwny korpus urzgdzenia co-botic™ 45 nalezy zawsze trzymad w pozydji
pionowej. Upewnij sie, ze zbiornik czystej wody i zbiornik brudnej wody sa czescig
gtdéwnego korpusu podczas transportu.

Przed przechowywaniem lub transportem nalezy oprézni¢ urzadzenie. Po kazdym uzyciu
nalezy wyjac akumulator.

4.2 Pozycja w sklepie
Prawidtowa pozycja przechowywania to pozycja pionowa. Podczas przechowywania zbiornik
czystej wody i zbiornik brudnej wody powinny by¢ zamontowane w korpusie.

WSKAZOWKA: Osuszanie zbiornikéw
Przed przechowywaniem nalezy lekko otworzy¢ oba korki zbiornikéw, aby umozliwic ich
wyschniecie.

4.3 Transport wewnetrzny/zewnetrzny

A

UWAGA

Kota urzadzenia co-botic 45 nie s3 przeznaczone do jazdy po zabrudzonych
powierzchniach. Piasek moze spowodowad zablokowanie két. Podczas
przenoszenia urzgdzenia co-botic 45 z jednego budynku do drugiego nalezy je
podnosic.

A

UWAGA

Co-botic 45 jest ciezki. Nie nalezy prébowac przenosic¢ urzgdzenia samodzielnie.
Nalezy zawsze korzystac z czyjejs pomocy.
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Podczas transportu urzadzenia co-botic 45

wewnatrz:

1. Ustaw urzadzenie co-botic 45 w pozycji
przechowywania.

2. Przesun co-botic 45 do miejsca
docelowego za pomoca uchwytu
(Rysunek 9, poz. 1) lub uchwytu do
przenoszenia po obu stronach
(Rysunek 9, poz. 2).

Podczas transportu urzadzenia co-botic 45

na zewnatrz:

1. Ustaw urzadzenie co-botic 45 w pozydji
przechowywania.

2. Przeniesc urzadzenie co-botic 45 do
miejsca docelowego, korzystajac z
uchwytu po obu stronach (Rysunek 9,
poz. 2).

Rysunek 9

4.4 Transport w pojezdzie

Co-botic™ 45 to kompaktowe urzgdzenie, ktére miesci sie w bagazniku samochodu. Przed
zatadowaniem urzadzenia

co-botic 45 do samochodu nalezy upewnic sie, ze:

e Oba zbiorniki sg czescig gtdwnego korpusu.

e Oba zbiorniki sa puste.

e Bateria jest wyjeta.

Wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. Ustaw urzadzenie co-botic 45 w pozycji przechowywania, patrz sekcja 4.2.

UWAGA
A Co-botic 45 jest ciezki. Nie nalezy prébowad przenosic¢ urzadzenia samodzielnie.
Nalezy zawsze korzystac z czyjej$ pomocy.

2. Podniesc¢ urzadzenie co-botic 45 do pojazdu za pomocg uchwytdéw do przenoszenia
(Rysunek 9, poz. 2).

3. Zapobiegaj przemieszczaniu sie urzadzenia co-botic 45 podczas transportu za pomoca
pasa napinajgcego lub innego odpowiedniego urzadzenia przytrzymujacego.

20
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5 Montazi instalacja

Co-botic™ 45 nie wymaga wielu czynnosci montazowych. Co najwazniejsze, konieczne
bedzie wtozenie baterii.

5.1 Unboxing

Co-botic 45 jest zapakowany w pojedyncze pudetko. Bateria i tadowarka sg opcjonalne.
Mozna je zamodwic oddzielnie, poniewaz moga byc réwniez uzywane z innymi produktami i-
team. W przypadku zamdwienia z co-botic 45 sg one pakowane w tym samym pudetku w
oddzielnej przegrodce.

c
i

(L

(

Rysunek 10

Legenda

1 Podwdjna tadowarka akumulatoréw (na  12. Tylna belka ssaca, czerwona*, (standard)
"~ zamowienie)

5 Reczna podwadjna tadowarka 13. Przednia belka ssaca, czerwona¥*,
"~ akumulatoréw (standard)

3 Kabel USB-C do USB-A 14. Tylna belka ssgca, niebieska**,
' (opcjonalnie)

4 Pilot zdalnego sterowania 15. Przednia belka ssaca, niebieska**,
' (opcjonalnie)

c tadowarka pojedynczego akumulatora (na 16. Telefon z systemem Android i
"~ zamowienie) zainstalowang aplikacjg co-botic

6 Bateria 17.tadowarka + kabel do telefonu z

systemem Android
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7. Klucz (pokrywa komory baterii) 18. Zbiornik czystej wody

8. Uchwyt na $ciggaczke i szczotke walcowa 19. Zbiornik odzysku

9. Szczotka walcowa 20. Niniejsza instrukcja

10. Uchwyt na ostrza Sciggaczki 2 1. Dodatkowy worek filtrujacy

11. Gtéwny korpus 22.Kabel zasilajgcy (na zamdwienie)

* Czerwone listwy $ciggaczki (wykonane z Linatexu) sg uzywane do zwyktych przestrzeni, takich jak biuro lub sklep.
** Niebieskie listwy $ciggaczki (wykonane z Primothane) sg uzywane gtéwnie do ttustych powierzchni
podtogowych, takich jak podtoga w kuchni lub podtoga w warsztacie.

.2 Montaz

5.2.1 tadowanie akumulatora
Akumulator nalezy tadowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku tadowarki.
Nalezy upewnic sig, ze akumulator jest regularnie tadowany.

5.2.2 Wktadanie akumulatora

UWAGA
A Nalezy uzywad wytgcznie baterii i-power® zaprojektowanych specjalnie do uzytku
W urzadzeniu co-botic™ 45,

1. Otworz pokrywe komory baterii za
pomocy dostarczonego klucza (Rysunek
11, poz. 1).

2. Woecisnij akumulator do gniazda
akumulatora (Rysunek 11, poz. 2).
Klikniecie oznacza, ze bateria jest
zablokowana.

3. Zamknij i zablokuj pokrywe komory
baterii.

Rysunek 11

5.2.3 tadowanie baterii pilota zdalnego sterowania
Aby natadowad baterie pilota, nalezy uzy¢ dostarczonego kabla USB-C do USB-A.
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Aby natadowad baterie pilota, wykonaj
nastepujace czynnosci:

1. Podtacz ztgcze USB-C z kabla USB-C na
USB-A do portu USB-C (Rysunek 12,
poz. 1) pilota zdalnego sterowania, patrz
Rysunek 12.

2. Podtacz ztgcze USB-A do portu USB-A
zasilacza lub laptopa.

Akumulator zostanie natadowany.

Rysunek 12

6 Dziatanie

6.1 Przed rozpoczeciem

Przed uruchomieniem urzadzenia co-botic™ 45 nalezy upewnic sie, ze:
e Bateria urzadzenia co-botic 45 jest zainstalowana, patrz sekcja 5.2.2i w petni natadowana,

patrz instrukcja obstugi tadowarki;
e Bateria pilota zdalnego sterowania jest w petni natadowana, patrz sekcja 5.2.3;
e Zbiornik czystej wody jest napetniony czysta woda, patrz sekcja 6.1.1.
e Szczotka i ssawa zostaty sprawdzone pod katem zuzycia, patrz rozdziat 7.

6.1.1 Napetnianie zbiornika czystej wody

1. Nacisnij przycisk odblokowania (Rysunek
13, poz. 1), aby odblokowac zbiornik
czystej wody.

Podczas odblokowywania zbiornika czystej
wody stychac bedzie klikniecie.

Rysunek 13
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Teraz mozna wyja¢ zbiornik czystej wody z
urzgdzenia co-botic 45.

2. Uzyj niebieskich uchwytéw (Rysunek 14,
poz. 2) po obu stronach zbiornika czystej
wody (Rysunek 14, poz. 3), aby
odblokowad i wysungc zbiornik czystej
wody.

Rysunek 14

Otwodr wlewowy zamykany jest biatg
gumowa zatyczka.
3. Delikatnie otwdrz biatg gumowa nasadke.

4. Wyciagnij czarny waz do napetniania
(Rysunek 15, poz. 1).

5. Catkowicie napetnij zbiornik czystej wody
czystg woda, patrz Rysunek 15.

Uwaga: Podczas napetniania zbiornika czystej
wody nalezy upewnic sie, ze zbiornik znajduje
sie nizej niz punkt poboru! W ten sposdb:
o Woda przeptywa swobodnie w zbiorniku.
e Zapobiegnie to rozlewaniu sie wody.

Rysunek 15
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6. Wocisnij czarny waz do napetniania
zbiornika czystej wody.

7. Zamknij biatg gumowa nasadke.

8. Wsun zbiornik czystej wody z powrotem
do urzadzenia co-botic™ 45 za pomoca
niebieskich uchwytéw, patrz Rysunek 16.

Ustyszysz klikniecie wskazujace, ze zbiornik
czystej wody jest prawidtowo zablokowany.

Rysunek 16

6.2 Konfiguracja co-botic 45

6.2.1 Witaczanie i odblokowywanie co-botic 45
1. Nacisnij przycisk zasilania znajdujacy sie przed akumulatorem (Rysunek 11, poz. 3),
urzadzenie co-botic 45 wtaczy sie.

2. Wprowadz 4-cyfrowe hasto na wyséwietlaczu, aby odblokowad co-botic 45. Domyslne
hasto to 1234.
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6.2.2 Podtaczanie urzadzenia co-botic 45 do sieci

Urzadzenie co-botic™ 45 mozna podtaczy¢ do sieci za posrednictwem Wi-Fi lub karty SIM.
Jesli do potgczenia z siecig uzywana jest karta SIM, potgczenie nastgpi automatycznie po
wtozeniu karty SIM. Upewnij sie, ze urzadzenie co-botic 45 jest wytgczone podczas wktadania
karty SIM.

t3czenie sie z siecig za pomoca karty SIM:

1.

Otworz niebieskg gumowa nasadke
(Rysunek 17, poz. 1).

Zdejmij pokrywe
(Rysunek 17, poz. 2), uzywajac klucza
Torx.

W67 karte SIM do gniazda karty SIM
(Rysunek 17, poz. 3).

Zatozy¢ pokrywe.

Zamknij niebieska gumowa nasadke.

Rysunek 17

tgczenie z siecig Wi-Fi:

1.

2
3
4.
5
6

Wiacz i odblokuj co-botic 45.

W menu gtéwnym wyswietlacza, patrz sekcja 2.2wybierz opcje [Wiece]].
Przewin w prawo i wybierz [Ustawienial.

Przewin w dét i wybierz opcje [Connected to network].

Woybierz sie¢ z listy dostepnych sieci.

Wprowadz hasto sieciowe i wybierz [Potgcz].

Co-botic 45 jest teraz potaczony z siecig Wi-Fi.

6.2.3 Wtaczanie i podtaczanie pilota zdalnego sterowania.
Pilot zdalnego sterowania jest potgczony z tym konkretnym urzadzeniem co-botic 45.

1.
2.

Nacisnij przycisk zasilania, aby wtaczy¢ pilota zdalnego sterowania

Nacisnij przycisk potgczenia, aby podtaczy¢ pilota do urzgdzenia co-botic 45.

Pierscien co-botic 45 zacznie "oddychad" niebieskim swiattem, wskazujgc, ze jest podtgczony
do pilota zdalnego sterowania.
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6.2.4 Pobieranie aplikacji co-botic (opcjonalnie)

UWAGA

Aplikacja co-botic jest fabrycznie zainstalowana na telefonie z systemem Android
0 dostarczanym z urzgdzeniem co-botic™ 45. Instalacja aplikacji co-botic na

witasnym telefonie jest opcjonalna. Jesli chcesz, aby wiele urzadzen byto

powigzanych z jednym kontem, skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca.

Dane logowania do aplikacji co-botic sg dostarczane wraz z co-botic 45.

1. Pobierz aplikacje co-botic ze sklepu

]
Google Play, wyszukujac jg w sklepie lub E S1a1 E

skanujac kod QR.

2. Zaloguj sie przy uzyciu danych logowania
dostarczonych z aplikacjg co-botic 45.

Rysunek 18

6.2.5 Woybieranie co-botic 45 w aplikacji co-botic

1. W menu gtdwnym wybierz opcje
[Wszystkie urzadzenia]. < A1 Devces

2. Znajdz co-botic 45, ktérego chcesz uzyc.
- 202310NLCO1200004

3. Wybierz opcje [trzy kropki] (Rysunek 19, B o
poz. 1).

4. Wybierz [uzy]] (Rysunek 19, poz. 2).

Co-botic 45 pojawi sie teraz na gorze i B oo
wyswietli status "biezacy".

Cleaning robot

Rysunek 19
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6.3 Zdalne czyszczenie

Przed rozpoczeciem czyszczenia zdalnego upewnij sie, ze pilot jest podtgczony.

1. Woybierz opcje [Zdalne czyszczenie| w
menu gtdéwnym wyswietlacza.

2. Woybierz ustawienie czyszczenia.
[Wycisz| (Rysunek 20, poz. 1), - Cleaning mode A _ 56
[Standard] (Rysunek 20, poz. 2) lub o T =h
[Strong] (Rysunek 20, poz. 3). e

3. Uzyj pilota zdalnego sterowania, aby
przesungc co-botic™ 45 na obszar Standard
wymagajacy czyszczenia.

Strong

Rysunek 20

6.4 Tworzenie mapy

UWAGA
0 Zaleca sie tworzenie map za posrednictwem aplikacji co-botic, poniewaz mozna
zobaczy¢, co dzieje sie w czasie rzeczywistym.

Mapy utworzone za pomocg aplikacji co-botic sg rowniez dostepne na wyswietlaczu. Mapy
utworzone za pomoca wyswietlacza beda réwniez dostepne w aplikacji co-botic.

6.4.1 Tworzenie mapy za pomoca aplikacji co-botic (zalecane)
1. Wybierz opcje [Mapy] w menu gtdéwnym.

2. Woybierz [+] w prawym dolnym rogu.

3. Woybierz opcje [Nowa mapa].

4. Przypisz nazwe i pietro do mapy i wybierz [Dalej].
5

Wybierz [Turn on Remote Controller] i wtgcz pilota zdalnego sterowania (zalecane) lub
[Turn on App controller], aby sterowad co-botic 45 za pomoca aplikacji.

6. Mapuj przestrzen, przesuwajac co-botic 45 dookota.
7. Wybierz [Zakoncz nagrywanie], gdy przestrzen jest wystarczajgco zmapowana.

Aplikacja wygeneruje teraz nowa mape i zapisze jg w menu [Mapy].
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6.4.2 Tworzenie mapy za pomoca wyswietlacza
1. W menu gtéwnym wyswietlacza wybierz opcje [Wiece]].

2. Wybierz opcje [Mapy].

3. Wybierz [+] w prawym dolnym rogu.

4. Wprowadz szczegdty mapy i wybierz [Dalej].

5. Wtacz i podtacz pilota zdalnego sterowania do urzadzenia co-botic™ 45, patrz sekcja
6.2.3.

6. Woybierz [ikone nagrywanial.

7. Wybierz [Turn on Remote Controller] i wtacz pilota zdalnego sterowania (zalecane) lub
[Turn on App controller], aby sterowad co-botic 45 za pomocg aplikadji.

8. Mapuj przestrzen, przesuwajgc co-botic 45 dookota.
9. Woybierz [V], gdy przestrzen jest wystarczajgco zmapowana.
10. Wybierz opcje [Potwierd?z].

Aplikacja wygeneruje teraz nowa mape i zapisze jg w menu Mapy.

6.4.3 Przeglad: Menu edycji mapy

W menu Mapy wybierz mape, ktérg chcesz edytowad.

1. Zarzadzanie zadaniami. Tworzenie i
uruchamianie zadan. ¢ .

0— Q Mesting reom 1/1F 28
2. Mapowanie przyrostowe. Ponowne
mapowanie lub rozszerzanie biezacej
mapy.

3. Ustaw jako powracajgca mape.

4. Przetagcz mape. Przetacz na biezacg mape,
aby z nigj korzystac.

!

5. Obszary. Dodaj do mapy obszary
przejezdne, obszary zabronione lub strefy
niskiej predkosci.

Incremmen 8l Mapping

090

B Switch map

6. Pozycja punktu. Zmiana pozycji Setea Retrming Map
poczatkowej na mapie.

Iy

7. Edycja nazwy i/lub pietra biezacej mapy.

Rysunek 21
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6.4.4 Rozszerzanie lub ponowne mapowanie mapy

Podczas rozszerzania lub ponownego mapowania istniejgcej mapy zostanie wygenerowana
nowa mapa i zapisana w menu Mapy. Pojawienie sie nowo wygenerowanej mapy w menu
moze potrwac kilka sekund.

Przed rozszerzeniem lub zmiang mapowania wykonaj nastepujgce czynnosci:

e Upewnij sie, ze mapa, ktdrg chcesz edytowad, jest wybrana, wybierajac [Switch Map].
(Rysunek 21, poz. 4).

e Upewnij sie, ze co-botic™ 45 zna swojg pozycje na mapie. W tym celu nalezy wybrac opcje
[Inicjowanie lokalizacji] (zob. 6.7.1).

1. Wybierz mape, ktdérg chcesz rozszerzy¢ lub przemapowac.

2. Wybierz opcje [Mapowanie przyrostowe] (Rysunek 21, poz. 2). Upewnij sie, ze pilot
zdalnego sterowania jest wtgczony i podtaczony.

3. Woybierz opcje [Rozpocznij nagrywanie].
4. Rozwin lub zmien mape za pomoca pilota zdalnego sterowania.

5. Wybierz [Zakoncz nagrywanie], aby zakonczy¢ proces ponownego mapowania.

6.4.5 Zmiana punktu poczatkowego na mapie
W menu Mapy wybierz mape, ktérg chcesz edytowad.

1. Woybierz mape, ktdérg chcesz edytowacd.

Paint Pasition

2. Wybierz pozycje [Point Position].

3. Woybierz jedng z dwdch ponizszych opdji,
aby zmieni¢ punkt poczatkowy:

a. Zapomoca pilota zdalnego
sterowania przesun co-botic™ 45
do zadanego punktu
poczatkowego i wybierz [Ustaw
biezaca lokalizacje] (3). Podczas
korzystania z funkcji ustawiania
biezacej lokalizacji nalezy upewnié

sie, ze robot jest prawidtowo
zlokalizowany, patrz 6.7.1. e

b. Przeciggnij punkt poczatkowy
(Rysunek 22, poz. 2) do zgdanej

lokalizacji na mapie i ustawic ja w
zadanym kierunku.
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4. Woybierz [V](Rysunek 22, poz. 1), aby
zapisac.

Rysunek 22

6.4.6 Edycja i optymalizacja mapy
Edycja i optymalizacja mapy poinformuje co-botic™ 45 | gdzie moze jezdzi¢ i/lub czyscié.
Mozna to zrobi¢, dodajgc do mapy obszary zawierajgce okreslone reguty.

1. Wybierz mape, ktérg chcesz edytowad.

2. Wybierz opcje [Obszary].

3. Woybierz jeden z ponizszych obszaréw,
aby edytowad mape:

a. |[Obszar przejezdny] (Rysunek 23,
poz. 8). Stuzy gtéownie do
usuwania obiektow, ktére nie sa
stale obecne w przestrzeni.

b. [Obszar zabroniony] (Rysunek 23,
poz. 6). Urzadzenie co-botic 45 nie
moze jezdzi¢ i czysci¢ w tym
miejscu.
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c. [Nachylenie] (Rysunek 23, poz. 7).  Rysunek 23
Urzadzenie co-botic 45 moze
jezdzi¢ i czyscié w tym miegjscu, ale
ograniczy predkosé jazdy.

4. Wybierz zadany ksztatt
(Rysunek 23, poz. 9). Obszar wielokgta*,
prostokat, okrag lub linia. Opcje réznig sie
w zaleznosdci od wybranego obszaru.

5. Umiesc ksztatt na mapie.

6. Wybierz [Zakoncz] (Rysunek 23, poz. b),
aby zapisac ksztatt.

7. Wybierz [/], aby zapisac.

*Po wybraniu opcji [Obszar wielokgta] uzyj menu po prawej stronie, aby dostosowacd obszar.
8. [Dodaj punkt] (Rysunek 23, poz. 1), ktéry pojawi sie na niebieskim znaczniku (Rysunek 23,
poz. 11).

9. Steruj mapa (przeciggnij, uszczypnij, aby powiekszyd), aby ustawic niebieski znacznik.

10. Wybierz punkt (Rysunek 23, poz. 10), aby go przesunac. Wybranie punktu spowoduje, ze
zmieni on kolor na pomaranczowy.

11. [Edytuj punkt] (Rysunek 23, poz. 2), aby dodad punkty obok wybranego punktu lub
miedzy wszystkimi istniejgcymi punktami, jesli zaden punkt nie jest aktualnie wybrany.

12. [Wycofaj punkt] (Rysunek 23, poz. 3), aby usunac ostatnio dodany punkt.
13. [Usun] (Rysunek 23, poz. 4) wybrany punkt lub ksztatt.

14.[Zakoncz] (Rysunek 23, poz. 5), aby sfinalizowac obszar wielokata.
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6.5 Tworzenie planu czyszczenia

Plan czyszczenia jest tworzony na mapie. Upewnij sie, ze podczas tworzenia planu wybrano
wtasciwg mape.

6.5.1 Tworzenie podstawowego planu czyszczenia

1.

Wybierz [Zarzadzanie zadaniami] w menu
edycji mapy.

W Zarzadzaniu zadaniami wybierz [+].

Nadaj planowi nazwe i wybierz [Rysunek
obszarul.

Wybierz [Dalej].

Utworz obszar (Rysunek 24, poz.1) i
(Rysunek 24, poz. 4), ktére beda
czyszczone przez co-botic™ 45,

W razie potrzeby utwdrz wirtualng Sciane
(Rysunek 24, poz.2) i (Rysunek 24, poz.
3).

Co-botic 45 moze przejechad przez
wirtualng sciane, ale jej nie wyczysci.

Wybierz [V], aby wygenerowac i zapisac
plan.

o+ 1O

Area Virtual Wall

Rysunek 24

Plan zostanie zapisany w menu "Zarzgdzanie zadaniami" i moze byc¢ uruchamiany
indywidualnie.
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6.5.2 Reczne tworzenie planu czyszczenia

Wybierz [Zarzadzanie zadaniami] w menu
edycji mapy.

W "Zarzadzaniu zadaniami" wybierz [+].

Nadaj nowemu planowi nazwe i wybierz
[Path Draw].

Wybierz "Dalej".

Utworz trase, dodajgc "Punkty trasy".
Urzadzenie co-botic™ 45 oczyéci obszar,
przemieszczajgc sie od punktu trasy do
punktu trasy.

W razie potrzeby utwdrz wirtualng $ciane
(Rysunek 24, poz.2) i (Rysunek 24, poz. 3)

Uwaga: Co-botic 45 moze przejechad
przez wirtualng sciane, ale jej nie
wyczySci.

Wybierz [V], aby wygenerowac i zapisac
plan.

Create plan

Rysunek 25

Plan zostanie zapisany w menu "Zarzadzanie zadaniami" i moze by¢ uruchamiany
indywidualnie.

34




©

6.6 Tworzenie zadania czyszczenia
Zadanie to zbidr plandw, ktére aplikacja co-botic™ 45 wykona w okreélonej kolejnosci.
Utworzone zadania sg zapisywane w menu "Zadania".

Wybierz opcje [Zadania] w menu
gtéwnym aplikacji co-botic.

Wybierz opcje [Nowe zadanie].

Wprowadz szczegdty zadania (nazwe,
czas wykonania, liczbe wykonan,
harmonogram i tryb czyszczenia).

Wybierz [Dalej].

Wybierz mape, na ktérej chcesz utworzyc
zadanie (Rysunek 26, poz. 1).

< Task Planning

Add Plan

Planning004
Path Draw

o o

Dodaj plany (Rysunek 26, poz. 4), ktdre i 2 o
co-botic 45 bedzie uwzgledniad w Plavinginz _—
zadaniu czyszczenia i ile razy (Rysunek e
26, poz. 1) plany sg wykonywane. -
Wybierz [Kolejnosc w kolejce] (Rysunek Rysunck 26

26, poz. 2), aby zmienic kolejnosé
wykonywania planéw w ramach zadania.

Wybierz [Zakoncz] (Rysunek 26, poz. 5),

gdy zadanie zostanie w petni
skonfigurowane.

Aplikacja poprosi teraz o natychmiastowe rozpoczecie zadania. Wybierz [Potwierdz], aby
rozpoczac zadanie teraz lub [Anuluj], aby rozpoczgd zadanie w wybranym czasie wykonania

(patrz krok 3).
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©./ Rozpoczecie zadania czyszczenia

Przed rozpoczeciem czyszczenia (recznego lub automatycznego) nalezy upewnic sie, ze
urzgdzenie co-botic™ 45 zna swojg pozycje w pomieszczeniu, patrz rozdziat 6.7.1.

Utworzone zadania czyszczenia rozpoczng sie w wybranym czasie wykonania, patrz rozdziat
6.6, krok 3. Zadania mozna réwniez uruchamiac recznie za pomocg aplikacji co-botic i
wyswietlacza, patrz ponize;j.

Aby uruchomic zadanie recznie za pomoca aplikacji co-botic:
1. Woybierz opcje [Zadania] w menu gtéwnym.

2. Znajdz zadanie czyszczenia na liscie zadan i wybierz [Start].

Aby uruchomié zadanie recznie za pomoca wyswietlacza:
1. Woybierz opcje [Zadanie czyszczenial] w menu gtdwnym.

2. Znajdz zadanie czyszczenia na liscie zadan i wybierz [Start Now].

6.7.1 Lokalizacja pozycji
Podczas rozpoczynania zadania czyszczenia, gdy co-botic 45 nie znajduje sie w pozydji
poczatkowej, nalezy wybrac opcje inicjowania lokalizacji.

1. Upewnij sie, ze co-botic 45 znajduje sie
na aktualnie wybranej mapie (Rysunek
21, poz. 4).

2. Wybierz [Wiecej] w menu gtdwnym
aplikacji co-botic.

3. Wybierz [Inicjowanie lokalizagji]
(Rysunek 27, poz. 1).

4. Woybierz opcje [PotwierdZ].

Co-botic 45 bedzie teraz orientowac sie na
wybranej mapie.

X &8 0 O

Device  MyDevice Localization — Settings
Maintenance Initiating

Rysunek 27
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6.8 Czyszczenie

c UWAGA
Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji nalezy wyjac baterie.

6.8.1 Wyjmowanie akumulatora

1. Odblokuj i otwdrz pokrywe komory baterii
(Rysunek 28, poz. 1) za pomoca
dostarczonego klucza.

2. Whytacz zasilanie urzadzenia co-botic™
45, naciskajac przycisk
wtgczania/wytaczania (Rysunek 28, poz.
3).

3. Podczas naciskania z6ttej blokady
suwaka (Rysunek 28, poz. 2), wyciagnij
baterie z komory (Rysunek 29, poz. 4).

4. Zamknij i zablokuj pokrywe komory
baterii.

Rysunek 28

Upewnij sie, ze bateria jest tadowana co
miesigc.

Rysunek 29
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6.8.2 Czyszczenie zbiornika brudnej wody, ptywaka i worka filtracyjnego

Zbiornik brudnej wody nalezy czyscié po

kazdym czyszczeniu lub codziennie.

1. Delikatnie otwdrz pokrywe komory
zbiornika brudnej wody (Rysunek 30, poz.
3) na gdrze urzadzenia co-botic™ 45.

2. Odwrdd uchwyt zbiornika brudnej wody
(Rysunek 30, poz. 1) do pozycji pionowej i
wyjac zbiornik brudnej wody.

Rysunek 30

3. Zdejmij pokrywe zbiornika brudnej wody
(Rysunek 31, poz. 1).

4. Brudng wode ze zbiornika brudnej wody
nalezy usuwac do odpowiedniego
odptywu.

Aby doktadnie wyczyscic zbiornik odzysku:

5. Czesciowo napetnij zbiornik $wiezg woda
i trzymaj go w pozycji pionowe;j.

6. Wielokrotnie obracaj zbiornikiem,
doktadnie wyptukujac z niego caty brud i
zanieczyszczenia.

7. Przeptukad zbiornik czystg woda.

8. Woyczysc ptywak (Rysunek 31, poz. 2) i
sprawdz, czy porusza sie swobodnie.

Rysunek 31
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Aby wyczysci¢ worek filtrujgcy, wykonaj
nastepujace czynnosci:
9. Poluzuj linke pociggowa worka
filtrujgcego
(Rysunek 32, poz. 3).

10. Wyjmij worek filtrujacy.

11. Wyczysc worek filtrujgcy czystg wodg i
wysusz go. (Ewentualnie wymien go na
nowy).

12. Wymien worek filtrujacy.
13. Napiac line pociggowa.

14. Mocno zamocuj pokrywe zbiornika
brudnej wody.

15. Wymien zbiornik brudnej wody w
kierunku przeciwnym do strzatki, patrz
Rysunek 30.

16. Zamknij pokrywe komory zbiornika
brudnej wody.
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6.8.3 Czyszczenie szczotki walcowej i belki ssacej ostrza

Szczotke walcowq i Sciggaczke nalezy czyscié

po kazdym czyszczeniu lub codziennie.

1. Otworz pokrywe komory szczotki
walcowej i uchwytu belki ssacej
(Rysunek 33, poz. 1).

2. Wyciagnij szczotke walcowa i uchwyt
belki ssgcej z komory
(Rysunek 33, poz. 2), wzdtuz gérnej szyny
bocznej.

3. Odwrdd szczotke walcowa i uchwyt belki
ssgce).

4. Sprawdz, czy listwy belki ssgcej
(Rysunek 33, poz. 3) sg czyste i
nienaruszone.

5. Wyczysd listwy belki ssacej pod biezaca
wodg i przetrzyj je czysta, wilgotna
Sciereczka. W razie potrzeby wymien je,
patrz sekcja O aby zapoznac sie z
instrukcjami usuwania.

6. Sprawdz, czy szczotka walcowa
(Rysunek 33, poz. 4) jest czysty i
nienaruszony.

7. Usunac wtosy i/lub resztki brudu zaréwno
z samej szczotki walcowej, jak i z komory
szczotki walcowej. Wyczy$c¢ szczotke pod
sSwiezg wodg lub wymien jg, jesli to
konieczne, patrz sekcja 7.6 aby zapoznacd
sie z instrukcjami demontazu.

Rysunek 33
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Po wyczyszczeniu szczotki walcowej i listew
belki ssacej:

8. Odwrdd szczotke walcowa i uchwyt belki
ssgce).

9. Wymien szczotke walcowsa i uchwyt belki
ssacej (Rysunek 34, poz. 2) w komorze,
wzdtuz gdrnej szyny boczne;.

10. Zamknij pokrywe komory szczotki
walcowej i uchwytu belki ssacej
(Rysunek 34, poz. 1).

Rysunek 34

7 Konserwacja

f UWAGA
Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji nalezy wyjac baterie.

UWAGA
A Podczas wyjmowania lub wktadania szczotki walcowej i uchwytu belki ssgcej
nalezy zawsze utrzymywacd korpus urzadzenia co-botic™ 45 w pozycji pionowe;.

/.1 Codzienna konserwacja

Ponizsze podzespoty wymagajg codziennej konserwacji:
e Zbiornik brudnej wody, ptywak i worek filtrujgcy: codzienne czyszczenie, zob. 6.8.2.
e Szczotka walcowa i Sciggaczka: codzienne czyszczenie, patrz 6.8.3.

/.2 Cotygodniowa konserwacja
Komponent Dziatanie

Squeegee Sprawdz, czy w kréceu ssacym miedzy belka ssgca a zbiornikiem
brudnej wody nie znajduja sie ciata obce, takie jak wtosy i/lub inne
zanieczyszczenia. Port ssgcy moze zostad zablokowany.

Zbiornik odzysku Sprawdz, czy dno zbiornika odzysku nie ulegto zabrudzeniu
pomimo codziennego ptukania.

/.3 Konserwacja co dwa tygodnie

Komponent Dziatanie

Radar laserowy 2D Sprawdz, czy powierzchnia radaru laserowego 2D nie jest
zabrudzona.

Kamera $wiatta Sprawdz kamere Swiatta strukturalnego pod kgtem zabrudzen.

strukturalnego
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Ekran dotykowy Sprawdz, czy ekran dotykowy nie jest zabrudzony.

/.4 Miesieczna konserwacja
Komponent Dziatanie

Szczotka walcowa Sprawdz szczotke rolkowa pod katem zuzycia. Patrz sekcja 6.8.3.

Zanieczyszczona rura  Sprawdz, czy rura zasysajgca brudng wode w zbiorniku brudnej
zasysajgca wode wody nie jest zablokowana przez ciata obce.

Zbiornik czystej wody  Sprawdz, czy sito filtra miedzy zbiornikiem czystej wody a
korpusem nie jest zablokowane przez ciata obce.

7.5 Wymiana sciggaczki

topatki ssawy maja dwie identyczne strony. Gdy jedna ze stron jest zuzyta, listwy belki ssacej
mozna obrdcic¢ o 180 stopni jeden raz. Gdy obie strony sg zuzyte, nalezy zamontowac nowe
listwy belki ssacej.

Aby obrdcié lub wymienic listwy belki ssacej, wykonaj nastepujgce czynnosci.
1. Zdemontowad szczotke walcowa i uchwyt belki ssgcej zgodnie z opisem w sekcji 6.8.3,
krok 1 ikrok 2.

Rysunek 35

2. Woecisnij plastikowe kotki do wewnatrz, jak pokazano na Rysunek 35poz. 1. Uchwyt listwy
belki ssacej zostanie zdjety.

Pokretta na uchwycie listew belki ssgcej utrzymuja listwy belki ssgcej na miejscu.
3. Delikatnie zdejmij listwy belki ssacej z uchwytu.

Teraz mozna sprawdzi¢ stan listew belki ssacej. Jesli jedna strona jest zuzyta, mozna obrocié
ostrze i uzy¢ drugiej strony. Oczys¢ listwy belki ssgcej zgodnie z opisem w sekgji 6.8.3. i
ponownie je zamontowacd. Jesli listwy belki ssgcej sg zuzyte, nalezy wymienic je na nowy
zestaw.

42



©
UWAGA

0 Zestaw listew belki ssgcej sktada sie z przedniej i tylnej listwy belki ssgcej. Tylna
belka ssgca ma kwadratowy otwadr posrodku. Tylng listwe belki ssgcej nalezy
zamontowac z tytu uchwytu listew belki ssace;.

4. Umiesc przednig listwe belki ssgcej na uchwycie, wyrdwnaj otwory na pokrettach i wcisnij
listwe belki ssgcej na miejsce. Sprawdzié, czy wszystkie otwory znajdujg sie nad kotkami.
To samo nalezy zrobic z tylng belkg ssgca. Upewnij sie, ze kwadratowy otwor tylnej belki
ssacej jest wyrdwnany z kwadratowym otworem uchwytu.

5. Dopasuj uchwyt listew belki ssacej do szczotki walcowej i uchwytu belki ssacej, a
nastepnie ostroznie wcisnij uchwyt listew belki ssacej na miejsce. Ustyszysz klikniecie
wskazujace, ze uchwyt jest prawidtowo zainstalowany.

6. Wymien szczotke walcows i uchwyt belki ssacej w urzadzeniu co-botic™ 45 zgodnie z
opisem w czesci
sekcja 6.8.3, krok 9 i krok 10.

/.6 Wymiana szczotki walcowej

Jesli szczotka walcowa wymaga doktadnego wyczyszczenia, mozna jg wyjac z uchwytu

szczotki walcowej i belki ssgcej. Jesli szczotka rolkowa jest zuzyta, nalezy wymienic jg na

nowa. W obu przypadkach nalezy wykonac kolejne kroki.

1. Zdemontowad szczotke walcowa i uchwyt belki ssgcej zgodnie z opisem w sekgcji 6.8.3,
krok 1, krok 2 i krok 3.

Rysunek 36

2. Woykrecic srube (Rysunek 36, poz. 1), obracajac jg w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdwek zegara i delikatnie otworz dzwignie (Rysunek 36, poz. 2).

3. Wymontowac szczotke walcowg (Rysunek 36, poz. 3) z uchwytu w celu doktadnego
wyczyszczenia lub wymiany na nowa.
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Rysunek 37

4. Wymien szczotke walcowa (Rysunek 37, poz. 1) w uchwycie. Upewnij sie, ze szczotka
prawidtowo spoczywa w uchwycie!

5. Zamkna¢ dzwignie (Rysunek 37, poz. 2) i dokrecic srube (Rysunek 37, poz. 3) zgodnie z
ruchem wskazdwek zegara.

6. Wymien szczotke walcowaq i uchwyt belki ssgcej w urzgdzeniu co-botic™ 45 zgodnie z
opisem w sekgji 6.8.3, krok 8, krok 9 i krok 10.
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/.7 Zalecane dodatkowe czyszczenie
Zewnetrzng czesc urzadzenia co-botic™ 45 nalezy czysci¢ co tydzien za pomoca niesciernego,
nierozpuszczalnikowego Srodka czyszczacego lub czystej, wilgotnej Sciereczki.

/.8 Zalecany czas obstugi

Serwis musi by¢ wykonywany przez jednego z naszych partnerdw serwisowych. Pierwszy
serwis zalecany jest po 800 godzinach pracy. Zaleca sie zaplanowanie petnego serwisu co
500 godzin.

/.9 Akcesoria

Model co-botic 45 moze by¢ wyposazony w rézne listwy ssgce do réznych powierzchni
podtdg. Aby uzyskad wiecej informagji, prosimy o kontakt z naszym dziatem sprzedazy lub
partnerem, ktory dostarczyt urzadzenie.

co-botic 45.
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8 Rozwiazywanie probleméw

Jesli podczas korzystania z urzadzenia co-botic™ 45 moze pojawic sie jakikolwiek problem,
nalezy najpierw przeczytac ten rozdziat. Sktada sie on z dwdch czesci:
e Sekcja 8.1 opisujaca najczestsze problemy podczas korzystania z urzadzenia co-botic 45.

e Sekcja O opisujgcy komunikaty o btedach na wyswietlaczu urzadzenia co-botic4b.

8.1 Problemy

Problem

Przyczyna

Rozwiazanie

Instalacja aplikagji

Nie mozna zainstalowac

1. Aktualizacja telefonu
komdrkowego.

2. Pobierz aplikacje.

Nie udato sie zalogowad i
zarejestrowac

Sprawdz sied telefonu
komorkowego.

Co-botic offline

Co-botic jest wytgczony i/lub
aplikacja nie jest potaczona z co-
botic.

1. Sprawd?, czy co-botic
jest wiaczony.

2. Sprawdz siec telefonu
komorkowego.

3. Sprawdz sieé co-botic
45,

Nie mozna
witaczydé/wytaczyd
zasilania co-botic

Poziom mocy co-botic jest niski lub

wystapit btgd w systemie zasilania.

1. (Ponowne) natadowanie
lub wymiana baterii.

2. Jesli to nie pomoze:
skontaktuj sie z dziatem
obstugi klienta (patrz
sekcja 8.3).

Nieprawidtowe
dzwieki

Szczotka jest zaplatana

Wyczysé szczotke. Jesli
problem nie ustapi,
skontaktuj sie z dziatem
obstugi klienta (patrz sekcja
8.3).

Ssawka nie jest prawidtowo
zainstalowana

Ponownie zamontowac
belke ssgca. Jesli problem
nie ustgpi, nalezy
skontaktowac sie z dziatem
obstugi klienta (patrz sekcja
8.3).

Btedy jazdy

Co-botyczny radar laserowy i/lub
kamera $wiatta strukturalnego sa
brudne

Wyczy$dé powierzchnie
czujnikdw bezpytowa
Sciereczka. Jesli problem nie
ustapi, nalezy skontaktowad
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sie z dziatem obstugi klienta
(patrz sekcja 8.3).

Silnik napedu uruchamia | Wstrzymaj zadanie i

zabezpieczenie przed poczekaj na ustabilizowanie

przegrzaniem sie temperatury silnika
napedu.

Co-botic wpada w poslizg Przenie$ co-botic w migjsce

z mniejszg iloscig plam wody
na ziemi.

Szczotka walcowa i $ciggaczka nie  Uruchom ponownie
opuszczaja sie urzadzenie. Jesli problem nie

ustapi, skontaktuj sie z
dziatem obstugi klienta
(patrz sekcja 8.3).

Szczotka rolkowa nie obraca sie Uruchom ponownie

urzadzenie. Jesli problem nie
ustapi, skontaktuj sie z
dziatem obstugi klienta
(patrz sekcja 8.3).

8.2 Problemy z usterkami

Podpowiedz

Rozwiagzanie

Btad lasera 2D/3D

1.

Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
normalne dziatanie i mozna go zignorowac.
Jesli komunikat pojawia sie czesto, moze to by¢ spowodowane

zbyt wysoka temperaturg radaru lasera. Wytgcz zasilanie
urzgdzenia co-botic i pozostaw je na pewien czas w bezruchu.

Jesli problem nie ustapi, nalezy skontaktowac sie z dziatem
obstugi klienta (patrz sekcja 8.3).

Nacisniecie przycisku
zatrzymania
awaryjnego

Aby zresetowad co-botic, obrdc przycisk zatrzymania awaryjnego
W prawo.

Mapowanie nie
powiodto sie. Mapuj
ponownie

Wyloguj sie i ponownie utwdrz mape.

Btad IMU

Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
normalne dziatanie i mozna go zignorowac.

Jesli monit pojawia sie czesto, moze to by¢ spowodowane
btedem napedu IMU. Uruchom ponownie urzadzenie co-botic.

Niewystarczajaca
moc

Poziom mocy jest nizszy niz prog niskiej mocy. Wyjmij baterie, aby
jg natadowad.
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Sprawdz radar
laserowy 2D pod
katem obecnosci ciat
obcych

Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
normalne dziatanie i mozna go zignorowac.
Jesli komunikat pojawia sie czesto, moze to by¢ spowodowane

zabrudzeniem powierzchni radaru laserowego 2D. Przetrzy;j
powierzchnie radaru Sciereczkg niepozostawiajaca kurzu.

Sprawdz kamere
Swiatta
strukturalnego pod
katem obecnosci ciat
obcych

Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
normalne dziatanie i mozna go zignorowac.

Jesdli komunikat pojawia sie czesto, moze to byé spowodowane
zabrudzeniem powierzchni kamery Swiatta strukturalnego.
Przetrzyj powierzchnie kamery $ciereczkg niepozostawiajaca
kurzu.

Sprawdz
powierzchnie radaru
fal
ultradzwiekowych
pod katem obecnosci
ciat obcych

Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
normalne dziatanie i mozna go zignorowac.

Jesli komunikat pojawia sie czesto, przyczyng moze by¢
zabrudzenie powierzchni napedu ultradzwiekowego. Wyczysé
powierzchnie napedu.

Sprawdz, czy wlot
powietrza nie jest
zablokowany przez
ciata obce

Ptywak pokrywy zbiornika brudnej wody blokuje wlot
powietrza. Wypusc¢ brudng wode i ustaw ptywak z powrotem
w pierwotnym potozeniu.

Dtuga rura zasysajaca brudna wode zbiornika brudnej wody
jest zablokowana przez ciata obce. Oczysc¢ zanieczyszczenia
wewnagtrz rury.

Otwor zasysania brudnej wody przy belce ssacej jest
zablokowany przez ciata obce. Usun zanieczyszczenia z otworu
zasysania brudnej wody.

Sprawdz, czy
zbiornik czystej wody
zostat prawidtowo
zainstalowany

Uchwyty po lewej i prawej stronie lub na dole zbiornika czystej
wody nie sg mocno zacisniete. Ponownie zamontuj zbiornik.

Miedziana kolumna zbiornika czystej wody i powierzchnia
przeciwlegtych igiet sg zabrudzone. Usun wszelkie
zabrudzenia szmatka.

Sprawdz, czy silnik
napedu nie jest
zaplatany w ciata
obce (co powoduje
zbyt wysokie
napiecie szyny
napedu).

Jest to spowodowane przecigzeniem silnika napedowego lub
nagtym hamowaniem. Nalezy pozostawic silnik napedowy w
bezruchu i poczekac na jego ponowne uruchomienie.

W silnik napedowy zaplataty sie ciata obce, takie jak wtosy.
Wyczyéé silnik.

48



©

Nalezy sprawdzié,
czy silnik napedowy
nie jest zaplatany w
ciata obce
(powodujace
nadmierna
temperature).

1. Silnik napedowy jest przegrzany. Wytgcz zasilanie i pozostaw
urzadzenie na chwile w bezruchu.

2. W silnik napedowy zaplataty sie ciata obce, takie jak wtosy.
Wyczyéé silnik.

Nalezy sprawdzié,
czy w szczotke nie
wplataty sie ciata
obce.

tozysko(a) $ciggaczki jest(sq) zaplagtane w $mieci. Uzyj noza, aby je
oczyscic.

Sprawdz, czy
zbiornik odzysku
zostat prawidtowo
zainstalowany

1. Zbiornik brudnej wody nie jest prawidtowo zamontowany.
Wymontuj i ponownie zamontuj zbiornik.

2. Jesli na elastycznej igle zbiornika brudnej wody lub miedzianej
kolumnie po przeciwnej stronie znajdujg sie ciata obce, nalezy
usunac je szmatka.

Ilos¢ brudnej wody

Ilos¢ brudnej wody osiggneta poziom graniczny. Wyjmij zbiornik

jest zbyt duza. brudnej wody, aby jg usungd.
Oprdznij ja na czas
Ilos¢ wody jest zbyt  Wyjmij zbiornik czystej wody i napetnij go woda co najmniej do

mata. Uzupetnij
wode na czas

potowy.

Wokét jest zbyt
wiele przeszkdd.
Przenies co-botic w
bezpieczne miejsce

Co-botic jest uwieziony. Usun otaczajgce przeszkody lub przenies
co-botic w inne miejsce.

Wystapit btad Wystapit btad oprogramowania. Uruchom ponownie urzgdzenie
komunikacji. co-botic 45.

Uruchom ponownie

urzadzenie

Wystapit btad Bateria nie jest prawidtowo zainstalowana. Wtdz jg ponownie.

potaczenia zasilania.
Sprawdz, czy bateria

zostata prawidtowo
zainstalowana lub
czy wtacznik
zasilania zostat

wtaczony
Wystapit globalny Wystapit btad oprogramowania. Uruchom ponownie urzadzenie
btad modutu co-botic.

planowania.
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Uruchom ponownie

urzadzenie
Wystapit btad Silnik podnoszenia dziata nieprawidtowo. Przerwij prace i
podnoszenia. poczekaj, az komunikat zniknie.

Przerwij prace i
poczekaj na

samonaprawe
Wystapit btad Wystapit btad oprogramowania. Uruchom ponownie urzadzenie
lokalnego modutu co-botic.

planowania.
Uruchom ponownie
urzadzenie

Wystapit btad Wystapit btad oprogramowania. Uruchom ponownie urzadzenie
systemu mapowania. co-botic.
Uruchom ponownie

urzadzenie
Wystapit btad Wystapit btad oprogramowania. Uruchom ponownie urzadzenie
systemu co-botic.

pozycjonowania.
Uruchom urzadzenie

Btad fali 1. Jesli monit nie pojawia sie czesto, nie ma on wptywu na
ultradzwigkowej normalne dziatanie i mozna go zignorowac.

2. Jesli monit pojawia sie czesto, moze to by¢ spowodowane
btedem napedu ultradzwiekowego. Uruchom ponownie
urzadzenie co-botic.

8.3 Zgtos problem przez i-link®
1. Zeskanuj kod QR na urzadzeniu za pomocg telefonu lub tabletu. Otworzy sie strona
docelowa i-link QR.

2. Kliknij "Zgtos problem" i zgtos problem.

50



©
9 Likwidacja i utylizacja

UWAGA
A Odpowiedzialnos¢ za odpowiedzialng utylizacje produktu spoczywa na

wtascicielu co-botic™ 45.

Po zakonczeniu eksploatacji urzadzenie co-botic 45 nadal zawiera cenne zasoby i nalezy je
zutylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczgcymi recyklingu sprzetu elektrycznego.

K

Przed utylizacja nalezy:
1. Wyjmij baterie w celu oddzielnej utylizacji, patrz sekcja 6.8.1.

WSKAZOWKA:

Alternatywnie mozna zachowac baterie lub baterie do wykorzystania w innym urzadzeniu i-
team.

2. Usunad wszystkie luzne elementy, takie jak szczotka, zbiorniki i ssawa.

3. Wszystkie przedmioty nalezy utylizowad zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami.
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10 Zataczniki
10.1 Certyfikat CE
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10.2 Specyfikacje

629

Rysunek 38
Wydajnosc czyszczenia: Szorowarka walcowa/suszarka ~ 1500 -
2500 m?
(Pojedynczy cykl pracy)
Cisnienie czyszczenia: 2-6 kg
Pojemnosc zbiornika czystej wody: 10L
Zbiornik rekuperacyjny: 10L
Zywotnoé¢ baterii: ~ 2 - 3 godziny (1x i-power 20)
Czas tadowania: ~ 2 godziny (i-charge 9c¢)
Czujniki: 3D LIDAR (x1)
LIDAR 2D (x1)
Czujnik wykrywania kliféw (x1)
Czujniki ultradzwiekowe (x4)
Ekran wyswietlacza: 7 cali
Szybkos¢ dziatania: 0,8 m/s (regulowany)
Poziom hatasu: 68/72/75 dB(A)
Waga: 35 kg
Wymiary (dt. x szer. x wys.): 500 x 504 x 629 mm
Predkosé szczotki: 300 - 900 OBR.
Inne: Pilot zdalnego sterowania

Automatyczny planer trasy

Pulpit nawigacyjny zarzadzania Co-botic
Raporty z czyszczenia do pobrania (plik pdf)
Modutowa konstrukcja wszystkich czesci
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10.3 i-Story

Nie chodzi tylko o0 maszyny czyszczace.
Chodzi o dobro ludzi i planety.

Jestesmy podekscytowani czyszczeniem, podekscytowani zrGwnowazonym rozwojem i
catym sercem oddani ciggtym innowacjom.

Wierzymy, ze skuteczne sprzatanie to cos wiecej niz tylko usuwanie zabrudzen. Oznacza to
zapewnienie zdrowia i bezpieczenstwa ludzi, jednoczesnie czynigc prace tatwiejsza, prostsza,
bardziej wydajng, a nawet przyjemna. Oznacza to spdjne wyniki na catym Swiecie, przy
jednoczesnej ochronie swiata. Oznacza to rowniez tworzenie partnerstw w celu zwigkszenia
naszej globalnej sity na rzecz lepszego sprzatania. W koncu do tego potrzebny jest zespot.
Zespoti.

Made Blue

Korzystajac z naszych produktéw, Twoi partnerzy, klienci i uzytkownicy zmniejszaja slad
wodny, jednoczesnie pozytywnie wptywajac na dostepnosé wody na swiecie. W tym celu
wspotpracujemy z

Made Blue.

Kazdego dnia, gdy co-botic™ 45 jest wtgczony, Made Blue jednoczednie zapewnia komus
innemu na $wiecie dostep do czystej wody. Za kazdy litr zuzyty przez co-botic™ 45 podczas
pracy, i-team i Made Blue zapewniajg czysta wode pitng w kraju rozwijajgcym sie. Nasza
planeta jest pieknym miejscem zamieszkatym przez ponad 7 miliarddow ludzi. Ludzie
potrzebuja wody, aby zy¢, oddychad i cieszy¢ sie zyciem. Na catym Swiecie 2,7 miliarda ludzi
cierpi z powodu niedoboru wody pitnej. Dla 780 miliondw ludzi sytuacja ta jest trwata, a
kazdego roku z tego powodu umiera 3,5 miliona ludzi. Dlatego Made Blue inwestuje w
projekty w krajach rozwijajgcych sie. Jestesmy dumnym partnerem Made Blue. Made Blue
odzwierciedla wode uzywana przez i-team do tworzenia czystej wody w krajach
rozwijajgcych sie. 1 litr za 1 litr.

MADE BLUE

Dostep do czystej wody dla wszystkich.
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i-team Professional b.v.
Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Holandia

Telefon: +31402662400
E-mail: hello@i-teamglobal.com
Internet: www.i-teamglobal.com
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