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SZYBSZY
Jest szybszy, poniewaz moze dziatad przez 270 minut bez przerwy.
Po dotadowaniu jest gotowy na kolejny cykl sprzatania.

SPRZATA DOKtADNIEJ

Wykonuje polecenia zaprogramowane przez uzytkownika i jest wyposazony
w funkcje automatycznego programowania w celu ustawienia najwyzszego
poziomu doktadnosci sprzatania. Moze takze dziatad wedtug ustawien
uzytkownika.

BARDZIEJ PRZYJAZNY SRODOWISKU

Odkurza z maksymalna precyzja i wydajnoscia. Nie marnuje energii — cata
moc idzie w sprzatanie. Przez godzine zuzywa zaledwie 50 W, podczas
gdy niektdre alternatywne urzadzenia zuzywaja nawet 1000 W

BEZPIECZNIEJSZY
System bezprzewodowy eliminuje ryzyko potkniecia sie i upadku. Moze by¢
bezpiecznie uzywany nawet w nocy w nieo$wietlonych pomieszczeniach.

LEPSZY POD KAZDYM WZGLEDEM
On sprzata, a Ty mozesz zajac sie czyms innym. Przekonaj sie, jak jest dobry.
Mozesz skupic sie na szczegdtach.
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Dziekujemy za wybranie robota co-botic™ 1700 stworzonego specjalnie do szybkiego,
autonomicznego sprzatania matych powierzchni.

Obstuga robota co-botic 1700 jest tatwa pod warunkiem stosowania sie do niniejszych
instrukcji. Przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi. Zapoznaj sie z odpowiednimi procedurami
uzytkowania i konserwacji robota. Przechowuj instrukcje obstugi w bezpiecznym miejscu.
Instrukcja obstugi stanowi zasadniczy element zestawu robota co-botic 1700. W przypadku
wymiany lub odsprzedania urzadzenia nalezy przekazad instrukcje obstugi nowemu
wiascicielowi. Do kazdego robota co-botic 1700 jest przypisany niepowtarzalny numer
seryjny umieszczony na etykiecie na spodzie jego korpusu. Numer ten trzeba bedzie podad
i- partnerowi podczas zamawiania czesci.

W tej instrukgji obstugi termin ,producent” oznacza: Future Cleaning Technologies B.V.,
spotke stowarzyszona i-team Professional z siedziba w Holandii, w Eindhoven. ,Partner”
W niniejszej instrukcji obstugi oznacza lokalnego sprzedawce i-team oraz wskazanego
partnera serwisowego.

Przeznaczenie niniejszej instrukcji obstugi

Celem niniejszej instrukgji obstugi jest dostarczenie informacji dotyczacych prawidtowego,
efektywnego i bezpiecznego korzystania z robota co-botic 1700 przez caty okres jego
eksploatacji, nawet gdyby doszto do mozliwego do przewidzenia niewtasciwego uzycia.

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera zalecenia dotyczace:

bezpieczernstwa osobistego uzytkownika;

zalecanych i niezalecanych zastosowarn robota co-botic 1700;
codziennego uzytku;

konserwacji;

warunkdw przechowywania;

utylizacji robota co-botic 1700.

Przestrzeganie zalecen podanych w niniejszej instrukcji obstugi jest konieczne, aby uniknaé
zagrozen, ktére mogtyby skutkowad powstaniem szkdéd fizycznych i/lub materialnych.

Dla kogo jest przeznaczona niniejsza instrukcja
obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona dla uzytkownikéw robota co-botic 1700,
ich przetozonych, jak réwniez partneréw i importeréw.

Uzytkownicy robota co-botic 1700

Robota co-botic 1700 moze obstugiwad wytacznie osoba, ktdra uwaznie przeczytata
niniejsza instrukcje obstugi i rozumie podane zalecenia lub zostata przeszkolona przez
doswiadczonego operatora, ktéry zapoznat sie z niniejszg instrukcja obstugi.
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Przewodnik po terminologii i symbolach

Niniejsze terminy i symbole stosowane w niniejszej instrukcji obstugi maja za zadanie
zwrdécenie uwagi czytelnika na kwestie dotyczace bezpieczenstwa i wazne informacje:

Symbol Termin

Wyjasnienie

OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczna sytuacje, ktéra —
w przypadku nieprzestrzegania zalecen
dotyczacych bezpieczeristwa — moze
prowadzié¢ do obrazen operatora lub osdb
znajdujacych sie w jego poblizu, a takze
niewielkich lub umiarkowanych zniszczen
produktu lub otoczenia.

PRZESTROGA

Oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra —

w przypadku nieprzestrzegania zalecen
dotyczacych bezpieczeristwa — moze
prowadzié¢ do niewielkich lub umiarkowanych
zniszczen produktu lub otoczenia.

BATERIE

Oznacza maszyne zasilang z akumulatora.
tadowanie baterii musi odbywac sie w sposéb
opisany w osobnej Instrukcji obstugi do tadowarki
klasy |. Baterie nalezy utylizowacd zgodnie

z lokalnymi przepisami.

UWAGA

Oznacza sytuacje odpowiedzialnosci, w ktérej
producent lub jego partnerzy i podmioty
stowarzyszone nie moga by¢ pociggnieci do
odpowiedzialno$ci za szkody spowodowane
nieprzestrzeganiem instrukgcji lub zalecen.
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1 Wprowadzenie

Robot co-botic™ 1700 jest urzadzeniem tatwym i bezpiecznym w uzytkowaniu. Niniejsza
instrukcja obstugi pomoze w rozpoczeciu korzystania z robota oraz zawiera objasnienia
dotyczace jego obstugi i konserwaciji.

Przed przystapieniem do korzystania z robota trzeba catkowicie natadowad jego akumulator.
Aby to zrobié, wystarczy umiescié robota w stacji tadujacej. Wiecej informacji na temat
tadowarek mozna uzyskac u lokalnego i-partnera.

Ta instrukcja obstugi jest przeznaczona dla 0sdb korzystajacych z robota co-botic

1700 i wykonuja regularne czynnosci konserwacyjne. Przed rozpoczeciem wykonywania
jakichkolwiek czynnosci dotyczacych robota nalezy przeczytacd te instrukcje obstugi.

W niniejszej instrukcji obstugi znajduja sie wskazdwki bezpiecznego korzystania

z robota, zasady BHP, a takze dotyczace konserwacji i transportu.

i-team stale udoskonala wszystkie produkty na podstawie doswiadczen i opinii
uzytkownikéw. Ewentualne niezgodnosci tekstu lub ilustracji znajdujgcych sie
w instrukcji obstugi z faktycznym produktem moga wynikac z réznic miedzy
modelami lub wprowadzonych w ramach ciagtych innowadgji.

1.1 Przeznaczenie produktu

Robot co-botic 1700 jest przeznaczony do odkurzania matych powierzchni
w budynkach komercyjnych. Do przyktadowych budynkéw komercyjnych
naleza: hotele, szkoty, szpitale, zaktady produkcyjne, sklepy, biura. Robot
jest przeznaczony wytacznie do uzytku w suchych pomieszczeniach.

1.2 Uzytkowanie produktu niezgodnie z przeznaczeniem

OSTRZEZENIE

Korzystanie z robota w sposdb niezgodny z jego przeznaczeniem moze zagrazad
bezpieczenstwu operatora i 0séb znajdujacych sie w jego poblizu, jak réwniez
skutkuje uniewaznieniem gwarangji produktu.

1.3 Okres eksploataci

W celu maksymalnego wydtuzenia okresu eksploatacji robota co-botic 1700 konieczne
jest jego wyczyszczenie i sprawdzenie pod katem uszkodzen po kazdym uzyciu.

1.4 Modyfikacje

zabronione jest modyfikowanie robota co-botic 1700 bez zgody producenta. Modyfikacje
bez zgody producenta maja wptyw na waznos$é gwarancji, patrz czesc¢ 1.6.



1.5 Dane techniczne

Model:

Wymiary korpusu

(dt. X szer. x wys.):
Waga (bez akumulatora):
Waga (z akumulatorem):
Zrédfo zasilania:
Specyfikacje akumulatora
i-power Xx:

Czas zasilania z
akumulatora:

Rodzaj tadowarki:

Czas tadowania z
USB-C (5V, 2A):

Czas tadowania

i- charge b:

Czas tadowania

i- charge 7:

1.6 Gwarancja

©

Co-botic 1700™
(wersja podstawowa)
350 x 350 x 98 mm

Nie dotyczy

3,4 kg

stacja dokujgca 220V
Nie dotyczy

270 minut

stacja dokujaca
= 240 minut

Nie dotyczy

Nie dotyczy

Robot co-botic 1700 powinien by¢ wykorzystywany wytacznie zgodnie z przeznaczeniem
i zaleceniami podanymi w niniejszej instrukcji obstugi. Uzywanie robota co-botic 1700
w jakikolwiek inny sposdb spowoduje uniewaznienie gwarancji producenta. Okres

gwarancji wynosi 1 rok.

1.7 Numer identyfikacyjny

Do kazdego robota co-botic 1700 jest przypisany niepowtarzalny numer seryjny umieszczony
na etykiecie na spodzie jego korpusu. Numer ten trzeba bedzie podac partnerowi i-team

podczas zamawiania czesci.

Objasnienie tabliczki znamionowej:

/© i-Eeam

Nazwa produktu: co-botic TM 1700

Model praduktu: LVACI7A

Akumulator: litowo-jonowy

14,4V, 5200 mAh

Model stadji tadujacej. IVACI7CE lub IVAC17C

PRZECZY TAJ WSZYSTKIE INSTRUKCIE

Importer: i-team Professional
Adres: Hoppenkuil 27 b, 5626 DD Eindhoven, Helandia

Wejécie: 24V = 1,2 A
Mot znamionowa: 50 W
Numer seryjny: xxxxxxxxx

PRZESTROGA: NIE ZANURZAJ ROBOTA W WODZIE! PRZED UZYCIEM ANprE—

Typ produktu: co-botic 1700

Model produktu: specyficzny dla
wersji robota co-botic 1700

Numer seryjny: potrzebny w
przypadku dochodzenia praw
gwarancyjnych

Model stacji tadujacej: Ktdre stacje sa
zgodne z Twoim modelem robota

Importer:

i-team Professional
Hoppenkuil 27 b
5626 DD Eindhoven
Holandia
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2 Opis

Robot co-botic™ 1700 sktada sie z nastepujacych elementdw:

dokowania do fadow.
Koto uniwersalne

Czujnik krawedzi
Szczotka boczna

Gtéwne urzadzenie

Koo napedowe
Szczotka obrotowa

Styl elektrody w stacji
dokowania do
zbierania kurzu

Mocowanie pojemnika na kurz
~Marzedzie do czyszczenia
Pojemnik na kurz

%—‘Gémy wspornik pojemnika na kurz

Ekran filtra pojemnika na kurz

Klapka pojemnika na kurz

Przycisk pojemnika na kurz

Styk elektrody w stacji

ania

Lista opcjonalnych akcesoriow

(Do wyboru jest jeden z dwéch zestawéw zgodnie z rzeczywistymi wymaganiami-—-Stacja
fadujaca + Adapter stacji fadujacej lub Pojeminik na kurz + Przewdd fadujacy staci ladujacej)

1. Stacja tadujaca

wiskatnik stacji ladujacej
.—r Strefa emisji sygnatu
Styki ladujace
=
rﬁ— Port zasilania

Przednia strona stacjiladujacej Tylna strona stacji ladujacej

Adapter stacji ladujace]

2. Pojemnik na kurz (funkeje zbierania kurzu i tadowania)

—'—.Zhiurmk pojemnika na kurz

Wskainik ladowania / zbierania kurzu

Soczewki na podczerwied Wylot
powietrza

“wilat pojemnika na kurz )

Zacisk badowania / zbierania kurzu

Przednia strona pojemnika na kurz

Tylna strona pojemnika na kurz

Rysunek 2

Gtéwne urzadzenie
Pojemnik na kurz
Filtr przeciwpytowy
Narzedzie do
czyszczenia
Dodatkowe szczotki
boczne

. Pilot

Baterie

Stacja tadujaca

. Przewdd zasilajacy

Bl

o1

© 0N O
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2.1 Przyciskii czujniki

£y Przycisk ladowania

Urzadzenie = Krétkie nackniecie aktywuje
glowne x1 funkije ladewania.

©y  Przycisk czyszezenia/zasilania

» Kritkie naciéniecie aktywuje
funkeje czyszezenia.

* Diugie naciéniecie wigczarwylacza
urzadzenie.

» Rozpocznijlwstrzyma] czyszczenie

Konfiguracja sieci

» Kiedy zasilanie jest wiaczone, naciénij
i proytraymaj klawisze 0" . 0"
jednoczednie preez 5 sekund

Przycisk wymuszonego wylgczania

= Nacisni] krétko, aby wylaczye.

Gtowne

urzadzenie /"_" ~
Laserowy czujnik { ) |
) 1

N

odleglosci

Caujnik tadowarki na
podczerwieniczunik
antykolizyjny na podczerwien

Glodnik

Czujnik TOF do
ciennego/podczerwon
ego dodatkowego
czujnika ladowarki

Czujnik kolizji

Oslona glowicy lasera

Caujnik cinienia
pokrywy glowicy lasera

Dodatkowy czujnik
tadowarki na podczerwien
Praycisk otwierania
pojemnika na kurz
Pojemnik na kurz

Wylot wentylacyjny

Rysunek 3

3 Bezpieczenstwo

Bezpieczenstwo jest najwaznigjsze. Dlatego prosimy o uwazne zapoznanie sie z tymi
zaleceniami dotyczacymi bezpieczenstwa. Niewtasciwe uzytkowanie produktu moze
skutkowad powstaniem szkdd lub uniewaznieniem gwarancji producenta.

OSTRZEZENIE

NATYCHMIAST ZAPRZESTAN UZYWANIA robota co-botic™ 1700, jesli
Zzauwazysz, ze nie dziata on prawidtowo lub ustyszysz nietypowe dzwieki.
Zanim ponownie witaczysz robota co-botic 1700, oddaj go do serwisu.

OSTRZEZENIE

NIE UZYWAJ robota co-botic 1700 na wilgotnych lub mokrych powierzchniach.
Moze to uszkodzi¢ robota co-botic 1700 i stwarzac zagrozenie dla uzytkownika.
Uszkodzenia robota powstate wskutek uzywania go do sprzatania mokrej

powierzchni nie sg objete gwarangja.
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3.1 Akumulator

Ogdlne $rodki ostroznosci

PRZESTROGA

¢ Nie uzywaj w $rodowisku, w ktérym temperatura jest wyzsza niz 40°C lub
nizsza niz 0°C

e Nie uzywaj w $rodowisku, w ktérym wystepuja ptyny lub lepkie substancje

¢ Nie pozwalaj dzieciom ani innym niewykwalifikowanym osobom na
korzystanie z robota

¢ Gdy robot jest wigczony, nie zblizaj czesci ciata do jego wlotu ssacego

» Nie uzywaj robota do sprzatania ptonacych obiektéw
(takich jak zapalone papierosy)

¢ Nie uzywaj robota do sprzatania twardych ani ostrych obiektdw

(takich jak szkto, stal, gwozdzie itp.)
* Nie przenos ani nie przesuwaj robota, trzymajac za pokrywe lidara,

pokrywe robota ani zderzak

e Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji robota/stacji
tadujacej wytacz je

» Nie wycieraj zadnej czesci produktu zbyt wilgotng szmatka ani ptynem

e Uzywaj produktu zgodnie z instrukcja obstugi. Uzytkownik ponosi
wytaczna odpowiedzialno$c¢ za jakiekolwiek straty lub uszkodzenia
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu

» Nie pal produktu, nawet jesli doszto do jego powaznego uszkodzenia,
poniewaz moze to spowodowacd eksplozje akumulatora znajdujacego
sie w korpusie

Zagrozenia dla zdrowia

OSTRZEZENIE

W przypadku narazenia na dziatanie jakichkolwiek chemikaliéw znajdujacych
sie w akumulatorze postepuj zgodnie z ponizszymi wskazdwkami:

Oczy — przez 15 minut przeptukuj oczy duza ilodcig wody, otwierajac od czasu
do czasu gdrne i dolne powieki.

Kontakt wziewny — opusé obszar, na ktérym doszto do kontaktu z niebezpieczna
substancja i jak najszybciej znajdZ dostep do swiezego powietrza. Jedli jest
dostepny tlen, uzyj go.

lub wody. Jedli poszkodowana osoba jest przytomna, nalezy wywotaé wymioty.

: Kontakt z uktadem pokarmowym — nalezy wypié co najmnigj 2 szklanki mleka
Skontaktuj sie z lekarzem.

e Nie uzywaj baterii, tadowarek ani stacji tadujacych innych firm

¢ Nie demontuj, nie naprawiaj ani nie modyfikuj akumulatora ani
stacji dokujacej

e Nie umieszczaj stacji dokujacej w poblizu Zrédta ciepta (takiego jak
kaloryfer)

* Nie wyrzucaj zuzytych akumulatordw razem z odpadami komunalnymi;
zanie$ je do specjalnego punktu zbidrki

¢ W przypadku pekniecia przewodu zasilajacego natychmiast zaprzestan
korzystania z maszyny

12
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» W razie koniecznosci transportu/zwrotu robota wytacz go i zapakuj
do oryginalnego opakowania

4 Transporti przechowywanie

e Nie przechowuj robota co-botic™ 1700 na zewnatrz;

e robota co-botic 1700 mozna przechowywad wytgcznie w suchym miejscu;

e W razie potrzeby catkowicie nataduj baterie przed ponownym uzyciem robota
co- botic 1700

5 Montaz i instalacja

Robot co-botic 1700 nie wymaga montazu. Robot co-botic 1700 moze by¢ uzywany ze
standardowa stacja dokujaca (w zestawie) lub z systemem automatycznego usuwania

brudu (brak w zestawie). W przypadku standardowej stacji dokujacej bedzie konieczne
regularne opréznianie pojemnika na brud w robocie. W przypadku korzystania z systemu
automatycznego usuwania brudu robot oprézni swéj pojemnik, wysypujac brud do wiekszego
worka na odpady. Czestotliwos¢ oprdzniania pojemnika mozna ustawic¢ w aplikacji.

5.1 Instalagja

Robot co-botic 1700 jest dostarczany w 1 pudetku, w ktérym znajduja sie réwniez
kabel USB i wtyczka Scienna. Najpierw usuri pianke zabezpieczajgcg miedzy przednim
zderzakiem a gtéwnag jednostka.

b.2 Zainstaluj stacje tadujaca (standardowa)
1. Ustaw stacje tadujaca na ptaskie

powierzchni przy $cianie, tak aby nie

byto przeswitu miedzy stacjg a sciana

Przy Scianie Nie przy Scianie
G Z
=
Z Z
- v _ X
Z Z
Z
Z Z
Z e
Z
Z Z
/ _
- e .
P
Z e
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2. Pozostaw ponad 120 cm wolnego
miejsca z przodu i powyzej 50 cm
po bokach stacji tadujace).

6 Obstuga

Umiesc robota co-botic™ 1700

na podtodze przed stacja tadujaca
Nacisnij i przytrzymaj przez chwile
przycisk zasilania ©

Robot zlokalizuje stacje tadujaca

i rozpocznie sie tadowanie akumulatora

—————— = Kolor przycisku zasilania
wskazuje moc baterii.

* Biate Swiatto: moc >15%
Swiatto pulsujgce: moc <15%

Uwaga: jesli jest za mato mocy, urzadzenie moze sie nie wigczyc. Zadokuj urzgdzenie na
zacisku tadujgcym stacji tadujacej. Pomaranczowe swiatto przycisku zasilania bedzie swiecic¢
Swiattem ciggtym.

UWAGA
0 Akumulator musi by¢ catkowicie natadowany przed pierwszym uzyciem robota
co-botic 1700.
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0.1 Korzystanie z robota co-botic™ 1/00 bez aplikacji

1. Nacisnij krétko przycisk zasilania

2. Robot co-botic 1700 rozpocznie
sprzatanie pomieszczenia, w ktérym
sie znajduje

3. Sprzatajac, robot tworzy mape
powierzchni, ktéra bedzie pdzniej
wykorzystywana w aplikacji |

4. Po zakonczeniu sprzatania robot wrdci | &)
do stacji tadujacej i s

5. UWAGA: Jezeli jest uzywana wersja
oprogramowania dla hoteli, robot NIE
WROCI do stacji tadujacej; wréci do
miejsca, z ktérego rozpoczat sprzatanie.

6. Nacisnij przycisk stacji tadujacej, aby
recznie wymusic¢ powrot robota do stagji

(D)
@C

I-VACLOBOTIC 3700

6.2 Uzywanie robota co-botic 1700 wraz z aplikacja

Uzywanie robota co-botic 1700 wraz z aplikacja umozliwia:
mapowanie przestrzeni i wyznaczanie tras
programowanie pomieszczen i stref zakazu wstepu
wyswietlanie wynikdw sprzatania

sprawdzanie ogdlnych statystyk sprzatania
dodawanie wielu przestrzeni i robotéw

dodawanie innych uzytkownikéw do robotéw
sprawdzanie stanu materiatdw eksploatacyjnych
wyswietlanie komunikatéw o btedach

6.3 Zatdz konto i zaloguj sie w
1. Wyszukaj aplikacje ,,Co-botic” w sklepie Apple Store lub Google Play i pobierz ja lub
zeskanuj ponizszy kod:

O 4O
MR
Lrs 'y
E - =
Zatdz nowe konto, podajac swdj adres e-mail (jesli masz juz konto, pomin kroki 2 i 3)
Wybierz kraj

Zaloguj sie na swoje nowe konto w aplikagji
To bedzie Twdj ,Profil” umozliwiajacy taczenie sie z wieloma robotami

ok~ W N
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6.4 taczenie robota co-botic™ 1700 z siecig i aplikacja
WHtacz urzadzenie
Migajacy na niebiesko przycisk ,POWER" oznacza, ze robot jest gotowy do taczenia
Jesli przycisk nie miga, naciénij jednoczesnie przyciski ,HOME" i ,POWER”

i przytrzymaj je przez 3 sekundy. Robot wyda komunikat: ,WiFi connection

reset” (,Resetowanie potaczenia Wi-Fi")

Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest potaczone z siecig bezprzewodowa

2,4 GHz. (Obecnie nasze urzadzenia nie obstuguja sieci bezprzewodowych 5 Ghz)
W aplikacji wybierz ,Add device” (,Dodaj urzadzenie”)

Wybierz urzadzenie ,co-botic 1700"

1.

10.
11.

@

#

Brak urzadzenia

Dodaj urzadzenie

c < Dodaj recznie Skanuj
automatycznie

Cobotic 1700

4

Wybierz z listy wtasna sie¢ bezprzewodowa i wprowadz hasto

Upewnij sie ponownie, ze kontrolka ,POWER" miga na niebiesko na robocie
co- botic 1700, a nastepnie zaznacz pole wyboru ,,Confirm power on key blue
slow flash” (,Potwierdz, ze klawisz zasilania miga powoli na niebiesko”)
Potacz sie z siecig bezprzewodowa co-botic 1700, wybierajac siec
~Smartlife- xxxxxxx”"
Aplikacja rozpocznie taczenie robota z Twoja siecia
Po zakonczeniu kliknij ,Done” (,Gotowe”")

16
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Anuluj

Wybierz sie¢ Wi-Fi 2,4
GHz i podaj hasto.

Jedli uzywasz sieci Wi-Fi to GHz, ustaw
ja jako 2,4 GHz. Popularny sposéb
konfiguracji routera

© WiTI 24Gh2

.)))

®

Anuluj

Najpierw zresetuj
urzadzenie.
Naciénij i przytrzymaj jednoczesnie przez
3 sekundy przycisk czyszczenia lokalnego
i przycisk tadowania, az przycisk zacznie
powoli miga¢ w kolorze niebieskim

Resetowanie urzadzen
Potwierdz, ze przycisk zasilania
miga po woli w kolorze

Anuluj

Potacz telefon komérkowy
z hotspotem urzadzenia

1 Polgez telefon z hotspotem widocznym ponizej

+ SmartLife-XXXX @

2 Wrod do tej aplikacji i kontynuuj
dodawanie urzadzen

PrzejdZ do potaczenia

Anuluj

Dodawanie urzgdzenia...

Upewnij sig, fe sygnal Wi-Fi jest dobry

044

© - o

Skamy n"-:L LOE T
urzgedoa=la LT

Iriz AN v
urigdoa=ia

Pomyilnie dodana

9 cobosic 100
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6.5 Konfiguracja dla organizacji

Robota co-botic™ 1700 mozna przypisac do organizacji z wieloma budynkami,
pomieszczeniami i robotami co-botic. Konfiguracja organizacji ma kluczowe znaczenie
Z punktu widzenia okreslania lokalizacji i wydajnosci robotdw.

1. W lewym gérnym rogu ekranu gtdwnego naciénij menu rozwijane w celu wyswietlenia
aktualnej struktury

2. Woybierz ,Home Management” (,Zarzadzanie domem”)

3. Na tym ekranie wida¢ domy/budynki, ktére zostaty juz dodane. Mozesz dodaé nowa
lokalizacje, wybierajac opcje ,Create new home” (,Utwdrz nowy dom”). Powinna to
by¢ fizyczna lokalizacja z adresem pocztowym.

4. Whpisz nazwe i adres lokalizagji

5. Ponizej beda widoczne gotowe pomieszczenia w lokalizacji. Jesli nie odpowiadaja one
strukturze Twojej organizacji, mozesz usunac ich zaznaczenie i wybrac opcje ,Add Room”
(,Dodaj pokdj”)

6. Utworz nazwe pokoju w lokalizacji. Powtorz te czynnosc dla kazdego pokoju, ktéry bedzie
sprzatany przy uzyciu robota co-botic 1700

7. Dodajac nowego robota w organizacji, pamietaj o umieszczeniu go w prawidtowej
lokalizacji ORAZ w pomieszczeniu, ktére ma by¢ przez niego sprzatane.

433 B @ - v40 433 B @ - 40 43 v - F40
Méj dom
—_— < Zarzadzanie domem

Wszystkie urzadzenia Lage Zide 3

anuluj Utwérz dom

My Home Home Name *
Arena04 ~/ Hoppenkuil
Lage Zijde 3 Lokalizacja domu
3> Zarzadzanie domem
Hoppenkuil Pokoje
Pokgj dzienny

Utwérz dom

Glowna sypialnia

Dofacz do domu
Druga sypialnia
Klasa
2esto uzywane Jadainia
funkcje

Kuchnia

e 60000

Sala lekeyjnalsalon
2esto uzywane

funkeje Gabinet

Salon wystawowy 04 Dodaj pokéj

Czesto utywar
funkcie

6.6 Wspodtuzytkowanie robota co-botic 1700 przez kilku

uzytkownikdw

Konfigurujac wielu uzytkownikdéw, pamietaj, ze uzytkownicy ci s dodawani w nalezacych do
nich telefonach i bedg mieli dostep do robotdw. Konta uzytkownikéw nie sg przechowywane
w pamieci robota ani w aplikacji. Dane uzytkownikéw sa przechowywane w chmurze, dzieki
czemu kazda z tych 0séb moze wspdtuzytkowad konkretny pokdj lub cata organizacje.

@

Konfiguracja dla organizacji
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Kazdy uzytkownik powinien zatozy¢ wtasne konto we witasnej aplikacji (patrz punkty

6.2— 6.3 w tej instrukcji obstugi)

Aby udostepni¢ wszystkie maszyny w lokalizacji/oudynku, zacznij od oryginalnego konta,

ktére ma juz dostep do organizagiji.

W lewym gdérnym rogu ekranu gtéwnego wybierz liste rozwijana lokalizagji.
Wybierz ,Home Management” (,Zarzadzanie domem”)
Woybierz lokalizacje lub budynek, ktére chcesz udostepnic

Nacisnij polecenie ,Add member” (,Dodaj cztonka”)

Zostanie wyswietlone okno dialogowe, w ktérym mozna udostepnic¢ kod innym osobom

W organizagji

Kod ten mozna udostepniaé na rézne sposoby, np. za posrednictwem komunikatordw.

Mozna tez skopiowad go i wystaé do wybranej osoby
Po otrzymaniu kodu uzytkownik powinien zalogowac sie w aplikacji, a nastepnie przejs¢

z powrotem do ekranu ,Home Management” (,Zarzadzanie domem” (patrz kroki 3-5))

Na ekranie ,Home Management” (,Zarzadzanie domem”) wybierz polecenie ,Join Home”"

(,Dotacz do domu”)
Wpisz kod z kroku 7

6./ Mapowanie i trasy

Poruszajac sie po okreslonej przestrzeni robot

CO-

botic™ 1700 tworzy wtasna mape. Aby

rozpoczac¢ mapowanie, nacisnij przycisk w trybie

recznym lub uruchom procedure w aplikacji. Mapy

s3 przechowywane w pamieci robota. W razie
potrzeby mozna je otworzy¢ z poziomu aplikagji.

1.

Nacisnij zielony przycisk start i poczekaj, az
zmieni sie w przycisk wstrzymania. Robot
rozpocznie generowanie mapy.

Podczas mapowania robot rozpocznie
sprzatanie oraz tworzenie logiki sprzatania
W przysztosci.

Po zakonczeniu tworzenia procedury robot
bedzie korzystat z niej przy kazdym kolejnym
sprzataniu

Jesli masz preferowany schemat sprzatania,
mozesz go wyswietli¢ i wiaczydé za pomoca
funkgji ,Record” (,Zapis”), aby przejrzec
historie sprzatania i mapy.

Aby skorzystaé z funkgji ,Record” (,Zapis”),
nacisnij przycisk ,More” (,Wiecej”)
Wybierz ,Record” (,Zapis”)

Wybierz preferowana date i godzine
Nacisnij polecenie ,Restore the map”
(,Przywrdd mape”)

Robot wczyta wybrana mape wraz z trasa
i uruchomi te sama procedure sprzatania.
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< Ustawienia 4 Rekordy <
Ustawienia funkcji
m razy
54213 35483
Catkowity obszar Calkowity czas Czas facznie
- Recznie sprzatania sprzatania
Find robot (Znajdowanie robota)
Reset map (Resetowanie mapy)
15:05 Pm 5 T
Auto boost (Automatyczne =
2wigkszanie mocy) Time2min Powierzchnia 2m ? ’
[B] zvieranie kurzu l
09:47 am 5
e Time29min Powierzchnia 2m ? l
Record (Zapis)
Q Voice and volume (Glos i glodnosc)
Do not disturb mode 1 5 . 54 PM >
(tryb Nie przeszkadzac)
Timel7min Powierzchnia 2m ?
Consumables and maintenance 3
(Materiaty eksploatacyjne i konserwacja) ~
Inne csoby
O Wigcej informacji 16:21 PM >

il B L l
! ‘
/ { 1
. &, L L
f‘.ﬂ‘}\
“-'—1_1 Ff L {

43

2022-01-07 09:47 AM

29"

Obszar Czas

6.8 Tworzenie pomieszczen, stref zakazu wstepu i trybdw

sprzatania

Korzystanie ze stref wymaga zapoznania sie z trzema
trybami dziatania: Pin and go (Przypnij i jedz), Zone

(Strefa) oraz Auto (Automatyczny)

1. Aby utworzyc strefe zakazu wstepu:

Otworz mape, ktorej chcesz uzyc
Nacisnij przycisk ,Area” (,Obszar”) po prawej

Wybierz polecenie ,Add area”

Przeciaggnij kwadrat wokdt obszaru, ktérego
nie chcesz sprzatad przy uzyciu robota.

Ta funkcja przydaje sie szczegdlnie do
oznaczania drzwi lub przej$é, przez

ktére robot ma nie przejezdzad.

Na tym ekranie mozna zmienia¢ rozmiar
strefy, obracac ja, a takze usungé

a.
b.

stronie ekranu
C.

(,Dodaj obszar”)
d.
e.
f.  Zapisz strefe
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2. Tworzenie pomieszczen do sprzatania

a.

Otwdrz mape, ktérej chcesz uzyé. UWAGA:
Aby skonfigurowac kilka pokoi, upewnij

sie, ze mapujesz catg przestrzen, w tym
wszystkie pokoje i korytarze prowadzace
do pokoi

Nacisnij przycisk ,Zone” (,Strefa”) pod mapa
Nacisnij ,Create area” (,Utwdrz obszar”)

po prawej stronie

Przeciagnij ksztatt pokoju zgodnie

z wtasnymi preferencjami

Nadaj pokojowi nazwe, wybierajac ikone
otéwka w lewym dolnym rogu ksztattu
Nacisnij ,Start”, aby zapisac pokdj
UWAGA: nacisniecie przycisku ,Area”
(,Obszar”) na tym ekranie dziata tak samo,
jak utworzenie strefy zakazu wstepu, ale
jesli utworzysz strefe zakazu wstepu w tym
miejscu, bedzie ona réwniez uwzgledniana
przy sprzataniu strefy.

UWAGA: ze wzgledu na opdznienia sieci
pokoje i strefy objete zakazem wstepu moga
nie by¢ od razu widoczne. Aby zobaczy¢
strefy, odczekaj 30 sekund w trakcie
tadowania mapy.

3. Sprzatanie w réznych trybach:

a.

Auto — robot sprzata caty obszar objety mapa
poczawszy od stacji tadujacej

Zone (Strefa) — robot sprzata tylko utworzone
strefy. Sprzatanie rozpocznie sie w strefie
znajdujacej sie najblizej stacji tadujacej

i zakonczy w pomieszczeniu z tadowarka.
Mozesz takze wybrac strefe, a nastepnie
nacisnac przycisk start w celu
bezposredniego przejscia do tej strefy.

Pin and go (Przypnij i jedz) — robot bedzie
sprzatat w lokalizacji, ktéra wybierzesz na
mapie. Przejedzie do wybranego punku

i bedzie sprzatat obszar w promieniu

1,5 m wokot tego miejsca.
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6.9 Korzystanie z przyciskéw do sprzatania

1. Ponizej znajduja sie objasnienia
przyciskdw dostepnych na dole ekranu:
a. Dock (Dokuj) — odsyta robota

z powrotem do stacji tadujace;.
Proces mozna wstrzymad,
naciskajac ponownie ten przycisk

b. Start - robot rozpocznie
sprzatanie w wybranym trybie
(Pin and go, Zone, Auto)

c. Suction (Ssanie) — umozliwia
ustawienie mocy silnika
odkurzacza. To ustawienie
zostanie automatycznie
dostosowane na podstawie
rodzaju podtogi w celu
zapewnienia optymalnej
skutecznosci sprzatania.

d. More (Wiecej) — umozliwia
dostep do innych funkgji
opisanych w tej instrukgcji obstugi

6.10 Inne funkcje
Funkcje te zostang wyswietlone po
nacisnieciu przycisku ,More” (,Wiecej”)
1. Planowanie sprzatania
a. Wybierz ,Timer” (,Czasomierz”)
b. Ustaw daty i godziny sprzatania
oraz wybierz, czy chcesz
otrzymywad powiadomienia
2. Manual control (Sterowanie reczne)
a. Umozliwia reczne przesuwanie
robota
b. UWAGA: ze wzgledu na
opdznienie sieci reakcja cobota
moze znaczaco opdzniona
w stosunku do nacisniecia
przycisku. Zalecamy, aby do
recznego sterowania cobotem
uzywac pilota na podczerwien
dotaczonego do zestawu.
3. Find robot (Znajdowanie robota)
a. Tafunkcja umozliwia znalezienie
cobota w Twojej lokalizacji.
b. Pojawi sie komunikat: ,Hey! I'm
over here!” (,Jestem tutaj!”)

< Klasa Z

Status: tadowanie

Dodaj do mapy strefe sprzatania i nacisnij przycisk start

Obszar

Dokowanie Ssanie Wiecej

Przyciski do sterowania sprzataniem

anuluj Dodaj do zapisz

< Recznie

AM 09 33

powtarzaj
Uwagi

Powiadomienie o wykonaniu

L] ° G

Auomatyczny  Dokowanie  Misjsos

Ustawianie harmonogramu i sterowanie reczne
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Reset map (Resetowanie mapy)

a.

Nastgpi usuniecie zawartosci
mapy i bedzie mozna od
nowa rozpocza¢ mapowanie

Auto boost (Automatyczne
zwiekszanie mocy)

a.

Ta opcja umozliwia
automatyczne dostosowywanie
mocy odkurzania w zaleznosci
od rodzaju podtogi. Jesli chcesz
recznie sterowac sitg ssania,
wytacz te funkcje

Dust collecting treasure (Zbieranie kurzu)

a.

Ta opcja wymaga korzystania

z systemu automatycznego
usuwania brudu

Ta opcja wybiera czestotliwosd,
z jaka cobot bedzie oprézniat
swojg zawartosc¢ do systemu
automatycznego usuwania
brudu (opcjonalnie)

Record (Zapis)

a.

Ta opcja umozliwia wyswietlenie
zapisu sprzatania cobota, w tym
czas pracy i liczbe metrow
kwadratowych posprzatanegj
powierzchni

Voice and volume (Gtos i gtosnosé)

a.

Funkcja ta umozliwia regulacje
poziomdw gtodnosci

Do not disturb mode (tryb Nie
przeszkadzad)

a.

Opcja ta pozwala ustawic
godziny, w ktérych cobot
NIE BEDZIE uruchamiany,
aby nie przeszkadzat
osobom przebywajacym
W pomieszczeniu

Consumables and maintenance
(Materiaty eksploatacyjne i konserwacja)

a.

Ta opcja umozliwia sprawdzenie

stanu filtra, pojemnika na kurz
i szczotki obrotowe;j.
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7 Konserwacja

OSTRZEZENIE

A Przed przystapieniem do konserwacji lub wymiany czesci; Wytacz robota
co- botic™ 1700 i wyjmij akumulator (jesli dotyczy).

Robot co-botic 1700 ma niewielkie wymagania w zakresie konserwacji. Niemniej zalecamy
Wwyczyszczenie go po uzyciu oraz przed planowanym przechowywaniem. Aby wyczyscic¢
robota, wystarczy wytrzeé go suchg $ciereczka z mikrofibry. Nie mocz $ciereczki.

W celu zapewnienia prawidtowego dziatania i dtugiego okresu eksploatacji robota co-botic
1700 przestrzegaj zalecen dotyczacych konserwacji podanych w niniejszej instrukcji obstugi.

Prace konserwacyjne, ktére nie zostaty opisane w tej instrukcji obstugi, powinny by¢ zlecane
partnerowi co-botic 1700. Zanim skontaktujesz sie z partnerem, przygotuj nazwe modelu

i numer seryjny swojego cobota co-botic 1700. Aby uzyskad wiecej informacji, wypetnij
formularz kontaktowy na stronie www.i-teamglobal.com.

/.1 Czyszczenie
Do czyszczenia korpusu uzywaj suchej $ciereczki z mikrofibry.

/.2 Uszkodzone lub zuzyte czesci

Uszkodzone lub zuzyte czesci nalezy natychmiast wymienié. Skontaktuj sie z lokalnym
partnerem i-team Global lub odwiedZ strone www.i-teamglobal.com, aby uzyskac
wiecej informagji.

7.3 Czestotliwos$é konserwadji

W celu zapewnienia prawidtowego i bezpiecznego dziatania robota co-botic 1700 przez
caty okres eksploatacji zalecamy, aby byt on sprawdzany przez autoryzowanego partnera
i-team po pierwszych 50 godzinach uzytkowania, a nastepnie co 125 godzin.

/.4 Przechowywanie
Patrz czesc¢ 4.
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8 Rozwigzywanie problemoéw

Lista kodéw usterek:

dp_robot_fault_1

Niski poziom natadowania baterii, rozpocznij tadowanie

dp_robot_fault_2

Niski poziom natadowania baterii, wytacz

dp_robot_fault_3

Nieprawidtowe dziatanie kota
napedowego/uniwersalnego/gtéwnego kota

dp_robot_fault_4

Nie spetnia wymagan koniecznych do aktualizacji, natadu;j

dp_robot_fault_5

Nieprawidtowe dziatanie czujnika kolizji

dp_robot_fault_6

Nie mozna dotrzec do wyznaczonego obszaru

dp_robot_fault_7

Robot jest pochylony

dp_robot_fault_8

Zablokowana ostona radaru/zablokowana ostona gtowicy
lasera

dp_robot_fault_9

Nieprawidtowa predkos¢ radaru/nieprawidtowa predkosé
czujnika odlegtodci lasera

dp_robot_fault_10

Nietypowe dane radaru/zarejestrowano nietypowe dane
czujnika

dp_robot_fault_11

Czujnik kontroli Sciany jest brudny/Czujnik TOF $ciany jest
brudny

dp_robot_fault_12

Zabrudzony czujnik wzdtuz $ciany/Czujnik antykolizyjny na
podczerwien jest brudny

dp_robot_fault_13

Nietypowe zachowanie Srodkowej szczotki/szczotki obrotowej
lub szczotki gtéwnej

dp_robot_fault_14

Nieprawidtowe dziatanie szczotki bocznej

dp_robot_fault_15

Nietypowe dziatanie wentylatora/wylotu odpowietrznika

dp_robot_fault_16

Pojemnik na kurz jest wyjety

dp_robot_fault_17

Pojemnik na kurz jest petny

dp_robot_fault_18

Robot nie dziata po wyjeciu pojemnika na kurz

dp_robot_fault_19

Pojemnik na kurz nalezy wyjaé, gdy jest petny/Pojemnik na
kurz jest petny, wyjmij pojemnik na kurz

dp_robot_fault_20

Robot zostat uwieziony/zalecamy ustawienie obszaru zakazu
wstepu/zablokowanie wstepu do obszaru, w ktérym robot
zostat zablokowany

dp_robot_fault_21

Podniesienie w trakcie dziatania/Robot zostat podniesiony
podczas sprzatania

dp_robot_fault_22

Brak zbiornika na wode

dp_robot_fault_23

Niewystarczajaca ilos¢ wody, uzupetnij zbiornik

dp_robot_fault_24

WYyijdZ z zakazanego obszaru i zacznij ponownie

dp_robot_fault_25

Popro$ wiasciciela o wytarcie czujnika krawedzi i uruchom
urzadzenie z dala od krawedzi

dp_robot_fault_26

Btad tadowania

dp_robot_fault_27

Btad tadowania

dp_robot_fault_28

Nietypowe dziatanie kota gtéwnego/napedowego

dp_robot_fault_29

Btad radaru/Nieprawidtowe dziatanie radaru/laserowego
czujnika odlegtosci

dp_robot_fault_30

Nieprawidtowe dziatanie pompy/Nieprawidtowe dziatanie
pompy wody
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9 Likwidacja i utylizacja

UWAGA
0 Wiasciciel robota co-botic™ 1700 ponosi odpowiedzialno$é za prawidtowa

i bezpieczna utylizacje produktu.

Po zakoriczeniu eksploatacji co-botic 1700 nadal zawiera cenne zasoby i nalezy go
utylizowad zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami dotyczacymi recyklingu sprzetu
elektrycznego.

e

Jesli robot jest wyposazony w akumulator, wyjmij go i zutylizuj osobno (patrz
czesé 5.4).

2. Usun wszystkie luZzne czesci.

3. Wszystkie czesci powinny by¢ zutylizowane zgodnie z lokalnymi przepisami
i regulacjami.

WSKAZOWKA:
Skontaktuj sie z lokalnym partnerem i-team, aby zapoznad sie ze wszystkimi mozliwo$ciami
zwrotu czesci/podzespotéw po zakoriczeniu eksploataciji robota co-botic 1700.

10 Dane techniczne i CE

Model: Co-botic™ 1700
(wersja podstawowa)

Wymiary korpusu 350 x 350 x 98 mm

(dt. X szer. x wys.):

Waga Nie dotyczy

(bez akumulatora):
Waga (z akumulatorem): 3,4 kg

Zrédto zasilania: stacja dokujaca 220 V
Specyfikacje Nie dotyczy
akumulatora i-power x:

Czas zasilania 270 minut

z akumulatora:

Rodzaj tadowarki: stacja dokujaca
Czas tadowania = 240 minut
zUSB-C (5V,2A):

Czas tadowania Nie dotyczy

i- charge b:

Czas tadowania Nie dotyczy

i- charge 7:
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PROFESSIONAL

DEKLARACJA ZGODNOSCI
WE

Spdtka:  Future Cleaning Technologies BV, z siedziba pod adresem Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Holandia

Oswiadcza na nasza wytaczna odpowiedzialnosd,

odkurzacz
ze produkt:

Co-botic

(Rodzaj maszyny)

Co-botic 1700, IVAC17.FCT.0230A, IVAC17.FCT.0230C, IVAC17.FCT.0240A, IVAC17.FCT.0240C, IVAC17A
i nastepujace

(Model: numer seryjny, rok produkgji)

ktérych dotyczy ta deklaracja, sa zgodne z nastepujagcymi hormami.

ICE 60335-2-2:2019; IEC 60335-1:2010+A1+A2 COR1:2010, COR2:2010, AMD1:2013, COR1:2014,
AMD2:2016, COR1:2016

(Tytut lub numer i dane wydania norm lub innych dokumentéw normatywnych)

Postepuj zgodnie z postanowieniami dyrektyw:

EMC 2014/30/EU, Maszyny 2006/42/EU, ROHS 2011/65/EU, EU 2015/836/ Zatacznik II

Eindhoven, 15.02.2022

Frank van de Ven
Dyrektor

(Miejsce i data wydania) (nazwisko i podpis, rdwnowazne oznaczenie lub

osoba upowazniona)

Future Cleaning Technolggy B.V. | Hoppenkull 27 B| 5626 DD Eindhoven | Holandia | T +31 (0)40 266 2450 KvK 17170863 | Nr VAT NL813934023801 Rabobank
| Swift: RABONL2U| Nr dla EUR 1089.72.984 | IBAN NLO4RABO0108972984 [Nr dla USD 1089.72.984 | IBAN NLO4RABO0108972984

Niniejszy dokument stanowi cze$¢ pliku z informacjami technicznymi na temat robota co-botic 1700
i bedzie dostepny na zadanie.
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Historia inteligentnej transformacji

Nie chodzi tylko o maszyny do sprzatania.
Chodzi o dobro ludzi i planety.
Jestesmy fanami sprzatania, zrownowazonego rozwoju i innowacyjnosci.

Uwazamy, ze efektywne sprzatanie to co$ wiecej niz tylko usuwanie brudu z powierzchni.
Dla nas to troska o zdrowie i bezpieczenistwo ludzi, a jednoczesnie upraszczanie, utatwianie
i zwiekszanie wydajnosci pracy. Oznacza to identyczng jakos$¢ i skutecznosé na catym
Swiecie i dbanie o $rodowisko. To z kolei oznacza budowanie wspdtpracy i staty rozwaj,

by sprzatanie byto coraz lepsze. Do tego potrzebny jest zespdt ludzi.

i-team.

Made Blue

Obstugujac i-mopy, Twdj partnerzy, klienci i uzytkownicy jednoczesnie zmniejszaja slad
wodny przyczyniajac sie pozytywnie do dostepnos¢ wody na swiecie. Kazdego dnia,
gdy wiaczany jest i-mop, w tej samej chwili Made Blue zapewnia jakiejs innej osobie na
Swiecie dostep do czystej wody. Za kazdy litr wody zuzyty przez i-mopa do sprzatania
i- team i Made Blue ofiaruja czysta wode pitna w kraju rozwijajacym sie. Nasza planeta
jest pieknym miejscem zamieszkatym przez ponad 7 miliardéw ludzi. Wszyscy
potrzebujemy wody, by zy¢, oddychad i cieszy¢ sie zyciem. Az 2,7 miliarda ludzi na swieci
cierpi na niedobory wody pitnej. W przypadku 780 miliondw ludzi jest to permanentny
problem: co roku z tego powodu umiera 3,5 miliona ludzi. Dlatego Made Blue inwestuje
w projekty w krajach rozwijajacych sie. JesteSmy dumnym partnerem Made blue. Made
Blue ofiaruje taka sama ilo$¢ czystej wody pitnej krajom rozwijajacym sie, jaka zuzywa
i-team do sprzatania. Litr za litr.

lisnE

e loY

" * .
MADE BLUE [l gh

Dostep do czystej wody dla
wszystkich ludzi.
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Ta strona zostata pozostawiona
pusta celowo
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i-team Professional B.V.

Hoppenkuil 27b, 5626 DD Eindhoven, Holandia
Telefon: +31402662400

E-mail: hello@i-teamglobal.com

Internet: www.i-teamglobal.com
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