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HUOMIO

Taman pikaoppaan tavoitteena on saada co-botic 45™ kayttéon mahdollisimman
nopeasti. Karttojen ja reittien luominen tassa asiakirjassa kuvatulla tavalla ei
valttamatta ole tehokkain tapa. Optimaalisten karttojen, reittien ja tehtavien
luominen edellyttaa koulutusta.
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Lataa ja aseta akku paikalleen

HUOMIO

Lataa seka co-botic 45 -akku etta
kaukosaatimen akku tayteen ennen
ensimmaista kayttokertaa.

1. Aseta paristo [1] paristolokeroon.

2. Paina virtapainiketta kytkeaksesi co-botic 45 -
laitteen paalle.

1. Avaa puhdasvesisailion lukitus
painamalla salpaa [1].

3. Tayta puhdasvesisailio sisaisen
letkun [1] avulla puhtaalla
vedella.

2. Paina kahvojen sisapuolta [2] ja
irrota puhdasvesisailio [3]
vetamalla.

4. Aseta puhdasvesisailio [1]
paikalleen. Naksahtava aani
osoittaa, etta se on asennettu
oikein.



©

Liita co-botic 45 verkkoon Wi-Fi-yhteyden kautta.

iding) () 5| 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. Nayttoon tulee 4-numeroinen 2. Valitse [Lisaal.
salasana, jolla avataan co-botic 45:n
lukitus. Oletusarvoisesti tama on
1234.

& Settings N (iding) (8 1| 08:58

Lock screen
WLAN @

Language

Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Selaa oikealle ja valitse [Asetukset]. 5. Valitse [Yhdistetty verkkoon].
4. Selaa alaspain ja valitse [Verkko]. 6. Valitse verkko.

7. Anna verkon salasana ja valitse
[vahvista].

Liita co-botic 45 verkkoon SIM-kortin avulla.

1. Avaa kumilappa [1].

2. lrrota kuusiokoloruuvi ja muovisuojus [2].

3. Aseta SIM-kortti korttipaikkaan [3].
Nayttoon tulee .
SIM-kortin sirupuolen on oltava ylospain,
kun se asetetaan paikalleen.
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Luo karttoja ja suorita tehtavia co-botic-sovelluksen avulla.

W] ]

EOME

T=x
LIk -

GETITON
P Google Play

Register

Password Login

Account

Password

All Devices >

Lataa co-botic-sovellus
Google Play -kaupasta tai
skannaa QR-koodi.
Sovellus on esiasennettu
android-puhelimeen.

2. Kirjaudu sisaan
kirjautumistunnuksillasi.

3. Valitse [Kaikki laitteet].

All Devices
SN number or Device name

Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon~

- 202310NLC012D0004

Cleaning robot

—_—

- 202370NLC012D0007

Cleaning robot

—

202310NLC012D0001

n

Cleaning robot
(]

2023710NLC012D0002

Remote

[

Cleaning robot
=

202310NLCO12D0003

Cleaning robot

)

U

All Devices >

202310NLC0O12D0004 * 1
Cleaning Robot >
Remote

Cleaning Record More

4. Etsiko-botti 45 ja valitse 5. Kytke kaukosaadin [1]

[kolme pistettd] ja valitse
sitten [Kaytal.

paalle ja liita se co-botic
45 -laitteeseen [2].

6. Valitse paavalikossa
[Kartat].
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Import map

Mew map B

[Uusi kartta].

< New map

* Map type

* Name

Farmat: XX park/community/hotel, ¥X building. Far
example: Block 4, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floar

“\nb

< New map

Push:51

c S
\ Finish recording C )

7. Valitse [+] ja valitse sitten 8. Maarita uudelle kartalle

nimi ja kerros ja valitse

9. Liikuta joystickilla 45-ko-
botia huoneen ympari

° @

Point Position Task manange

()
Areas \b

Incremental Mapping

Switch map

N
Set m\bning Map

[Seuraava]. kartoittaaksesi sen. Valitse

[Finish recording]
(Lopeta tallennus), kun
kartoitus on valmis.

< Maps select < Edit Map < Task manange -+-

m Meeting room 1/1F - - © Meeting room 1/1F 2" © Meeting room 1 \nb

T TR

u Workspace 1/1F

__ ® 2023/04/18 13:14:25

Planning001 =
Area Draw Start

2023/05/04 14:45:27

10. Etsi uusi kartta Kartat-
valikosta. Valitse uusi
kartta.

11. Valitse [Vaihda kartta]
kayttaaksesi tata uutta
karttaa.

12. Valitse [Tehtavien
hallinta].

13. Luo uusi
puhdistussuunnitelma
valitsemalla [+]. Co-botic
45 luo puhdistusreitin



taman suunnitelman

perusteella.
< Create plan < Create plan v < Create plan
© Meeting room 1 i
* Flan name
Planning001
* Flanning type
Area Draw

b

. ™
| Mext |
M

LY i

Area Virtual Wall

(o 1]

Add point Delete

14. Anna uudelle
suunnitelmalle nimi ja
valitse sitten [Alueen
piirtdminen].

15. Valitse [Seuraaval.

16. Valitse sininen alue.

17. Muokkaa sinista aluetta
vetamalla ja nipistamalla
karttaa.

18. Siirra pisteita valitsemalla
ne. Kun piste on valittu, se

muuttuu oranssiksi.
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Create plan Create plan

‘—DQ

)

Creating cleaning
plan...

X v X v
(o GQ ] (e ]
19. [Lisaa pisteita] alueelle 20. Siirra sinista merkkia Uusi suunnitelma luodaan nyt
muodon muuttamiseksi. karttaa vetamalla. ja tallennetaan Tehtavien
Uudet pisteet ilmestyvat hallinta -valikkoon, katso

21. Tallenna [V] muutokset,
kun olet valmis.

vaihe 13. Suunnitelma
voidaan kaynnistaa
sovelluksesta. Jatka vaiheesta
22, jotta voit aloittaa naytosta.

[siniseen merkkiin].

All Devices > < Tasks select < Schedule Setting
202310NLCO12D0004 01 = TaskNams
Cleaning Robot > Task001
Remote
* Executing time
17:30 = 19:00
* Number of executions
__‘(‘; A Mo Content 1
Maps Tasks () * Schedule
Legal Workday
* Cleaning mode
/ Scrubbing/Standard
Cleaning Record More
:
: =)

22.Valitse paavalikosta 23. Valitse [Uusi tehtaval.  24. Anna tehtavan tiedot ja
[Tehtavat]. valitse sitten [Seuraaval.
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< Task Planning < Task Planning < Task Planning

® Meeting room 1 - ® Meeting room 1 - ® Meeting room 1 -

2

Add Plan Queue order Add Plan Queue order(1) Add Plan Queue order(1) Delete
Planning001 Planning001 Planning001
i s - ® i g
Area Draw Area Draw Area Draw

=1

Added to queue

25. Maarita tehtava lisaamalla 26. Valitse, kuinka monta 27.Jos suunnitelmia on useita,
[+] siivoussuunnitelma(t). kertaa lisatty suunnitelma voit muuttaa
(suunnitelmat) suoritetaan. suunnitelmien
suoritusjarjestysta
valitsemalla

[Jonotusjarjestys].



< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order(1) Delete

Planning001
@ &

Area Draw

1T+ =

28. Valitse [Valmis], kun
tehtavan maarittaminen

on valmis.

Kun aloitat tehtavan, varmista,
etta:

e Oikea kartta on valittu,
katso vaihe 11.

e Co-botic 45 on kartan
lahtopaikassaan.

Jos co-botic 45 on eri
paikassa huoneessa, siirra
se joko lahtoasentoonsa
(kaukosaatimelld) tai anna
co-botic 45:n paikallistaa
sijaintinsa huoneessa
jatkamalla vaiheesta 31.

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm

29. Valitse
ponnahdusikkunassa
[Vahvistal, jos haluat
aloittaa tehtavan nyt, tai
[Peruutal, jos haluat
tallentaa tehtavan.

All Devices >
202310NLCO12D0004 ~ i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks
Cleaning Record More n)

W

Do

< Tasks select

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskD01

o
»

30. Uusi tehtava tallennetaan
Tehtavat-valikkoon, ja se
voidaan kaynnistaa
manuaalisesti tai
automaattisesti.

More X

»
¥ & ©O0 O

Device My Device Localization  Settings
Maintenance Initiating

31. Valitse paavalikossa
[Lisad].
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32. Valitse [Lokalisoinnin
kdynnistaminen].

33. Valitse [Vahvista].
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