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O objetivo deste guia de inicio rapido é pbr o co-botic 45™ a funcionar o mais
rapidamente possivel. A criagdo de mapas e rotas conforme descrito neste
documento pode n3o ser necessariamente a forma mais eficiente. E necessaria
formacao para criar mapas, itinerarios e tarefas optimizados.
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Carregar e inserir a bateria

ATENGAO

Carregue totalmente a bateria do co-botic
45 e a bateria do controlo remoto antes
da primeira utilizacao.

1. Insira a bateria [1] no compartimento da bateria.

2. Prima o botao de alimentacao para ligar o co-
botic 4b.

Preparar o co-botic 45 para utilizagao

1. Premir o trinco para desbloquear 2. Pressionar o interior das pegas
o depdsito de agua limpa [1]. [2] e puxar para retirar o
depdsito de agua limpa [3].

3. Utilizando a mangueira interna 4. Introduzir o depdsito de dgua
[1], encher o depdsito de agua limpa [1]. Um estalido indicara
limpa com agua limpa. que esta corretamente instalado.
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Ligar o co-botic 45 a rede através de Wi-Fi

idiing ) (W » 5|l 08:53

Eorgot password? Enter password Delete

@ One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. No ecr3, introduza a palavra-passe 2. Seleccione [Mais].
de 4 digitos para desbloquear o co-
botic 45. Por defeito, a palavra-passe
é 1234.

& Settings N (lding ) (8 ) il 08:58

Lock screen >
WLAN @

Language

Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Desloque-se para a direita e 5. Seleccione [Ligado a redel].

seleccione [Definicoes]. 6. Seleccione a sua rede

4. Desloque-se para baixo e seleccione

[Rede]. 7. Introduza a palavra-passe da rede e

seleccione [confirmar].

Ligar o co-botic 45 a rede através do cartdo SIM

1. Abrir a aba de borracha [1].

2. Retirar o parafuso sextavado interior e a
tampa de plastico [2].

3. Insira o cartdo SIM na ranhura [3]. O
O lado do chip do cartao SIM deve estar
virado para cima quando o inserir.
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Criar mapas e executar tarefas utilizando a aplicacao co-botic

Ta L

F
Ok
GETITON
P Google Play

Register

Password Login

Account

Password

»

1. Descarregar a aplicacao

co-botic a partir da loja
Google Play ou digitalizar
o coédigo QR. A aplicacdo
esta pré-instalada no
telemdvel Android.

2. |nicie a sessdo com as
suas credenciais de inicio
de sessao.

3. Seleccione [Todos os

dispositivos].

=

< All Devices
SN number or Device name Search

Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon ¥

202310NLC012D0004

Cleaning robot
Le_=)

202310NLCO12D0007

Cleaning robot

202310NLC012D0001

Cleaning robot

202310NLCO12D0002
- Remote
Cleaning robot

202310NLCO12D0003

Cleaning robot
S

)

U

All Devices >

202310NLC012D0004 -0
Cleaning Robot >
Remote

Maps hl Tasks
P
$
i XZ
Cleaning Record More

e seleccione os [trés

[1] e ligue-0 ao co-botic
45 [2].

4. Localize o seu co-botic 45 5. Ligue o controlo remoto 6. No menu principal,

seleccione [Mapas].




pontos], depois
seleccione [Utilizar].

(4]

Import map

7. Seleccione [+] e, em

seguida, seleccione [Novo

mapal.

< New map

* Map type

* Name

Format: XX park/community/hotel, XX building. For
example: Block 4, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Flaor

“\r\b

<

Push:51

e
\

New map

D

Finish recording

8. Atribua um nome e um

piso ao Novo mapa e
seleccione [Seguinte].

9. Utilizando o joystick, mova

0 co-botic 45 pela sala
para a mapear. Seleccione
[Terminar gravacao]
quando terminar o
mapeamento.
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< Maps select < Edit Map < Task manange 4=

N
u Meeting room 1/1F © Meeting room 1/1F £ © Meeting room 1 h
N © 2023/04/18 1311:02 TI —
u Workspace 1/1F
_'_ ® 2023/04/18 13:14:25

> Planning001 =
Area Draw Start
2023/05/04 14:45:27 S

o @

Point Position Task manange

N
Areas b

Incremental Mapping

Switch map
N
Set a: ning Map

10. Localize o novo mapano 11. S_eleccione [Mudar mapa] 13. Seleccione [+] para criar
menu mapas. Seleccione o para utilizar este novo um novo plano de limpeza.
seu novo mapa. mapa. O co-botic 45 criard um

percurso de limpeza com

base neste plano.

12. Seleccione [Gestao de
tarefas].
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< Create plan

* Plan name
Planning001

* Planning type

Area Draw

b

e ™
[ Next |
N

< Create plan v

© Meeting room 1

&) iy

Area Virtual Wall

< Create plan v/

) L]

Add point

Delete

14. Introduza um nome para o 16. Selecionar a area azul.

novo plano e, em seguida,

seleccione [Desenho de
area).

15. Seleccione [Seguinte].

17. Arraste e aproxime o
mapa para editar a area
azul.

Create plan v

<
ting room 1

¥

“ 5@
-

.0

-
T A (‘b

{

(o [

»
Add point

Delete

Create plan

ting room 1

(o [i1]

Add point Delete

19. [Adicionar pontos] a area 20. Arraste o mapa para

para alterar a forma.
Aparecerdo novos pontos
na [marca azul].

posicionar a marca azul.

21. Guarde [V] as alteracOes
quando terminar.

18. Seleccione os pontos para
0os mover. Quando um
ponto é selecionado, fica
cor de laranja.

)

Creating cleaning
plan...

O novo plano serd agora
gerado e guardado no menu
de gestao de tarefas, ver
passo 13. O plano pode ser
iniciado a partir da aplicacao.
Continuar com o passo 22



para poder iniciar a partir do
ecra.

All Devices >

202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks oh

e @

Cleaning Record More

No Content

< Tasks select

< Schedule Setting

“ Task Mame

Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions
1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

22.No menu principal,
seleccione [Tarefas].

23. Seleccione [No;a tarefa]. 24. Introduza os detalhes da

tarefa e, em seguida,
seleccione [Seguinte].
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< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order
Planning001
2! Area Draw o
\nb

25. Configure a tarefa

adicionando [+] o(s) seu(s)

plano(s) de limpeza.

< Task Planning

® Meeting room 1 -
\

Add Plan Queue order(1)  Delete

Planning001 -
@ 9 -y =

Area Draw

28. Seleccione [Concluir]
quando
terminou a configuracao
da tarefa.

< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order(1)
Planning001
- t
Area Draw !
\nb
Added to queue

26. Seleccione o nimero de
vezes que o(s) plano(s)
adicionado(s) sera(ao)
executado(s).

Do you want to start the task now?

Cancel Confirm

29. Na janela pop-up,
seleccione [Confirmar]

para iniciar a tarefa agora,

ou [Cancelar] para
guardar a tarefa.

10

Task Planning

® Meeting room 1 -

Planning001
Area Draw

?

Queue order(1)

Add Plan Delete

=1

27.No caso de vaérios planos,

seleccione [Ordem de
fila] para alterar a ordem
pela qual os planos serao
executados.

<

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskDD1

Tasks

select

o
»

30. A nova tarefa sera

guardada no menu
Tarefas e pode ser iniciada
manual ou
automaticamente.



Ao iniciar uma tarefa,
certifique-se de que:

O mapa correto esta
selecionado, ver passo 11.

O co-bidtico 45 estd na
sua posigao inicial no
mapa.

Se o co-botic 45 estiver
num local diferente na
sala, mova-o para a sua
posicao inicial (utilizando o
controlo remoto) ou faca
com que o co-botic 45
localize a sua posicdo na
sala, continuando com o
passo 31.

©

All Devices >

202310NLC0O12D0004 ~ i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks
Cleaning Record More N
g

More X

?
* B O ©

Device My Device Localization
Maintenance Initiating

Settings

31. No menu principal,
seleccione [Mais].

11

32. Seleccione [Iniciar
localizacao].

33. Seleccione [Confirmar].
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