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Innehallsférteckning

Ladda 0Ch SAE i DATEEIIET ...t

Forbereda co-botic 45 fOr anNVANANING ..ot naes

Anslut co-botic 45 till NAEVEIKET Via Wi=Fi .ttt

Anslut co-botic 45 till Natverket via SIM=KOrt ...t seeeen

Skapa kartor och utfor uppgifter Med CO-DOLIC-APPEN ...t
ATTENTION

Maélet med denna snabbstartsguide ar att f& igdng co-botic 45™ sd snabbt som
mojligt. Att skapa kartor och rutter enligt beskrivningen i detta dokument ar inte
nodvandigtvis det mest effektiva sattet. Utbildning kravs for att skapa optimala
kartor, rutter och uppgifter.
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Ladda och satt i batteriet

ATTENTION

Ladda batteriet i bade co-botic 45 och
fijarrkontrollen helt innan du anvander
dem for forsta gangen.

1. Sattibatteriet [1] i batterifacket.

2. Tryck pd strombrytaren for att starta co-botic
45,

1. Tryck pa sparren for att [dsa upp 2. Tryck pd insidan av handtagen
renvattentanken [1]. [2] och dra for att ta bort
rentvattentanken [3].

3. Fyll renvattentanken med rent 4. Sattitanken for rent vatten [1].
vatten med hjalp av den interna Ett klickande ljud indikerar att
slangen [1]. den ar korrekt installerad.
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Anslut co-botic 45 till natverket via Wi-Fi

iding) () 5| 08:53

®

Eorgot password? Enter password Delete

One-click return

0

Cleaning task

Cleanw Sewage

1. Ange det 4-siffriga l6senordet pa 2. Valj [Mer].
displayen for att ldsa upp co-botic
45, Detta ar 1234 som standard.

& Settings N (lding ) (@ ) |l 08:58

Lock screen >
WLAN @

Language

: Connected to network >
Temperature > %

Time zone

Eb

System restart >

My device Cleaning report

System setting >

Network >

3. Bladdra till hoger och valj 5. Valj [Ansluten till natverk].

Installningar].
: ingar] 6. Valj ditt natverk.

4. Bladdra neddt och valj [Natverk]. . . .
7. Ange natverkslosenordet och valj

[bekrafta].

Anslut co-botic 45 till natverket via SIM-kort

1. Oppna gummifliken [1].

2. Tabortinsexskruven och plastholjet [2].

3. Satti SIM-kortet i facket [3]. SIM-kortet
SIM-kortets chipsida ska vara vand uppat
nar du satter i det.
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Skapa kartor och utfor uppgifter med hjalp av co-botic-appen

Register

Password Login

SeE | |

- I: L=
[] el Password
-I'@l .
L

ﬂ- ser Agreement rivacy Policy
OEER T

GETITON
P Google Play

El
1. Ladda ner co-botic-appen 2. Loggain med dina 3. Val [Alla enheter].
fran Google Play Store inloggningsuppgifter.
eller skanna QR-koden.
Appen ar forinstallerad pa
Android-telefonen.
< All Devioes All Devices >

SN number or Device name

202310NLC0O12D0004 * 1
Status ¥ Type~ Project ¥ Conditon ¥ Cleaning Robot >
Remote
- 202310NLC0O12D0004
Cleaning robot
| —— |

- 202370NLC012D0007

Cleaning robot
—

Maps N Tasks
0. Q@ W

B 202310NLCOT200001
= . P
Cleaning robot . ‘ : g
5 = ] R J
B 202310NLCO1200002 Cleaning Record More
- Remote
Cleaning robot .
v .
- 202310NLCO12D0003
: E

Cleaning robot

4. Hitta din co-botic 45 och 5. Sl& pa fjarrkontrollen [1] 6. VA&l [Kartor] i

valj [tre prickar], valj och anslut den till co-botic huvudmenyn.
sedan [Anvand]. 45 [2].
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Import map

Mew map B

< New map

* Map type

* Name

Farmat: XX park/community/hotel, ¥X building. Far
example: Block 4, Building 3, Phase 6 of Vanke Cloud City

* Floar

“\nb

<

Push:51

New map

7. Valj [+] och valj sedan [Ny 8. Tilldela den nya kartan ett 9. Anvand joysticken och

karta]. namn och en vaning och flytta runt co-botic 45 i
valj [Nasta]. rummet for att kartlagga
det. Valj [Avsluta
inspelning] nar du ar klar
med kartlaggningen.
< Maps select < Edit Map < Task manange +
m Meeting room 1/1F g © Meeting room 1/1F 2" © Meeting room 1 nh
T TR
u Workspace 1/1F
il © 2023/04118 131425

° @

Point Position Task manange

()
Areas b

Incremental Mapping

Switch map

N
Set mbning Map

Planning001 =
Area Draw Start
2023/05/04 14:45:27

10. Hitta den nya kartan i
kartmenyn. Valj din nya
karta.

11.Valj [Byt karta] for att
anvanda den nya kartan.

12.Valj [Uppgiftshantering].

13.Valj [+] for att skapa en ny

rengodringsplan. co-botic
45 kommer att skapa en
rengoringsrutt baserat pa
denna plan.



©

b

Vs
|

Mext

™y

< Create plan < Create plan v < Create plan v
© Meeting room 1

* Plan name

Planning001

* Planning type

Area Draw

A i

) L]

| ) Area Virtual Wall
.

14. Ange ett namn for den nya 16. Valj det bla omradet.
planen och valj sedan
[Area Draw].

Add point

Delete

18. Markera punkter for att
flytta dem. Nar en punkt ar

17.Dra och nyp for att zooma markerad blir den orange.

kartan for att redigera det

15.Valj [Nasta].

bla omradet.

A

Create plan

(o i}

Add point ‘ Delete

A

Create plan

‘—DQ

(o i}

Add point Delete

19. [Lagg till punkter] i

omradet for att andra

formen. Nya punkter

kommer att visas pa [bla

markering].

20. Dra kartan for att placera
den bld markeringen.

21.Spara [V] andringarna nar

du ar klar.

)

Creating cleaning

Den nya planen kommer nu
att genereras och sparas i
menyn for uppgiftshantering,
se steg 13. Planen kan startas
fran appen. Fortsatt med steg



22 for att kunna starta fran
displayen.

All Devices >
202310NLC012D0004 * i
Cleaning Robot >
Remote

Maps Tasks oh

e @

Cleaning Record More

< Tasks select

No Content

< Schedule Setting

“ Task Mame
Task001

* Executing time

17:30 = 15:00

* Number of executions

1

“ Schedule
Legal Workday

* Cleaning mode

Scrubbing/Standard

22.Valj [Uppgifter] i
huvudmenyn.

23. Valj [Ny uppgift].

24. Ange uppgifter om
uppgiften och valj sedan
[Nasta].
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< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order
Planning001
2! Area Draw o
\nb

25. Konfigurera uppgiften
genom att lagga till [+]
din(a) rengoringsplan(er).

< Task Planning

® Meeting room 1 -

Add Plan Queue order(1)  Delete

Planning001 —
@ 9 T [+] =

Area Draw

28.Valj [Slutfor] nar
konfigureringen av

uppgiften ar klar.

< Task Planning
® Meeting room 1 -
Add Plan Queue order(1)
Planning001
- t
Area Draw !
\nb
Added to queue

26.Valj hur ménga ganger
den tillagda
planen/planerna ska
genomforas.

Do you want to start the task now?

Confirm

29. | popup-fonstret valjer du

[Bekrafta] for att starta
uppgiften nu, eller
[Avbryt] for att spara
uppgiften.

< Task Planning

® Meeting room 1 -

?

Queuveorder(l)  Delete

Add Plan

o Planning001
AL

Area Draw

- 1+

=1

27.0m det finns flera planer,
valj [K6éordning] for att
andra i vilken ordning
planerna ska utforas.

< Tasks select

17:30:00-19:00:00 @ 1

TaskDD1

o
»

30. Den nya uppgiften sparas i

menyn Uppgifter och kan
startas manuellt eller
automatiskt.



©

Nar du startar en uppgift, se All Devices >
till att;

202310NLCO12D0004 * i
Cleaning Robot >
A R it
e Ratt karta har valts, se gl

steg 11.
e Co-botic 45 befinner sig i E e

sin startposition pa kartan. Maps Tasks

Om co-botic 45 befinner

sig pa en annan plats i ;

rummet, flytta den e %

antingen till sin Cleaning Record More () More X
startposition (med ,
fjarrkontrollen), eller lat % =B QO o
co-botic 45 lokalisera sin Deics  MyDevios Localzaton  Setiings
position i rummet genom $ e B

att fortsatta med steg 31. 31 V4| [Mer] i huvudmenyn. 32.Valj [Lokalisering
paborjas].

33.Val [Bekrafta].
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